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Modele Robomow RS

R°b°m°w® — Deklaracja zgodnosci WE

Producent: F. Robotics Acquisitions Ltd. Produkty objete ta deklaracjg Zrobotyzowana kosiarka
Hatzabar St., Industrial Zone dziatajgca pod napieciem 26 V:
P.0.Box 1412 Pardesiya, modele Robomow RS (ze stacja dokujaca)
42815 lzrael

F. Robotics Acquisitions Ltd. niniejszym oSwiadcza z petng odpowiedzialno$cig, ze wymienione wyzej produkty sg zgodne
z nastepujgcymi dyrektywami:
- Dyrektywa Maszynowa 2006/42/WE
Odnosne standardy: EN ISO 12100:2010.
- Dyrektywa EMC 2004/108/WE
Odnosne standardy: EN 55014-1:2011. EN 55014-2:2008. EN 61000-3-2:2006. EN 61000-3-3:2008.
- Dyrektywa w sprawie hatasu 2000/14/WE
Odnosne standardy: BS EN ISO 3744:2010. ISO 11094:1991.
- Dyrektywa RoHS 2011/65/WE.

Osoba odpowiedzialna za dokumentacje techniczna:
Pan Gerome De Schutter Friendly Robotics BV.
Adres: Expeditieweg 4-6, Andelst 6673, Holandia.

Niniejszym o$wiadczam, ze powyzszy produkt jest zgodny z wyszczegdlnionymi wyzej normami.

Shai Abramson — starszy wiceprezes ds. badan i rozwoju
F. Robotics Acquisitions Ltd.
Izrael
26 listopada 2013 r.

Produkty wyprodukowane przez firme F. Robotics Acquisitions (Friendly Robotics).

C € Zatwierdzone CE

© Friendly Robotics, 2014-A. Wszelkie prawa zastrzezone Zadnej czesci niniejszego dokumentu nie wolno reprodukowag,
przesytaé, ttumaczy¢ ani tworzy¢ jej fotokopii bez uzyskania uprzedniej pisemnej zgody firmy Friendly Robotics.

Produkt, dane techniczne produktu oraz niniejszy dokument moga ulec zmianie bez powiadomienia. Wszystkie inne znaki
handlowe s3g wlasnos$cig odnosnych podmiotéw.

Witamy w swiecie robotéw domowych z urzagdzeniem Robomow firmy Friendly Robotics!

Dziekujemy za zakup produktu. Jeste$my przekonani, ze mile spedzg Panstwo wolny czas, zyskany dzieki urzgdzeniu Robomow, ktére
samodzielnie skosi trawniki. Prawidtowo zaprogramowana i uzywana kosiarka Robomow bedzie bezpiecznie pracowaé na trawniku

i zapewni jako$¢ koszenia poréwnywalng z koszeniem kilku kosiarek réznych marek. Bedziecie Panstwo pod wrazeniem wygladu
trawnikdw, a co najwazniejsze, wszystkiego dokona Robomow.

WAZNE!

Kolejne strony zawierajg istotne informacje dotyczace bezpieczeristwa i obstugi urzadzenia. Nalezy zapozna¢ sig

z zaleceniami zawartymi w instrukgji i ich przestrzegac. Nalezy przeczytac i stosowaé sie do instrukcji bezpieczenstwa,
ostrzezen i uwag zawartych w niniejsze;j instrukcji. Niezapoznanie sie i nieprzestrzeganie niniejszych polecen, ostrzezen
i uwag moze doprowadzi¢ do powaznych obrazen ciata lub $mierci 0séb i zwierzat domowych lub zniszczenia mienia.




Wprowadzenie

Znaczenie naklejek ostrzegawczych

Ponizsze symbole umieszczono na urzgdzeniu Robomow?®. Przed uruchomieniem urzgdzenia Robomow® nalezy sig z nimi
dokfadnie zapoznac.

NIEBEZPIECZENSTWO! Obracajace sie ostre noze. Nie przyblizaé dtoni ani stop.
Niebezpieczenstwo powaznych obrazen. Uwaga — nie dotykaé obracajacych
sie nozy.

1 2 3 4 5 6 7

1. Symbol ostrzegawczy — OSTRZEZENIE — Jest to niebezpieczne elektronarzedzie. Uzywaé z zastosowaniem najwyzszej
ostrozno$ci i przestrzegaé wszystkich ostrzezen oraz instrukcji dotyczgcych bezpieczenstwa.

2. Przed zastosowaniem urzadzenia Robomow® zapoznac¢ sie z instrukcjg obstugi i bezpieczenstwa.
3. Niebezpieczenstwo wyrzuconych lub latajgcych przedmiotdéw — narazenie catego ciata. Zachowaé ostroznos$é.

4. Podczas uzywania kosiarki Robomow® utrzymywac¢ bezpieczng odlegto$¢. Na obszarze pracy urzadzenia Robomow® nie mogg
przebywa¢ ludzie, a w szczegolnosci dzieci i zwierzeta oraz obserwatorzy.

5. Niebezpieczenstwo urwania i odciecia palcow ndg lub rgk — obracajgce sie noze. Ryzyko uszkodzenia ciata ostrym nozem
rotacyjnym. Rece i stopy trzymac z dala i nie prébowa¢ podnie$¢ urzadzenia Robomow?®.

6. Przed obstugg urzadzenia Robomow?® oraz przed jego podniesieniem nalezy je wylaczy¢.
7. Nie wolno jezdzi¢ na urzadzeniu Robomow®,

Nie wyrzuca¢ urzadzenia Robomow?®ani jakiejkolwiek jego czesci do niesegregowanych
odpadéw komunalnych. Utylizowaé w miejscach do tego przeznaczonych.

OSTRZEZENIE!

Ten symbol ostrzegawczy wystepuje
kilkakrotnie na stronach niniejszej instrukciji.
Jego zadaniem jest zwrdcenie szczegolnej
uwagi lub ostrzezenie uzytkownika. Nalezy je
przeczyta¢ doktadnie, ze zrozumieniem,

i dopiero wtedy przejs¢ do kolejnej czesci.




Modele Robomow RS

Ostrzezenia dotyczace bezpieczenstwa i srodki ostroznosci

Stosowanie

1. Przed uzyciem urzadzenia Robomow® nalezy uwaznie przeczytaé niniejsza instrukcje obstugi i bezpieczenstwa oraz
zapoznac sie z zasadami jego poprawnego zastosowania.

N

Dzieciom i osobom nie zaznajomionym z instrukcjg nie wolno uzywaé kosiarki Robomow®.

w

Nigdy nie kosi¢, gdy w poblizu znajdujg sie ludzie, w szczegdlnosci dzieci.

4. W celu uniemozliwienia wigczenia kosiarki przez dzieci lub osoby niezaznajomione z zasadami dziatania kosiarki Robomow®
stanowczo zaleca sie wigczenie zabezpieczenia przed dzieémi lub systemu antykradziezowego (PIN 4 cyfry).

5. Nigdy nie pozostawia¢ kosiarki Robomow® bez nadzoru podczas pracy, chyba Ze obszar jest catkowicie ogrodzony i osoby
postronne nie mogg znalez¢ sie na trawniku.

o

Uzytkownik lub osoba nadzorujgca prace sg odpowiedzialne za wypadki lub zagrozenie oséb i ich mienia.

7. Podczas instalacji przewodu obwodowego i wbijania kotkéw mocujgcych przewdd nalezy nosi¢ okulary i rekawice ochronne. Kotki
whbi¢ solidnie, tak aby przewdd nie spowodowat zaczepienia lub potkniecia.

®

Roztozy¢ i zainstalowac przewdd obwodowy zgodnie z instrukcjami.

©

Co pewien czas sprawdzac¢ teren koszony przez kosiarke Robomow® i usuwac kamienie, patyki, przewody, kosci i inne przedmioty.
Przedmioty uderzone przez noze mogg zosta¢ odrzucone, powodujgc powazne obrazenia ciata u ludzi.

10. W przypadku wzmozonych wibracji zatrzymac kosiarke, wytgczy¢ wytgcznik bezpieczenstwa i sprawdzi¢, czy noze nie zostaty
uszkodzone. W celu zachowania réwnowagi wymieni¢ zuzyte lub zniszczone noze. Jesli wibracje nie ustang, zwréci¢ sig do
serwisu.

11. Rece i stopy trzymaé z dala od nozy tngcych i innych czesci ruchomych.

12. Przed podniesieniem kosiarki lub dokonywaniem jakichkolwiek ustawien zawsze wytgcza¢ Wytgcznik Bezpieczenstwa. Nie
dotyka¢ nozy, zanim catkowicie si¢ nie zatrzymaja.

13. Nigdy nie prébowa¢ naprawia¢ ani regulowac kosiarki podczas pracy.

14. Programujgc automatyczny czas pracy kosiarki i wiedzac, iz w tym czasie w poblizu znajdowac¢ sie bedg zwierzeta, dzieci lub
osoby doroste, nie pozostawia¢ wigczonej kosiarki bez nadzoru.

15. Nie uzywac¢ kosiarki Robomow® do jakiegokolwiek celu niezgodnego z jej przeznaczeniem.
16. Nie wigczaé kosiarki Robomow?®, jesli jakakolwiek funkcja lub element jest uszkodzony lub nie dziata prawidtowo.
17. Nigdy nie pozwalac, aby ktokolwiek siedziat lub jeZdzit na kosiarce.

18. Uwaga! W razie zblizajgcej sie burzy odtgczy¢ przewdd obwodowy ze stacji dokujgcej / zasilacz obwodowy oraz skrzynke
zasilajgcg 230/120 V od gtéwnego gniazda zasilania.

19. Wszystkie ostony, tarcze, elementy bezpieczenstwa oraz czujniki nalezy przechowywaé w przeznaczonych do tego celu miejscach.
Zniszczone czesci, a takze naklejki informacyjne, wymienic¢ lub usungé. Nie wigczaé kosiarki Robomow®, gdy jakakolwiek jej cze$¢
jest uszkodzona lub zuzyta.

20. Nigdy nie podnosi¢ ani nie przenosi¢ urzadzenia, gdy silnik jest wigczony.

21. Niebezpieczenstwo porazenia pradem! Odigczy¢ skrzynke zasilajgcg od gniazdka przed kazdym podej$ciem do stykdw stacji
dokujace;.

22. Transport — w celu bezpiecznego przemieszczenia urzgdzenia z lub w obrebie koszonego terenu:

1. Postuzy¢ sie pilotem zdalnego sterowania (dostepnym jako akcesorium), aby przemiesci¢ kosiarke z
jednego miejsca na inne.

2. W przypadku réznicy w wysokosciach koszonego terenu aktywowac wytgcznik bezpieczenstwa i
przenies¢ kosiarke, trzymajac za uchwyt.

3. W przypadku dtuzszego transportu samochodem wyjg¢ bezpiecznik.

Uzywanie pilota zdalnego sterowania (koszenie reczne)

23. Kosi¢ jedynie przy $wietle dziennym lub przy dobrym o$wietleniu sztucznym i unika¢ koszenia, gdy trawa jest mokra.

24. Nie obstugiwaé kosiarki Robomow® bez obuwia lub z zatozonymi sandatami. Zawsze ubiera¢ stosowne obuwie oraz dtugie
spodnie. Nosi¢ odpowiednie obuwie podczas pracy na wzniesieniach.

25. Stosowac wyjgtkowg ostrozno$¢ przy obracaniu urzgdzenia w kierunku osoby, ktéra je obstuguije.
26. Silnik wigcza¢ zawsze zgodnie z instrukcja, trzymajgc stopy z dala od nozy.

27. Nie kosi¢ recznie na wzniesieniu o pochytosci wiekszej niz 15 stopni ani w miejscu (terenie pochylym), gdzie urzgdzenie nie ma
solidnego oparcia.




Wprowadzenie

Konserwacja

28.

29.
30.
31.
32.

33.
34.

35.

W nastepujacych przypadkach zawsze aktywowaé wylacznik bezpieczenstwa kosiarki Robomow®: przed usunieciem blokady/
sprawdzeniem/czyszczeniem/jakakolwiek czynnoscig przy kosiarce Robomow® lub przy wymianie nozy.

W przypadku wzmozonych wibracji kosiarki Robomow® zawsze aktywowaé wytacznik bezpieczenstwa.
W czasie kontroli lub serwisowania nozy nosi¢ grube rekawice.
W celu zachowania bezpieczenstwa wymieniac¢ czesci wyeksploatowane lub uszkodzone.

Uzywac tylko oryginalnego sprzetu i akcesoriow. Wprowadzanie modyfikacji do oryginalnego projektu kosiarki Robomow?® jest
zabronione. Wszelkie modyfikacje uzytkownik wprowadza na wtasne ryzyko.

Konserwacja/serwisowanie kosiarki Robomow® powinno sie odbywaé zgodnie ze wskazéwkami producenta.
Akumulator zawiera elektrolit. W przypadku wycieku elektrolitu z akumulatora nalezy wykona¢ ponizsze czynno$ci:
- Kontakt ze skorg: Natychmiast przemy¢ obszary kontaktu duzg iloscig wody i mydta.

- Kontakt z oczami: Natychmiast przemywa¢ oczy duzg iloscig biezgcej wody przez co najmniej 15 minut, bez pocierania.
- Skontaktowaé sie z lekarzem.

Akumulatory mozna tadowac wytgcznie za pomoca tadowarki zalecanej przez producenta. Nieodpowiednie tadowanie moze
doprowadzi¢ do porazenia prgdem, przegrzania lub wycieku korozyjnego ptynu z akumulatora.

Zakonczenie uzytkowania produktu

36.

37.

38.
39.

10.

Po zakonczeniu eksploatacji kosiarka Robomow oraz jej akcesoria powinny zostaé przekazane oddzielnie do utylizacji, aby
odpady sprzetu elektrycznego oraz elektronicznego nie znalazly sie na wysypisku $mieci. Mozna w ten sposéb ponownie
wykorzystac¢ sprzet elektryczny oraz elektroniczny, naprawi¢ go i przywréci¢ do pracy, w celu ochrony i poprawy warunkdw
$rodowiska, ochrony zdrowia ludzkiego oraz wykorzystywania zasob6w naturalnych w sposéb rozwazny i racjonalny.

Nie wyrzucaé kosiarki Robomow ani jakiejkolwiek jej czesci (w tym takze skrzynki zasilajgcej, stacji dokujacej ani zasilacza
obwodowego) do odpadéw komunalnych. Utylizowa¢ w miejscach do tego przeznaczonych.

Lokalny dystrybutor/dealer udzieli wskazéwek dotyczgcych zwrotu i oddania niepotrzebnych czesci i samego urzadzenia.

Nie wrzuca¢ akumulatoréw do ognia i nie umieszczaé ich w odpadach komunalnych. Akumulator nalezy poddac¢ recyklingowi lub
utylizacji w sposéb przyjazny srodowisku.

Robomow® - funkcje zabezpieczajace

Ochrona przed dzieémi / Funkcja bezpieczenstwa Ta funkcja menu zapewnia bezpieczefnstwo, uniemozliwiajgc obstuge
kosiarki dzieciom i innym osobom niezaznajomionym z jej bezpiecznym uzytkowaniem.

Zabezpieczenie przed kradzieza / Funkcja bezpieczenstwa System antykradziezowy to funkcja uniemozliwiajgca uzywanie
i sterowanie urzgdzeniem Robomow bez podania prawidtowego kodu dostepu. Uzytkownik musi wprowadzi¢ zdefiniowany
czterocyfrowy kod stanowigcy osobiste zabezpieczenie kodem bezpieczenstwa.

Czujnik podniesienia W przypadku podniesienia kosiarki z podioza z pozycji spoczynkowej w trakcie pracy nozy natychmiast sie
one zatrzymajg.

Czujnik przechytu W przypadku podniesienia kosiarki w kierunku pionowym noze natychmiast sie zatrzymajg i urzadzenie
Robomow wyda stosowne ostrzezenie.

Zderzaki z czujnikiem Zderzak wyposazono w czujnik, ktéry uruchamia sie w chwili napotkania przez kosiarke twardego
i nieruchomego przedmiotu. Po sygnale czujnika zderzaka noze kosiarki natychmiast przestajg sie obracac, a kosiarka odwraca
sie tylem do przeszkody.

Wytacznik awaryjny Przycisk STOP znajduje sie w uchwycie do przenoszenia. Nacisniecie go lub podniesienie uchwytu podczas
pracy kosiarki spowoduje natychmiastowe zatrzymanie ruchu kosiarki oraz obracania sie nozy.

Wylacznik bezpieczenstwa Zlokalizowany pod gérng pokrywa, z prawej strony urzadzenia Robomow (patrzgc od tytu kosiarki).
Aktywacja wylgcznika bezpieczenstwa uniemozliwia jakiekolwiek dziatanie kosiarki Robomow. Aktywacja jest konieczna przy
podnoszeniu urzadzenia Robomow oraz wykonywaniu jakichkolwiek czynnosci konserwacyjnych lub serwisowych.

Bezpiecznik gtowny Zlokalizowany z tytu urzadzenia Robomow. Usuniecie bezpiecznika gtéwnego uniemozliwia prace
urzgdzenia Robomow. Zaleca sie wyjecie tego bezpiecznika przed transportem na diuzsze odlegtosci oraz przed serwisowaniem
urzadzenia (wymiana czesci).

Szczelne akumulatory Akumulatory zastosowane w koiarce Robomow sg hermetycznie zamknigte i wyciek ich zawartosci nie jest
mozliwy bez wzgledu na umiejscowienie.

Stacja dokujaca / Zasilacz obwodowy i przewod obwodowy Kosiarka Robomow nie dziata bez przewodu obwodowego
zainstalowanego i uruchamianego za pomocg stacji dokujgcej / zasilacza obwodowego. W przypadku wytgczenia zasilacza
obwodowego lub jego awarii kosiarka Robomow przestaje pracowac.
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Przed pierwszym uzyciem kosiarki Robomow nalezy wykona¢ jednorazowaq konfiguracje.
[Szczegdtowe instrukcje zawarto w kolejnych rozdziatach].

Jak kosiarka Robomow pracuje za Ciebie

Wokot catego trawnika i wokét chronionych obszardéw w obrebie samego trawnika
nalezy zainstalowac przewod. Jest to tzw. przewdd obwodowy. Wyznacza on granice
pracy kosiarki Robomow. W zestawie z kosiarkg Robomow znajdujg sie mate kotki. ;
Stuzg one do mocowania przewodu obwodowego do podtoza, na poziomie wyrastania Przew6d obwodowy
trawy z ziemi. Przew6d obwodowy wraz ze wzrostem trawy staje sie catkowicie ; Kotek
niewidoczny. Stacje dokujgca oraz skrzynke zasilajgcg nalezy umiesci¢ obok '
biegngcego przewodu obwodowego. Peinig one dwie podstawowe funkcje:

o Wytwarzajg bardzo staby sygnat niskiego napiecia na catej dtugosci prze-

wodu obwodowego.

o tadujg akumulatory kosiarki Robomow.
Po zakoniczeniu instalacji przewodu obwodowego, stacji dokujacej i skrzynki
zasilajgcej oraz wykonaniu jednorazowej konfiguracji kosiarka Robomow bedzie kosi¢
Twoje trawniki przez caty sezon!

Stacja Skrzynka
dokujaca zasilajaca

Robomow kosi. Ty odpoczywasz!

Kosiarka Robomow opuszcza stacje dokujacg o zaprogramowanej godzinie. Kosi trawnik, a nastepnie wraca do stacji
dokujgcej w celu natadowania i utrzymania gotowosci do kolejnego zaprogramowanego koszenia.

Zaraz po wyjezdzie kosiarki Robomow stacja dokujgca automatycznie uruchamia specjalny sygnat. Sygnat ten tworzy
wirtualng $ciane ,widoczng” tylko dla kosiarki Robomow. Sygnat ten utrzymuje kosiarke Robomow w oznaczonych granicach
trawnika i uniemozliwia jej dostanie sie do obszarow zaprogramowanych jako chronione lub omijane.

Duze drzewa: Kosiarka Robomow moze

Stacja dokujaca i skrzynka zasilajaca: w nie uderzaé. Duze obiekty nie wymagaja

- Generuje sygnat w kablu.
- taduje akumulator kosiarki Robomow.

Przewo6d obwodowy
dziata jak wirtualna
$ciana i jest widoczny
tylko dla kosiarki
Robomow.

umieszczenia wokot nich przewodu
obwodowego.

Kosiarka Robomow wykrywa
sygnat i zmienia kierunek po
dotarciu do przewodu.

\

Wokot pnia drzewa otoczonego zagtebieniem, przekopem lub
rabatami kwiatowymi nalezy roztozy¢ przew6d obwodowy.

Robhomow:

Your robot. Our expertise

\



Wprowadzenie

Metoda dziatania
e Robomow to zrobotyzowana kosiarka przeznaczona do samodzielnego koszenia i utrzymywania trawnika.

e Prosta jednorazowa konfiguracja — kosiarka Robomow wymaga jedynie prostej jednorazowej konfiguraciji,
ktéra moze zostac z tatwoscig przeprowadzona przez klienta. Kosiarka Robomow wykrywa przewdd przy uzyciu
specjalnych czujnikéw i pilnuje, aby zawsze pozostawa¢ wewnatrz wyznaczone;j strefy. Z produktem sg dostarczone
niezbedne akcesoria.

e Metoda dziatania:
- Kosiarka Robomow automatycznie kosi trawnik. Jej stan stale zmienia sie miedzy koszeniem a tadowaniem.
- Samodzielnie opuszcza stacje dokujgca i kosi trawnik.

- Koszenie obwodowe — w przeciwienstwie do innych zrobotyzowanych kosiarek do trawnikow urzgdzenie
Robomow to jedyna kosiarka, ktéra pracuje w specjalnym trybie obwodowym. Podgza ona wtedy za przewodem [iigy]
obwodowym i gwarantuje dzieki temu kompletne koszenie zadanego terenu. Robomow to jedyna zrobotyzowana [l
kosiarka, ktéra tnie poza kotami.

- Szukanie stacji dokujgcej — gdy stan natadowania akumulatora staje sie zbyt niski,
kosiarka Robomow rozpoczyna szukanie stacji dokujgcej. W tym trybie nie Kkosi
trawnika.

- Po wjezdzie do stacji dokujgcej kosiarka Robomow taduje akumulator, a nastepnie
kontynuuje koszenie. Koszenie trwa, az do uptywu zadanego czasu koszenia
trawnika (czas zalezy od wybranej strefy koszenia).

- Po zakonczeniu koszenia catego obszaru (cykl koszenia) kosiarka Robomow
pozostaje w stacji dokujacej, az do rozpoczecia kolejnego cyklu koszenia.

- Aby utrzymac dobrg kondycje i wyglad trawnika, kosiarka Robomow realizuje dwa
cykle koszenia w tygodniu. Jesli jednak trawnik wymaga wiecej koszenia, czas
jednego cyklu pracy kosiarki Robomow mozna z fatwoscig skonfigurowac.

- Do zarzadzania ustawieniami kosiarki Robomow stuzy panel sterowania znajdujgcy
sie na gbrze urzadzenia.

- Wydajny system ciecia — bardzo ostre noze kosiarki Robomow pozwalajg wykonywac
pierwsze ciecie w sezonie, gdy trawa jest wzglednie wysoka.

- Dostepnos¢ — szerokos¢ koszenia kosiarki Robomow (56 cm) oraz wydajny system ONAKOSITY
ciecia umozliwiajg bardzo szybkie koszenie, po ktérym mozna swobodnie korzystaé QDPOCZYWASZ
z trawnika wraz z catg rodzing.

e Jako dodatkowe akcesorium jest dostepny pilot zdalnego sterowania. Stuzy do kierowania kosiarkg Robomow
podczas jej przejazdu do strefy oddzielnej, jesli to konieczne. Jest rowniez uzywany do koszenia matych fragmentéw
trawy, do ktérych nie mozna dojechac w trybie dziatania automatycznego.

o Pozostawienie trawy po koszeniu — kosiarka Robomow tnie trawe na bardzo mate kawatki, ktére wnikajg w
system korzeniowy trawnika, ulegajg rozktadowi i dziatajg jak naturalny nawdz. Wycinki trawy sktadajg sie w okoto
80-85 procentach z wody oraz uwalniajg do gleby cenne sktadniki odzywcze. Jest to proces naturalnego recyklingu

trawy.
e Aplikacja Robomow App — zapewnia wygodng i intuicyjng obstuge kosiarki

Robomow oraz udostepnia wiecej opcji i funkciji menu, ktére nie sg dostepne r N
z poziomu panelu operacyjnego. Aplikacje Robomow App mozna pobrac ze

sklepu Apps Store.

Aplikacja Robomow App jest zgodna ze smartfonami/tabletami, ktore dziatajg . 41 A =
pod kontrolg nastepujgcych systemoéw operacyjnych: Android (Google) i iOS = alhias
(Apple).

Urzadzenie przenosne musi wspotpracowaé z funkcjg Bluetooth Low
Energy (BLE) o nazwic Bluetooth SMART. o
Obstuge funkcji BLE zapewniajg nastepujgce

urzgdzenia przeno$ne: < sToP )
- Samsung Galaxy SllI, Galaxy S4 i Note II.
- Apple iPhone 4S, iPhone 5, iPad (3. i 4. 04:26 )

generacji), iPad Mini i inne.

- HTC One, One X+ oraz Droid DNA L Robomaw )
Aby pobra¢ aplikacje Robomow App, zeskanuj

urzgdzeniem przenosnym znajdujgcy sie @

z prawej strony kod QR lub pobierz aplikacje ze \ J

sklepu Apps Store.

W
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Robomow?®

Przewé6d obwodowy

Uzywany do tworzenia wirtualnej $ciany dla
kosiarki Robomow.

Kotki
Stuzg do mocowania przewodu do podtoza.

Ztaczki kabli
Stuzg do taczenia przewodéw (w razie potrzeby).

Wtyczka

Stuzg do podiaczenia przewodu obwodowego do
stacji dokujace;.

6 Instrukcja obstugi i bezpieczenstwa

Plyta DVD z filmem przedstawiajagcym

7 sposob programowania i obstugi
urzadzenia
Robomiarka

8 Stuzy do wyznaczania odlegto$ci przewodu

obwodowego od krawedzi trawnika.

Zmontowana stacja dokujaca

9 W czasie bezczynnosci uzywana przez
kosiarke Robomow do dokowania
i tadowania.

Kotwy stacji dokujacej

10 Stosowane do mocowania stacji dokujgcej
do podtoza.

1

12

13

14

15

Kabel przedtuzajacy
Dtugos¢ 20 m (kabel niskiego napigcia)

Skrzynka zasilajaca

Stuzy do dezaktywacii (zatrzymania)
trybu pracy automatycznej i ponownego
jego uruchomienia w razie potrzeby.
Informuje réwniez o stanie kosiarki
Robomow (dokowanie lub praca) oraz
stanie przewodu obwodowego.

Zestaw do montazu skrzynki
zasilajacej

Stosowany do mocowania skrzynki
zasilajgcej do $ciany (zawiera sruby

i kotki).

Szablon

Stuzy do wyznaczania waskiego
przejscia.

Pilot zdalnego sterowania (dostarc-
zany tylko z modelem RS630)

Stosowany do recznego kierowania
i koszenia w dowolnym miejscu.

VIl




Wprowadzenie

Giéwne czesci

Robomow?®

1

Lampka sygnalizujgca prace

| 2. zderzak z czujnikami dotyku
| 3. Przycisk STOP / Rgczka

| 4.  Panel sterowania

|

Pod pokrywa
|

Pokrywa gorna
Wskaznik wysokosci koszenia
Pokretto regulacji wysokosci ciecia

Wytacznik bezpieczenstwa

Stacja dokujaca
|

Gtowica stacji dokujgcej (fadowarka)
Podstawa

tapy (x2)

Kotwy (x6)

Wskaznik dokowania
Przycisk On/Off (WL./WYL.)
Wskaznik pracy

Wskaznik przewodu

Vi
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Wczesniejsze planowanie

Rozdziat 1 Planowanie pracy

Przygotowanie trawnika do pracy kosiarki Robomow jest catkiem proste. Jednak poniewaz kazdy trawnik jest
inny, zalecamy zapoznanie sie z procesem konfiguracji przed doborem najlepszych ustawien dla posiadanego
trawnika.

Nalezy wyswietli¢ film dotgczony do ptyty Robomow DVD. Zawiera on instrukcje dotyczace catego
procesu konfiguracji.

£3 Przed rozpoczeciem konfiguracji nalezy doktadnie przeczyta¢ niniejszy rozdziat: ,Planowanie pracy”.
Zawiera on wskazowki dotyczgce najlepszego umiejscowienia stacji dokujacej, skrzynki zasilajgcej oraz
przewodu obwodowego.

1.1 Planowanie roztozenia przewodu obwodowego
Przewod obwodowy dziata jak ,niewidoczna $ciana” dla kosiarki
Robomow. Ustala granice stref trawnika i otacza szczegdlne obszary, do
ktérych kosiarka Robomow nie bedzie mie¢ dostepu.

Przewdd ten mocuje sie do podtoza matymi kotkami dostarczonymi
z kosiarkg Robomow. Wkrétce po zainstalowaniu przewdd bedzie
niewidoczny pod $wiezo wyrostg trawa.

W chwili rozpoczecia pracy przez kosiarke Robomow zostaje wigczony
sygnat, ktdéry biegnie przez przewdd obwodowy. Sygnat ten uniemozliwia
wyjazd kosiarki Robomow poza strefy koszenia oraz utrzymuje je z dala
od wydzielonych stref.

1.2 Rodzaje trawnikéw: Okreslenie typu posiadanego
trawnika

Mozna wyrdzni¢ trzy podstawowe typy trawnikow: Niektore trawniki sg Tylko strefa gtéwna

potaczeniem kilku typdw.
Pierwszym zadaniem jest jego okreslenie typu wasnego trawnika.

+ Tylko strefa gtéwna

Kosiarka Robomow kosi taki trawnik w ustalonych granicach.

©
[T
+  Strefa Gtéwna + Podstrefy Strefa gtéowna §
Kosiarka Robomow kosi trawe w strefie gtéwnej i automatycznie %
przemieszcza sie do podstref(-y). &
4+ Oddzielne strefy
Kosiarka Robomow kosi trawe w kazdej strefie oddzielnie. Jej
przemieszczanie miedzy strefami jest ograniczone. Dlatego
wczesniej nalezy zaplanowac, jak kosiarka Robomow bedzie sie
przemieszczac¢ miedzy strefami. Strefa Strf"fa
gtéwna oddzielna
1.21 Trawnik typu ,,Tylko strefa gtéwna”
Trawnik typu , Tylko strefa gtéwna” sktada sie tylko z jednego obszaru. Nie
zawiera podstref ani stref oddzielonych. Co najmniej

4-5 m szerokosci

W przypadku odpowiedzi ,tak” na wszystkie z ponizszych pytan typ
Twojego trawnika to , Tylko strefa gtéwna”:

O Czy trawnik obejmuje ciggtg strefe?
Oraz:

O Czy wszystkie obszary trawnika sg na tyle szerokie,
ze umozliwiajg przejazd kosiarki Robomow?
(Najwezsze miejsce moze mieé 4-5 metrow).

Kosiarka Robomow automatycznie opusci stacje dokujaca, aby

rozpoczaé koszenie.
pocza Tylko strefa gtéwna




Modele Robomow RS

1.2.2

»
»

Rodzaj trawnika: Strefa gtéwna + Podstrefy
Trawnik tego typu sktada sie z kilku stref, ktore sg
potgczone przejsciem. Przejscie moze by¢ wzglednie
waskie, jednak jego szeroko$¢ musi umozliwia przejazd
kosiarki Robomow.

Jesli posiadany trawnik nie odpowiada powyzszemu opisowi,

nalezy przeczyta¢ kolejne podrozdziaty, aby ustali¢ typ trawnika.

Jesli typ posiadanego trawnika to , Tylko strefa
gtéwna”, przejdz do podrozdziatu 1.4 tego
rozdziatu, aby ustali¢ lokalizacje stacji dokujace;.

Na trawnikach tego typu kosiarka Robomow przejezdza
z jednej strefy do drugiej, aby skosi¢ caty obszar.

W przypadku odpowiedzi ,,tak” na wszystkie z ponizszych pytan
posiadany trawnik jest typu ,Strefa gtéwna + Podstrefy”:

g
a
a

g

Czy trawnik obejmuije ciggty strefe?

Czy czesci trawnika sg oddzielone od strefy gtownej?

Czy waskie przejscie jest dos¢ szerokie, aby umozliwi¢ przejazd
kosiarki Robomow miedzy tymi strefami: 1,2-5 m?

Czy waskie przejscie jest twarde, gtadkie i rowne (bez kamieni,
piachu i pochytosci)? Przyktady: trawa, chodnik, twarda $ciezka

Strefa gtéwna + Podstrefa z waskim przejsciem

lub ubita ziemia.

Takie dodatkowe obszary sg nazywane podstrefami.

Kosiarke Robomow nalezy zaprogramowac tak, aby przejezdzata przez
waskie przejscie do podstrefy. Kosiarka bedzie kosi¢ zaréwno strefe
gtéwna, jak i podstrefy za jednym razem.

}} Jesli posiadany trawnik nie odpowiada temu opisowi, przejdz do

podrozdziatu 1.3 w tym rozdziale: ,Oddzielne Strefy”.

Aby mie¢ pewnosé, ze kosiarka Robomow przejedzie do podstrefy

i z powrotem, nalezy doktadnie zbadaé powierzchnie trawnika:

QO Jaka jest szerokos¢ waskiego przejscia?

Jesli przejscie ma szerokos¢
1,2-2 m...

Jesli przejscie ma
szerokos¢ 2-5 m...

Q Podczas instalacji przewodu
obwodowego: Zastosowac
szablon dostarczany z kosiarkg
Robomow. Pomoze on
poprowadzi¢ przewdd przez
obszar przejscia.

(Patrz podrozdziat 2.2.2 strona 9).

O Podczas jednorazowej
konfiguracji: Ustawi¢ kosiarke
Robomow do pracy w trybie
Podstrefa.

(Patrz strona 23).

O Podczas instalacji
przewodu
obwodowego:
Zainstalowa¢ przewdd
obwodowy jak na
trawniku typu ,Strefa
gtéwna”. Kosiarka
Robomow moze
przemieszczac sie przez
przejscie bez specjalnej
instalacji przewodu.

O Podczas jednorazowej
konfiguracji: Ustawi¢
kosiarke Robomow do

pracy w trybie Podstrefa.

(Patrz strona 23).

Strefa
gldwna

2-5m

Strefa gtéwna
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1.3

1.3.1

}} Jesli przej$cie ma szeroko$¢ mniejszg niz 1,2 m, strefy trawnika nalezy skonfigurowac jako strefy oddzielne.
Patrz nastepny podrozdziat 1.3.

}} Jesli szerokos$¢ przejscia jest wieksza niz 5 m, ustaw typ trawnika jako typ , Tylko strefa gtéwna”. Patrz poprzedni
podrozdziat 1.2.1, ,Tylko strefa gtéwna”.

}} Jesli posiadany trawnik stanowi kombinacje kilku typow, przeczytaj kolejny podrozdziat (Oddzielne strefy).

Trawnik typu ,,Oddzielne strefy”
Trawnik typu ,0ddzielne strefy” sktada sie z
co najmniej dwoch stref, ktdre nie sg ze sobg
potgczone. Kosiarka Robomow nie moze
miedzy nimi przejezdzac.

W przypadku odpowiedzi ,,tak” na co
najmniej jedno z ponizszych pytah posiadany
trawnik jest typu ,0ddzielne strefy”.

. Strefa gtéwna

O Czy czesci trawnika sg oddzielone
ptotami, chodnikami lub w inny . Strefagiowna .
spos6b uniemozliwiajgcy przejazd Ngge B
kosiarce Robomow? Oddzielne strefy
Lub:

O Czy czesci trawnika sg oddzielone zwirem lub podobnym materiatem,
ktory moze uszkodzi¢ noze kosiarki?

Lub:

O Czy strefy trawnika sg potaczone przej$ciem na tyle waskim
(szeroko$¢ mniejsza niz 1,2 m), ze uniemozliwia przejazd kosiarki
Robomow?

Lub:
O Czy strefy trawnika znajdujg sie na poziomie nizszym lub wyzszym?

QO Jesli ktorykolwiek z powyzszych opisdéw pasuje do posiadanego
trawnika, Robomow zostanie zaprogramowany do pracy w strefach
oddzielnych.

}} Jesli jednak trawnik nie odpowiada tym opisom, jest prawdopodobnie typu , Tylko strefa gtéwna” lub ,Strefa
gtéwna + Podstrefy”. PrzejdZ do podrozdziatu 1.4, Wybor lokalizacji stacji dokujace;.

QO Trawnik moze sie sktada¢ z maksymalnie 2 stref oddzielnych.
Q Kosiarke nalezy recznie przenie$é miedzy strefami lub przewiez¢.

O Kazdy z 3 typoéw trawnika moze byé kombinacjg co najmniej dwéch
trawnikow.

Oddzielna strefa mniejsza
niz 200 m?

Typy konfiguracji strefy oddzielnej
Strefa oddzielna, ktérg mozna catkowicie
skosi¢ w jednej operacji.

Q Jesli to mozliwe, oddzielny obszar moze
zostac¢ potgczony z przewodem obwodowym
gtéwnego pola.

QO Moze tez mie¢ oddzielny przewdd obwodowy.
Wtedy musi by¢ podtgczony do zasilacza
obwodowego (wyposazenie dodatkowe).

2 przewody pod

Stacja dokujaca jednym kotkiem

3
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Lub:

Strefa oddzielna, ktérej nie mozna catkowicie
skosi¢ w jednej operacji.

QO Taduza oddzielna strefa wymaga oddzielnego

dziatania kosiarki.

O Na dodatkowej powierzchni nalezy zainstalowaé
dodatkowg stacje dokujgcg (wyposazenie
dodatkowe).

1.4 Wybor lokalizacji stacji dokujace;j

Oddzielna strefa wigksza niz 200 m?
P Dodatkowa skrzynka
zasilajaca i stacja
dokujaca

Gtéwna skrzynka
zasilajaca i stacja
dokujaca

Stacja dokujaca kosiarki Robomow powinna byé umieszczona wzdtuz
przewodu obwodowego. Jest to miejsce, w ktérym ,petla” przewodu ma
swoj poczatek i koniec. Stacja dokujaca i skrzynka zasilajgca petnig dwie

zasadnicze funkcje:

O Wytwarzajg staby sygnat wzdtuz przewodu obwodowego (o bardzo
niskiej mocy), ktdry stuzy jako ,niewidoczna $ciana” ustalajgca granice

trawnika dla kosiarki Robomow.

O tadujg akumulatory kosiarki Robomow.

Po zakonczeniu jednorazowej konfiguracji przewodu obwodowego oraz
stacji dokujgcej nalezy ustawi¢ tygodniowy harmonogram. Okresla on,
kiedy kosiarka Robomow rozpocznie koszenie, i obowigzuje przez caty

sezon.

Kosiarka Robomow opuszcza stacje dokujgcg w dniu i 0 godzinie
zaprogramowanych dla okreslonego trawnika i zgodnie z osobistymi
preferencjami. Kosi trawnik i wraca do stacji dokujgcej w celu

natadowania akumulatoréw.

1.41 Aby wybraé najlepszego miejsce, nalezy uwzglednié¢

nastepujace kwestie:

|O Nie umieszczaé stacji dokujgcej w odlegtosci 3 m od naroznika.

Q Stacja dokujaca powinna znajdowac sie w
wystarczajgcej odlegtosci (20 m) od gniazdka
poboru mocy (230 V /120 V).

O Jesli trawnik ma wiecej niz jedng strefe, nalezy
ustawi¢ stacje dokujaca w strefie o najwiekszej
powierzchni.

Q Stacja dokujgca nie powinna by¢ widoczna
z ulicy.

O Najlepiej wybra¢ zacienione miejsce.
Dzigki temu zwiekszy sig czas eksploatacii
akumulatora.

O Umieéci¢ stacje dokujgcag na wzglednie
rownym podtozu. Nie umieszczaé jej na
pochyto$ciach.

O Umiesci¢ stacje dokujgca z dala od gtowic zraszaczy.

Wybér lokalizacji
stacji dokujacej

Strefa
podstawowa
ot

Strefa A

Strefa gtowna
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1.5

1.6
1.6.1

1.6.2

Wybor lokalizacji skrzynki zasilajacej
O Skrzynka zasilajgca jest podtgczana do stacji dokujgce;.

Skrzynka zasilajaca
O Nalezy wybra¢ odpowiednie miejsce na skrzynke zasilajgca. na sclanie
Jest ona montowana na $cianie w poblizu gniazdka mocy.

O Do skrzynki zasilajgcej jest podtgczany kabel przedtuzajgcy
kosiarki Robomow o dtugosci 20 m. Nie wolno zmienia¢
dtugosci kabla przedtuzajacego.

Maks. 20 m

Skrzynka zasilajgca moze by¢ montowana na wolnym powietrzu.
Nalezy jg jednak umiesci¢ w miejscu ostonietym, suchym, o dobre;j
wentylacji. Skrzynka zasilajgca nie powinna by¢ narazona na
dziatanie promieni stonecznych ani na opady deszczu.

20-metrowy kabel
przediuzajacy
(niskie napiecie)

Planowanie roztozenia przewodu obwodowego

Obiekty znajdujace sie w obrebie trawnika

Q Takie obiekty, jak grzadki kwiatowe, stawy i mate drzewa, musza by¢
chronione przez ustalenie ,wysp obwodowych”.

Wyspy obwodowe to wydzielone obszary trawnika, na ktére kosiarka
Robomow nie wjezdza.

O Przeszkody pionowe, stosunkowo sztywne i wyzsze niz 15 cm, takie
jak drzewa, stupy telefoniczne lub wysokiego napiecia, nie musza
by¢ wydzielane. Po uderzeniu w takg przeszkode kosiarka Robomow
zawrdci. Jednak w celu uzyskania ptynno$ci pracy urzadzenia
i unikniecia hatasu wyspy obwodowe mozna skonfigurowac dla
wszystkich obiektow.

QO Jesli obszary z przeszkodami znajdujg sie
w grupach blisko siebie, powinny zostaé
oddzielone jedna, ciggtg wyspg obwodowa.

Wzniesienia
Wzniesienie obwodowe
O Przewdd obwodowy moze zosta¢ poprowadzony

przez wzniesienie o spadku nizszym niz 10%
(1 m wzniesienia na kazde 10 m).

UWAGA! Jesli przewdd obwodowy zostanie roztozony wzdtuz wzniesienia
o spadku wiekszym niz 15%, moze doj$¢ do zeslizgniecia si¢ kosiarki,
zwilaszcza jesli trawa jest mokra, i wyjechania poza obszar ograniczony
przewodem.

4+  Przewd6d obwodowym mozna jednak roztozy¢ na wzniesieniu,
na ktérym wystepuje bariera (np. mur lub $ciana) zapobiegajgca
wyjechaniu kosiarki.

Wzniesienie obwodowe 10%

Wzniesienie na trawniku

O Kosiarka Robomow moze kosi¢ tereny, na ktérych spadek wzniesienia

nie przekracza 36% (3,6 m wzniesienia na 10 m).
100 cm

Diugosé

O Wskazdéwka: Jesli kosiarka przechyli sie, wjezdzajac po ‘_
wzniesieniu, oznacza to, ze jest ono zbyt strome. Nalezy

je wykluczy¢ z obszaru koszenia.

Jak obliczy¢ nachylenie trawnika?

Wzniesienie

B 86
36 cm (wzniesienie) ST e 'y"_ .o"

— = 36% (nachylenie)
100 cm (dtugosc)
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1.6.3 Odlegtos¢ od krawedzi (baseny, stawy, klify itp.)

O Narzedzie Robomiarka stuzy do mierzenia odlegtosci od krawedzi do
miejsca, gdzie nalezy potozy¢ przewod obwodowy.

Wall Edge 40cm (15.5)

Lawn Edge 32cm (12.5")

Narrow Pass 14cm (5.5") i@i @DE
Wire position [ —}
ROBORULER §

for RS models

O W niektdrych przypadkach w poblizu zbiornikéw wodnych, takich jak
stawy czy baseny, lub przy znacznej réznicy wysoko$ci terenu, na
przyktad przy klifach, zaleca sie pozostawienie wiekszej odlegtosci od
krawedzi (patrz podrozdziat 2.3).
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Zalecenie przed rozpoczeciem:

Podczas instalacji nalezy wtozy¢ kotki w ziemie. W celu utatwienia tego
zadania zalecamy skosic i podla¢ trawnik przed rozpoczeciem pracy.

Przygotowanie

Nalezy sie upewni¢, ze wszystkie czesci potrzebne do instalacji sg
w zasiegu reki. Kosiarke Robomow nalezy trzymaé w poblizu, aby miec¢
dostep do wszystkich elementéw.

Ponadto potrzebne sg nastepujgce narzedzia: mtotek, maty Srubokret ptaski,
wkretak i kombinerki.

Utozenie przewodu obwodowego

Przed rozpoczeciem nalezy sporzgdzi¢ plan utozenia przewodu
obwodowego oraz wybrac lokalizacje stacji dokujgcej. Plan powinien
uwzglednia¢ (patrz podrozdziaty 1.4-1.6):

O Jaki typ terenu trawiastego jest przygotowywany?
(Tylko strefa gtéwna / Strefa gtéwna + Podstrefy / Strefy oddzielne /
kombinacja typdw).

O Czy na trawniku wystepujg obszary chronione lub wytaczone?
(Wyspy Obwodowe).

O Czy istniejg wzniesienia, ktdrych kosiarka Robomow powinna
unikac?

O Czy istniejg krawedzie basenow, stawdw, kliféw itp., ktére wymagaja
zachowania wiekszej odlegtosci od przewodu obwodowego?

Punkt poczatkowy: Przew6d obwodowy w obszarze stacji

dokujace;j.

QO Ustaw stacje dokujgcg zgodnie z planem, przodem skierowanym
przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara.

B Nie umieszcza¢ stacji dokujacej w odlegtosci < 3 m od naroznika.

O Wybierz rolke przewodu z zielong wtyczkg na koncu. Pozostate rolki nie
majg ztgczek na koncu.

QO Wyciggnij wtyczke i cze$¢ przewodu z plastikowej ostony.

B nNie wyjmowac szpulki przewodu z ostony.
Plastikowa ostona petni funkcje podajnika przewodu.

O Przymocuj przewdd kotkami do podtoza w miejscu ustawienia stacji
dokujacej.

Kotki sg dostarczone w zestawie z kosiarkg Robomow.
QO Wyciggnij 30 cm przewodu i pozostaw go luzno w poblizu stacji

dokujgcej. W momencie zakoriczenia utozenia ta cze$¢ przewodu
obwodowego zamknie obwad.

O Rozpocznij uktadanie przewodu w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara.

O Kontynuuj wycigganie przewodu obwodowego z ostony, rozktadajgc go
luzno, idgc przy krawedzi trawnika.

B e napotkasz pole/obiekt wymagajace specjalnego postepowania,
upewnij sig, ze uktadasz przewdd obwodowy zgodnie z wymaganiami. Takie
szczegolne przypadki oméwiono w kolejnych podrozdziatach.

Miotek \ Kombinerki

\
Maty srubokret
ptaski i wkretak

' Przewod Obwodowy —
, nie zdejmowac plastikowej ostony

g

Pozostawi¢
30 cm w punkcie
poczatkowym

Utozenie w kierunku
przeciwnym do ruchu
wskazéwek zegara
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2.1.2 Utozenie przewodu obwodowego

2.2

2.21

2 przewody pod
jednym kotkiem

Przewod
obwodowy

Pole poza przewodem - $ciana jako ochrona.

O Przewdd obwodowy nalezy przymocowaé do ziemi kotkami
dostarczonymi w zestawie z kosiarkg Robomow. Kofki nalezy rozstawi¢
co kilka metréw i w naroznikach.

Na tak wczesnym etapie nalezy umiesci¢ minimalng liczbe kotkow.
Pozniej, po przetestowaniu utozenia przewodu, nalezy wtozy¢ wszystkie
niezbedne kotki.

Q Po rozwinigciu przewodu, ale przed przymocowaniem kotkami, nalezy
okresli¢ odlegto$¢ przewodu od krawedzi trawnika lub przeszkdd za
pomoca Robomiarki.

Robomiarka jest dostarczane z kosiarkg Robomow.

O Jesli krawedz jest nachylona (dozwolone maks. 15%) lub
odgrodzona sciana, odlegtos¢ od krawedzi wynosi 40 cm.

O Jesli krawedz znajduje sie na terenie ptaskim lub klifie, odlegto$¢ od
krawedzi wynosi 32 cm.

O Jesli w poblizu przewodu istnieje stata przeszkoda (niewymagajgca 40 cm Przewéd
ochrony jako wyspa obwodowa), przewod powinien znajdowacé sie w Pole poza przewodem — ten sam poziom bez
odlegtosci co najmniej 1 m. obiektéw chronionych. .

Nachylenie -
maks. 15%.

Q Jesli krawedz nie jest odgrodzona $ciang, murem ani inng przeszkodag
statg, przewdd obwodowy moze sie znajdowac blizej krawedzi. Te
niewielkg odlegtos¢ nalezy sprawdzi¢ przed przymocowaniem kotkdw
do podtoza.

Q Podczas uktadania przewodu na obwodzie zachowaj kat 45° przy
wszystkich lewoskretach na naroznikach. Zachowanie kata 45° nie jest
konieczne przy prawoskretach na obwodzie. Zachowania kata 45° nie

jest konieczne na naroznikach wyspy trawnika (np: wokét basenu).

O Kontynuuj rozktadanie przewodu zgodnie z planem. Stopniowo wyciggaj w i
przewdd z podajnika i uktadaj go luzno, przemieszczajgc sie w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara. x

Szczegolne przypadki instalacji przewodu
obwodowego

Wyspy obwodowe

Q Kontynuuj rozwijanie przewodu, poruszajac sie od krawedzi w kierunku
obiektu chronionego.

O Przymocuj przewdd obwodowy kotkami wokdt obiektu w kierunku
zgodnym z ruchem wskazowek zegara.
Utozenie przewodu obwodowego

90°

Kierunek utozenia: wokot przeszkody, Min. odlegtos¢ miedzy wyspami: 1,5 m v
zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara W przeciwnym razie wydzieli¢ facznie jako jedng wyspe.

45°
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2.2.2

O Miedzy przewodem wyspy a przewodem obwodowym powinna zosta¢
zachowana odpowiednia odlegto$é:

4+ Co najmniej 1,5 m miedzy wyspg a przewodem obwodowym

+ Co najmniej 1,5 m miedzy przewodami sgsiadujgcych wysp

B uwAGA: Utozenie przewodu obwodowego w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara wokdt przeszkody spowoduje, Ze kosiarka
wjedzie w pole wyspy.

O Dokoncz ogrodzenie wyspy i wrd¢ do miejsca, w ktdrym opuszczono
krawedz trawnika.

QO Przewody biegnace w kierunku wyspy i od niej powinny by¢ utozone
rownolegle i powinny sie stykaé. Z tego wzgledu przymocuj oba
przewody tymi samymi kotkami.

Kosiarka Robomow nie wykryje tych dwdch przewoddéw.
Bedzie kosi¢ ponad nimi tak, jakby ich nie byto.

Kosiarka Robomow wykryje pojedynczy przewdd ograniczajgcy dostep do

wyspy obwodowej i nie wjedzie na to pole.

.. , . . .y Wyspy obwodowe — min. 90 cm
O Minimalna $rednica wyspy powinna wynosi¢ 90 cm.

+ Jezeli obiekty chronione znajdujg sie blisko siebie, ogranicz je
pojedyncza, ciggtg, wyspg obwodows.

4+ Minimalna odlegto$¢ przewodu obwodowego od obszaru
chronionego powinna wynosi¢ 32 cm.
Z tego wzgledu, jesli obiekty chronione znajdujg sie zbyt blisko
krawedzi, pozostaw je poza polem koszenia.

Wyznaczania waskiego przejscia

Przejscie tgczy dwie wigksze strefy trawnika. Takie przejscie moze by¢
waskie, jednak musi by¢ na tyle szerokie, aby umozliwia¢ przejazd kosiarki
Robomow.

Z tego wzgledu przejscie musi mie¢ szerokos¢ co najmniej 1,2 m.
Podazajgc zgodnie z przewodem obwodowym, kosiarka Robomow
przejezdza miedzy strefg gtdwng a podstrefg. Jednak koszac kazda ze
stref, nie przejezdza do drugie;.

Q Jesli przejscie jest szersze niz 2 m, NIE jest konieczne stosowanie
specjalnych utozen przewodu obwodowego. Wystarczy obja¢ przejscie
i podstrefe polem objetym przewodem obwodowym.

QO Jesli przejécie jest waskie: 1,2-2 m — nalezy zastosowac specjalne
utozenie przewodu obwodowego, aby przeprowadzi¢ kosiarke
Robomow przez przejscie.

Stuzacy do tego celu specjalny szablon jest dostarczony wraz z
kosiarka Robomow. Jest on ztozony w kartonie w gornej czesci é
kosiarki. Szablon ten stuzy do wyznaczenia waskiego przejscia. H

Takie specjalne utozenie przewodu obwodowego doprowadzi kosiark
Robomow bezposrednio do waskiego przejscia. E

O Miedzy przewodem obwodowym a wejéciem do przejscia powinna by¢
zachowana odlegto$¢ co najmniej 40 cm.

)

QO Nalezy zrobi¢ przerwe w utozeniu przewodu obwodowego w celu
zabezpieczenia wejscia do waskiego przejscia.
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o

Roztéz szablon na podtozu przy wejsciu do waskiego
przejscia:

4+ Strzakka ma by¢ skierowana w strone wejscia do

waskiego przejscia, w kierunku podstrefy.

4+ Recznie wiéz (do potowy diugosci) 7 kotkdw do
7 otworéw ponumerowanych [TH7].

Podnies szablon, aby kotki pozostaty luzno wetkniete w ziemie.

Przet6z przewdd obwodowy przez cztery kotki z prawej strony,

ponumerowane [TH4].

+  Okrec przewdd wokot kazdego z kotkow [T], [2], [3]i[4],
weciskajgc kotek catkowicie w podioze.

+ Pozostaw kotki 57 wystajace do potowy z podtoza.
Zostang one podzniej potgczone z przewodem.

Kontynuuj uktadanie przewodu obwodowego przez przejscie
w kierunku podstrefy:

+ Prostg linig w odlegtosci co najmniej 45 cm od przejscia
przy prawej krawedzi.

+  Przerwij na koficu przejscia, aby wyznaczy¢ drugi koniec
waskiego przejscia.

Miedzy przewodem obwodowym podstrefy a wyjsciem
z przej$cia powinna by¢ zachowana odlegtos¢ 40 cm.

Przekreé szablon i pot6z go na podtozu w wejsciu do
podstrefy:

4+ Strzakka ma by¢ skierowana w strone podstrefy.

4+ Recznie widz (do potowy diugosci) 7 kotkdw do
7 otworéw ponumerowanych 1-7.

Podnies szablon, aby kotki pozostaty luzno wetkniete w ziemie.

Przetéz przewdd obwodowy przez trzy kotki z prawej strony,
ponumerowanych 1-3.

4+ Okre¢ przewdd wokét kazdego z kotkow 1, 2, 3, weiskajac
kotek catkowicie w podioze.

Roztozenie szablonu

Podstrefa

Podstrefa

Przelozy¢ przewod obwodowy

: przezkolkill-l-m

Podstrefa

= Wiozy¢ kotki
r |' r — éf‘% S“é 1-7
:

" Podstrefa

Strefa gtéwna

Przelozyé przewéd obwodowy przez kotki 1-3

; BT FF Podstrefa

o

Strefa gtéwna

10
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+ Pozostaw kotki 4—7 wystajgce do potowy z podioza. Przelozyé przewod obwodowy

4+ Zostang one potgczone z przewodem pdzniej, po
utozeniu przewodu obwodowego wokét podstrefy.

O Dokoncz uktadanie przewodu obwodowego wokot podstrefy,
az po osiggniecie kotka nr 4.

O Przetbéz przewdd obwodowy przez kotki 4—7 zgodnie z ;
ich kolejno$cig. Wsun kotki w ziemie, aby przymocowacd ‘s‘ LR ;
przewdd. L3 “E J'. I..-" e Podstrefa

4+ U6z przewdd wzdtuz waskiego przejscia, réwnolegle do

pierwszego przewodu.

4+ Zachowaj odlegto$¢ 14 cm miedzy przewodami Strefa gtowna
w przejsciu.

O Z powrotem przy wejéciu do przejscia: Przetéz przewod
przez pozostate kotki o numerach [5], [6], [7]. Konczenie utozenia przejcia do podstrefy

4+ Wsun kotki catkowicie w podtoze, aby przymocowac przewdd.

O Kontynuuj uktadanie przewodu obwodowego w strefie gtéwnej w
kierunku stacji dokujacej.

2.3 Oddzielne strefy

Jesli trawnik zawiera co najmniej jedng oddzielng strefe, a kosiarka nie
moze przejechac z jednej strefy do drugiej, wymagane jest dodatkowe
utozenie.

W takich przypadkach bedzie konieczne przewiezienie lub przeniesienie

kosiarki miedzy strefami. )
Oddzielna strefa

Miedzy przewodami strefy oddzielne;j i strefy gtdwnej nalezy zachowaé mniejsza niz 200 m?
odlegto$¢ co najmniej 1 m. :

Dodatkowy

zasilacz obwodowy

(wyposazenie
dodatkowe)

2.3.1 Utozenie w przypadku strefy oddzielnej,
ktora mozna catkowicie skosi¢ w
jednej operacji
Q Jesli to mozliwe, oddzielny obszar

moze zosta¢ potgczony z przewodem
obwodowym gtéwnego pola.

+ Nie jest konieczne stosowanie
zadnych dodatkowych akcesoridw. Géwna skrzynka
zasilajaca i stacja

QO Jesli pola nie mogg zostac potgczone dokujaca

z przewodem obwodowym strefy gtéwne;.

4+ Strefa oddzielna bedzie mie¢ witasny przewdd obwodowy.

4+  Przewo6d obwodowy zostanie potgczony z dodatkowym zasilaczem
obwodowym (wyposazenie dodatkowe).

+  Zasilacz obwodowy nalezy zainstalowa¢ zgodnie z instrukcjami

znajdujgcymi sie w opakowaniu Oddzielna strefa

wigksza niz 200 m?

zasilacza.
+ W strefie oddzielnej nalezy utozy¢
przewdd obwodowy. :
.. . . ™~ Dodatkowa
2.3.2 Utozenie w przypadku strefy oddzielnej, skrzynka zasilajaca i

stacja dokujaca

ktorej nie mozna catkowicie skosi¢
w jednej operacji
O Do tej instalacji wymagana jest dodatkowa

stacja wraz ze skrzynkg zasilajgcg
(wyposazenie dodatkowe).

O Stacje nalezy zainstalowaé zgodnie
z instrukcjami znajdujgcymi sie w
opakowaniu stacji dokujace;j.

) . . Gtéwna skrzynka
O W strefie oddzielnej nalezy utozy¢ przewdd zasilajaca i stacja

obwodowy. dokujaca

11
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2.3.3 Staw, basen lub studzienki na krawedzi trawnika

2.4

2.5

LUB:
Trawa wyzsza niz 70 cm ponad poziom pola zewnetrznego.

O Przewdd obwodowy nalezy umiesci¢ w odlegtosci co najmniej 1,2 m od
wody (lub rozpadliny).

O Wzdtuz krawedzi trawnika przy wodzie mozna ustawi¢ przeszkode, na
przykfad ptot lub inng bariere, tak aby kosiarka Robomow na pewno jg
wykryta.

+ Bariera powinna mie¢ co najmniej 15 em wysoko$ci. Dzigki niej
kosiarka Robomow w Zadnym wypadku nie przedostanie sie przez
przewdd obwodowy na obszar wodny.

+ Jedliistnieje taka bariera, przewdd obwodowy moze zostaé
umieszczony w odlegtosci 40 cm od niej.

Przymocowanie przewodu obwodowego do podtoza

Q Zakopywanie przewodu obwodowego nie jest konieczne, ale mozna to
zrobié, na gtebokosci do 5 cm.

O Podczas ostatecznego dobijania kotkéw w podiozu nalezy mocno
naciagna¢ przewod.

Co najmniej
l 40 cm

\

OSTRZEZENIE!

Chroni¢ oczy!

Chronié¢ rece!

Podczas dobijania kotkow nalezy stosowac¢ odpowiednie srodki ochrony
oczu i nosi¢ odpowiednie rekawice robocze. Twarde lub suche podioze
moze spowodowac, ze kofki sie potamia.

O Umies¢ kotki w odlegtosci zapewniajgcej utrzymanie przewodu ponize;
poziomu trawy i zapobiegajacej stworzeniu ryzyka potkniecia sie.
+ Po obro$nieciu nowg trawg przewdd i kotki wkrétce stang sie
niewidoczne.
O Jesli w celu ukonczenia utozenia konieczny jest dodatkowy przewdd,

dotacz go zatgczonymi do kosiarki Robomow wodoodpornymi
zlgczkami. (Patrz podrozdziat 9.4, tgczenie przewodu obwodowego).

Nalezy uzywac wytgcznie zlgczek przewodéw dostarczonych z kosiarka
Robomow. Ani skrecone kable, ani kostka ztgczna zaizolowana taSma
izolacyjng nie stanowig odpowiedniego potgczenia.

Wilgotnos¢ gleby powoduije utlenienie innych potgczen, a to z kolei moze
skutkowac¢ pdzniejszym przerwaniem obwodu.

Powrét do stacji dokujacej — ukonczenie uktadania

przewodu obwodowego

Po zamknieciu petli przewodu obwodowego i przymocowaniu go do ziemi
nalezy zakonczy¢ utozenie poprzez potgczenie poczatku i korica przewodu
obwodowego z gtowicg stacji dokujgce;.

QO Ztap oba konce przewodu obwodowego: przewdd rozpoczynajgcy
obwdd to ten ze ztgczka.
Q Skret te dwa przewody ze sobg.

QO Przytnij koncowke bez ztaczki do réwnej dtugosci. Usun nadmiar
przewodu i zdejmij tasme izolacyjng z koncowki przewodu na diugosci
5 mm.

we

Zdjg¢ 5 mm

d

12
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Q Przymocuj przewod obwodowy kotkiem do podioza przy uzyciu tego Maty ptaski srubokret

samego kotka i pozostawiajgc go luzno. Skre¢ obie luzne czesci ze
sobag.

Wt6z koncdwke przewodu bez ztgczki do otworu ztgczki drugiego

przewodu. Uzyj matego Srubokreta, aby dokreci¢ i zabezpieczy¢
przewod w zigczce.

2.6 Montaz stacji dokujacej
2.6.1 Ukladanie i mocowanie kabla zasilajagcego

Bezpieczenstwo — unika¢ obrazen!

Kabel przedtuzajgcy powinien by¢ przymocowany do podtoza! Nigdy nie
powinien stwarza¢ zagrozenia potkniecia.

Kabel zasilajgcy powinien by¢ prowadzony WYLACZNIE po migkkich
powierzchniach. Nie powinien by¢ prowadzony po twardych powierzchniach

(np. chodnikach, podjazdach), na ktérych jego bezpiecznie przymocowanie
nie jest mozliwe.

2.6.2 Montaz stacji dokujacej

Glowica stacji
dokujacej (fadowarka)

Podstawa

Kotwy x 6

tapy x 2

2.6.3 Glowica stacji dokujacej i podstawa:
QO Zdejmij gtowice stacji dokujgcej z podstawy.

Niebezpieczenstwo porazenia pradem!
Odtgczy¢ skrzynke zasilajgcg od gniazdka przed kazdym podejsciem do
stykow stacji dokujgce;.

+ Pociggnij dZzwignig (A) w gore.

+ Pchnij gtowice stacji dokujgcej od przodu w kierunku B.
Glowica wysunie sig.

13
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Q Przeprowadz przewdd obwodowy (A) i kabel przediuzajacy (B) przez
szczeline w tylnej czesci stacji dokujace;j.

O Podiagcz zigcze przewodu obwodowego do glowicy stacji dokujacej (A).

QO Podigcz 20-metrowy kabel przedtuzajacy do gtowicy stacji dokujacej (B),
jesli nie zostat jeszcze podtgczony.

Q Upewnij sig, ze przewdd obwodowy i 20-metrowy kabel przedtuzajacy
przechodzg przez szczeling w tylnej czesci stacji dokujgce;.

O Wyrdwnaj gtowice stacji dokujgcej z frontem stacji dokujgcej (C).
+ Wsun jg na miejsce wzdtuz bocznych prowadnic.

4+ Popchnij, az ustyszysz klikniecie.

O Przeprowadz 20-metrowy kabel przedtuzajacy az do skrzynki zasilajgce;.

- - -n - - W*Oiyé 2
2.7 Umieszczenie stacji dokujacej tylne kotwy
Umies¢ stacje dokujaca na przewodzie obwodowym. B, R ;

O Ustaw stacje dokujgcg przodem w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara, wzdtuz krawedzi trawnika.

QO Umies¢ stacje dokujaca na przewodzie obwodowym.

o

Wyréwnaj srodek oznakowania na przodzie podstawy z przewodem.

O Po uzyskaniu odpowiedniej pozyciji stacji dokujgcej wtdz 2 tylne kotwy do
otwordw stacji dokujgcej. Pozostate 4 kotwy zostang wtozone dopiero po
przetestowaniu zakonczonego montazu (patrz podrozdziat 3.3.5).

14
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2.8 Instalacja skrzynki zasilajacej
2.8.1 Wybor lokalizacji skrzynki zasilajacej

Aby zainstalowac¢ skrzynke zasilajgcg w optymalnej lokalizacji, nalez Skrzynka zasilajaca
.y . y Q 18 31 . Pty ) ] y MUSI by¢ zamontowana
wzig¢ pod uwage nastepujgce kwestie: pionowo, aby zachowaé
wodoodporne

Q Skrzynke nalezy umiesci¢ poza obwodem trawnika. wiasciwosci.
O Nalezy wybrac tatwo dostepne miejsce. e
O Nalezy wybra¢ miejsce suche i ostonigte.

O Nalezy wybra¢ miejsce w poblizu gniazdka elektrycznego.
0O

Skrzynka zasilajgca jest przeznaczona do montazu w pionie.

2.8.2 Montaz skrzynki zasilajacej:

Q Zamontuj metalowy uchwyt na pionowej powierzchni za pomoca
dostarczonych $rub.

O Umies¢ skrzynke zasilajgcg nad metalowym uchwytem i wsun jg na
miejsce wzdtuz powierzchni pionowej.

Q Podtacz kabel pradu statego ze skrzynki zasilajgcej do 20-metrowego
kabla przedtuzajgcego.

Wskazniki na skrzynce zasilajacej

2.9 Przy skrzynce zasilajace;j:
O Podtacz skrzynke zasilajgcg do zwyktego gniazdka pradu
przemiennego o napieciu 230/120 V.

~ )~ 4 Gdy kosiarka znajduje sie w stacji dokujgcej, $wieci wskaznik

ah dokowania (1).

4+  Gdy kosiarki nie ma w stacji dokujacej, $wieci wskaznik pracy (3).

15
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Rozdziat 3 Przygotowanie kosiarki Robomow

Przed pierwszym uzyciem kosiarki Robomow nalezy wykonaé
kilka prostych wstepnych konfiguracji. Po wykonaniu czynnosci
przygotowawczych kosiarka Robomow bedzie gotowa do koszenia
trawnika.

3.1 Regulacja wysokosci koszenia

Zakres ciecia nozy: 20-80 mm

Aby ustawi¢ wysoko$¢ koszenia, nalezy wykonac nastepujace
Czynnosci:
Q Podnies panel drzwi w gérnej czesci kosiarki.
Q Przekre¢ pokretto (A), dociskajac je.
+  Aby zwiekszy¢ wysoko$¢ koszenia, obré¢ pokretto
w lewo.

+  Aby obnizy¢ wysokos¢ koszenia, obro¢ pokretto w prawo.

QO Wysokos¢ ciecia (B) jest wyswietlana po lewej stronie pokretta
(A).

3.2 Wiozenie bezpiecznika
Kosiarka Robomow jest dostarczona z wyjetym bezpiecznikiem.
Bezpiecznik jest spakowany w plastikowej torebce przymocowanej
do gbrnej czesci kosiarki.

O Wyjmij bezpiecznik z dostarczonej plastikowej torebki.
O Odkre¢ uchwyt bezpiecznika (C) z kosiarki.

O Umies¢ bezpiecznik w uchwycie bezpiecznika.
Bezpiecznik mozna wstawi¢ w dowolnym kierunku.

O WI6z bezpiecznik z uchwytem z powrotem do kosiarki i wkrec
do oporu.

Kosiarka Robomow bedzie teraz pod napieciem (wzbudzona).
Akumulatory sg wystarczajgco natadowane, aby umozliwi¢
wykonywanie jednorazowej konfiguracii

3.3 Jednorazowa konfiguracja (procedura)

Po wiozeniu bezpiecznika mozna wykonaé procedure jednorazowej
konfiguraciji.

QO Upewnij sie, ze skrzynka zasilajgca jest podtgczona.

QO Umie$¢ Robomow w polu trawnika, ok. 3 m z przodu stacji
dokujacej, przodem do przewodu obwodowego.

Uzyj przyciskdw na panelu przednim w nastepujacy sposob:
Q Naciénij strzatki €3/€9 , az do wySwietlenia wybranej opcii.
O Naciénij przycisk & , aby wybra¢ warto$¢ na wyswietlaczu.

QO Naci$nij , aby przej$¢ do tytu lub anulowac.
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3.31

3.3.2

3.3.3

3.34

3.3.5

Aby zakonczy¢ proces w trakcie ustawiania:

' Nacisnij (Cstor_J, aby kontynuowac.
I
, Przewin, aby wybra¢ symbol .

Wybor jezyka:

Przewin, aby wybra¢ warto$¢ dd/mml/yy.

1

1 Nacisnij g8, aby ustawi¢ warto$¢.

! Przewin, aby wybraé warto$é hh:mm.
Naci$nij g8, aby ustawi¢ warto$¢.

Test umiejscowienia stacji dokujacej
O Naciénij [§, aby uruchomic test.

Kosiarka Robomow wjezdZza przodem do stacji dokujgcej. WySwietla

sie komunikat Szukam stac;ji.

____________ Quit the setup M

process?

Select Lansusse
English e

\ 4
Set Date

k0372011 0K

4

Set. Time
13 & (1]4

\

Test Base
Station Position

!

jeden z nastepujgcych komunikatow:

dokujacej.

(konektorze).

Jesli kosiarka nie rozpoczeta testu, a zostat wySwietlony

Brak sygnatu — sprawdzi¢, czy skrzynka zasilajgca jest
podiaczona do gniazdka oraz czy kabel przedtuzajacy jest
podtaczony z obu stron, tj. do skrzynki zasilajacej i do stacji

Zmien kable we wtyczce — przewdd obwodowy jest
podtgczony odwrotnie. Zamien przewody we wtyczce

Q Searchino

Base

Kosiarka Robomow wjezdza do stacji dokujacej, wyjezdza i czeka
przed stacjg. Jest wyswietlany komunikat Baza zablokowana.

Jesli w stacji dokujgcej jest ponownie wyswietlany komunikat

Przestaw stacje, nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

o Nieznacznie przesun stacje dokujgcg w celu
wyréwnania jej z przewodem obwodowym.

0 Sprawdz, czy nie ma zadnych przeszkdd
uniemozliwiajgcych wjazd kosiarki do stacji dokujgce;.

Baza zablokowana

O Wstaw pozostate 4 kotwy stacji
dokujacej w celu przymocowania
jej do podtoza.

Kotwy x 4

Peg
Base
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3.3.6 Pole strefy gtéwnej
Jesli istnieje podstrefa, nie bierz jej tutaj pod uwage przy ustawianiu
rozmiaru pola. Bedzie jg mozna zdefiniowaé pdznie;.

I Przewin, aby wybra¢ przyblizong powierzchnie !

: strefy gtownej.

1 -
1 Nacisnij 4. ]

Main Zone Area 7

200-300m -

3.3.7 Test pozycji przewodu

Testowanie przewodu....

Kosiarka Robomow podgza wzdtuz krawedzi zgodnie z przewodem,
testujgc jego potozenie.

O 1dz obok kosiarki Robomow, gdy porusza sie ona wzdtuz
krawedzi.

Po zakonczeniu tego procesu kosiarka Robomow wjezdza do staciji

\4

Test Wire
Position

v

Testing
Wire. ..

\

dokujacej, cofa sie i zatrzymuje przed stacjg. Wyswietlany jest
nastepujacy komunikat:

\/

Wire Test ;;
Succeeded 1

Szczegoblne przypadki:

Jesli jest wyswietlany komunikat Popraw kabel. Kosiarka zatrzyma
sie i cofnie.

Q Przesun przewod nieznacznie do wewnatrz.

O Naciénij &g, aby powtorzy¢ test przewodu.

Jezeli w dowolnym momencie chcesz przenies¢ kosiarke na
zewnatrz, aby powiekszy¢ objete pole, nacisnij Stop.

Kosiarka zatrzyma sig i zostanie wyswietlony komunikat: ——»-

Q Jeszcze nie odpowiada;.
O Przenie$ przewdd nieznacznie na zewnatrz.
O Umies¢ kosiarke przed zmieniong czescig przewodu.

1
, Naciénij i&d, aby kontynuowaé test pozycji L
| przewodu. |

|

3.3.8

Quit the setup E

process? ¥

Quit the setup

process?

v

¥ _

Test Wire H

Position

3.3.8 Dodanie kolejnej podstrefy

Po zakonczeniu testu przewodu zostanie wyswietlone pytanie, czy
zdefiniowano juz podstrefe.

Jesli nie ma zdefiniowanej podstrefy:

-

Testing
Wire. ..

1 Naci$nij g, aby zakonczy¢ procedure

: konfiguracji. :

Add Another
Sublone? Vv
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Jesli jest zdefiniowana podstrefa:

3.3.9 Przejscie do podstrefy 1

Kosiarka Robomow ruszy wzdtuz przewodu obwodowego
w kierunku podstrefy.

3.3.10 Nacisniecie STOP przy wejsciu do strefy

Q Gdy kosiarka Robomow znajduje sie w odlegtosci co najmniej

5 m wewnatrz tej podstrefy, naci$nij przycisk Stop, aby poznaé
odlegtos¢ od stacji dokujacej do wejscia do podstrefy.

Jesli nie ma zdefiniowanej dodatkowej podstrefy:
O Wybierz symbol E i nacisnij .
Jesli sg zdefiniowane inne podstrefy:

O Wybierz symbol il i powtdrz procedure w odniesieniu do
kolejnej podstrefy (patrz podrozdziat 3.3.8).

: Przewin, aby wybra¢ symbol . !

. Nacisnij . .

]
L e e e e e e e e ———— - F]

3.4 Po zakonczeniu ustawiania

Po zakonczeniu ustawiania przewodu mozna wbi¢ dodatkowe kotki
rozstawione co okoto 1 m.
O Uzyj dodatkowych kotkéw w polach, gdzie istniejg nieréwnosci
trawnika.
W razie potrzeby dokup kotki.

QO Sprawdz, czy sposéb utozenia przewodu nie stwarza ryzyka
potknigcia.

Add Another
SubZone?

\4

Going to
SubZonel

\

Press STOP

at Zone Entry

l

SubZone 1 Area 7

200-300m?

\ 4

SubZone 1 Set.
Add another?

< Ed

| SubZonel Sel.
Add another?

Od tego momentu kosiarka Robomow jest gotowa do fadowania.
Po petnym natadowaniu bedzie automatycznie kosi¢ trawnik.

Robhomow:

Your robot. Our expertise
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Rozdziat 4 Dziatanie kosiarki Robomow

4.1 Dzialanie automatyczne

O Podczas jednorazowej konfiguracji mozna okresli¢ wielko$¢ trawnika. Kosiarka Robomow obliczy czas wymagany
na skoszenie trawnika.

O Jednorazowa konfiguracja ustawia kosiarke Robomow do automatycznego wykonywania nastepujgcego cyklu
operacji:
+  Wyjazd ze stacji dokujgce;j
+ Koszenie trawnika

+ Powrdt do stacji dokujgcej w celu natadowania akumulatora i przygotowanie sie do kolejnej zaplanowanej
operacji

+ Kontynuacja koszenia do momentu uptywu czasu koszenia zaplanowanego w przypadku zadanego obszaru
trawnika (cykl koszenia)

O Kosiarka Robomow pozostaje w stacji dokujacej podczas domys$inego czasu nieaktywnosci (cata niedziela oraz
codziennie w porze nocnej od 23:00 do 06:00).
Czas nieaktywnosci mozna zmieni¢ — patrz podrozdziat 4.3.1.

Q Czas koszenia jest pochodng zadanego pola trawnika.
Czas koszenia mozna zmieni¢ za pomocg menu Intensywnos$¢ — patrz podrozdziat 4.3.2.1.

Q Kosiarka Robomow kosi caty obszar dwa razy w tygodniu.
Czestotliwo$¢ te mozna zmieni¢ za pomocg menu Przerwa — patrz podrozdziat 4.3.2.2.
Uwaga!
Kosiarka Robomow moze kosi¢ wysoka trawe. Jednak podczas koszenia wysokiej trawy przy pierwszym uzyciu lub
pierwszym koszeniu w sezonie widac ptaty nieréwnego koszenia.

Nalezy zachowac cierpliwo$é, gdyz doprowadzenie trawnika do réwnomiernej wysokosci i spojnosci moze potrwaé od
kilku dni do jednego tygodnia.

411 Menu Opcje
Przyciski na panelu operacyjnym:

Ekran wyswietlacza LCD Strzatki do przewijania pozycji menu

Przycisk GO stuzy do wyboru
opcji menu lub do potwierdzenia
wyswietlanego komunikatu.

Przycisk E stuzy do
anulowania wyboru i
przejscia o jeden ekran
do tylu w menu.

41.2 WyswietlaczLCD
Gdy kosiarka Robomow znajduje sie w stacji dokujgcej, na wyswietlaczu LCD sg widoczne wymienione nizej wskazniki.

Zabezpieczenie przed
Biezacy dzien i godzina kradzieza aktywne

Harmonogram koszenia "~ Ih Trwa tadowanie
jest wiaczony 1“ '.' akumulatora
Harmonogram koszenia - Akumulator jest
jest wylaczony ‘ ":'__E' Hﬂﬂdl_-l catkowicie natadowany
Kosiarka jest w trybie .
fadowania zimowego Q Mo 06: 00 czas nastepnej pracy
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4.2 Struktura menu

Lawn |_=| | Inact ive @ Mower Child ®
) ; i . s — P Podrozdziat
| Opt.ions M Time @ fg-(ir)ozdmal Options a () Lock 2_4_1)
(Rozdziat 4.3) (Rozdziat 4.4) T =
Anti
Operations m (Podrozdziat Theft (Podrozdziat
4.32) 4.4.2)
LA Rain 59 -
i Podrozdziat
Zones Eﬁﬂ nggrozdz.ayf Sensor ok g . :3r)oz zia
Opcje trawnika stuza do 3.3) Opcije kosiarki stuza
konfigurowania parametrow do konfigurowania Time And
trawnika i koszenia. I=slands E* Sl (Podrozdziat specyficznych Date ﬁ (Podrozdziat
[ 434) preferencji uzytkownika . 4.4.4)
e kosiarki Robomow. —
Near Wire Iﬂ (Podrozdziat Lanauaae e (Podrozdziat
Follow 4.4.5)
4.3.5)
C LED t (Podrozdziat
oVLImes 4.4.6)
Sound @ (Podrozdziat
447)
Mobile Comm. R (Podrozdziat
System T 448)

4.3 Opcje trawnika
W przypadku konieczno$ci zmiany domysinego ustawienia opciji
trawnika jest dostepnych kilka opcji.

Przewin do pozycji Opcje trawnika. Nacisnij &. |

1

1

. i . .

X Przewin, aby wybrac opcje. X Lawn

| Nacisnij &, aby skonfigurowac te opcje. TR T Options
1

1

Nacisnij E aby przejs¢ krok do tytu. |

4.3.1 Czas nieaktywny

Menu Czas nieaktywny stuzy do ustawienia czasu, w jakim kosiarka
bedzie nieaktywna.

Nieaktywny czas pracy mozna ustawi¢ w odniesieniu do
konkretnych dni tygodnia i poszczegdinych godzin kazdego dnia.

Wybér dni nieaktywnych:

1 Przewin, aby wybra¢ opcje Czas nieaktywny | Inact 1ve @
|  menu Opcje trawnika. Naciénij . v Time @

1 Przewin, aby wybra¢ dzien, ktéry chcesz
: wylgczyé.

: Naciénij i@, aby przetgczyé migdzy stanem b e ] C1 0 O ] ) ]

1 aktywnym i nieaktywnym. Czarne pole oznacza
I dzien nieaktywnosci.
1

1 Po zakoniczeniu przewin, aby wybraé pole OK,
1 i nacisnij .

Kosiarka Robomow nie bedzie dziata¢ w dniach dezaktywaciji.

Jezeli zdezaktywowano zbyt wiele dni wzgledem wielkosci
trawnika, zostanie wyswietlony komunikat Sprawdz czas
nieaktywny.
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Wybor godzin nieaktywnych:

P s s s s s === bl
1 Przewin, aby wybraé opcje Czas nieaktywny | Inact 1ve @
1 . . . -
, Zmenu Opcje trawnika. Nacisnij . . Time @
L e e e e e e R o4
\
1 Przewin, aby wybra¢ pozycje Godziny. 1 Dags

1 i
1 Nacisnij .

Przewin, aby wybra¢ 1. lub 2. przedziat

czasowy i nacisnij [&8].

----------- —

Mozesz zdezaktywowaé maksymalnie 2 : Hours2- Off (-3
przedziaty czasowe. 1

P s s e e s .= - - bl

1 Przewin, aby wigczyc¢/wytgczyé przedziat 1 v

: nieaktywnosci. Nacisnij g : Hour=1 -3

1 Ustaw godzine rozpoczecia i zakonczenia T A y

1| przedziatu czasowego. Przewin, aby wybra¢ 1 23:00-06: 00 DK

| OK. Nacignij . :

L e e e e e e R o4

Kosiarka Robomow nie bedzie dziata¢ w ustawionych godzinach. Godziny nieaktywne s3 takie same dla wszystkich dni

tygodnia.

Jesli zdezaktywowano zbyt wiele godzin wzgledem wielkosci trawnika, zostanie wyswietlony komunikat Sprawdz czas
nieaktywny.

4.3.2 Operacje

4.3.2.1 Intensywnos¢
Opcja Intensywno$¢ kontroluje liczbe operacji potrzebnych do skoszenia trawnika o zadanej wielkosci.

Q Zdarzajg sie sytuacje, w ktorych wybrany obszar nie jest catkowicie skoszony i widoczne sg pola niescietej trawy.
O Moze to nastgpi¢ w nastepujgcych przypadkach:
+ Ustawione pole strefy jest mniejsze niz rzeczywista powierzchnia trawnika.
+ Trawnik ma skomplikowany ksztait (waskie przejscia, zbocza i przeszkody).
Q Jesli ustawione pole strefy jest mniejsze niz rzeczywista powierzchnia, zmien ustawienia opcji Obszar (Opcje
trawnika > Edycja Strefy > Obszar). W przeciwnym razie uzyj opcji Intensywnosc¢, aby zwiekszyc liczbe operacii.
Q Aby zmieni¢ intensywno$é, wykonaj nastepujgce czynnosci:

Przewin, aby wybra¢ opcje Operacje z menu

1

1

I Opcje trawnika. Naciéni . R ERREEE L Operations m
1 1

1 1 E
1 Nacisnij (g8, aby wybra¢ opcje Intensywnos$¢. L - - - - - - - -~ > Intensi 'l'_-l,l 4

b o e o e o - . Interval

f F’rz-eﬁir'\-,a-by-w;br-aé-o;;cjg VTIs;y;tk-ie-st:ef-yl- .: ¢
Po strefie. Nacisnij . | b All Zones 4

1

1

1

I Jesli wybrano opcje Po strefie, przewin, aby r
1 1
1

By Zone
wybrac¢ strefe. Nacisnij 8. | *
: Przewin, aby zwigkszy¢ lub zmniejszy¢ poziom : Set. Intensity
, intensywnosci. Domysiny poziom wynosi 0% == ========-< 3
1 i moze zosta¢ zmieniony w zakresie od -50% 1 nl—m—lu n ’
:. do +50%. !

Po ustawieniu opcji Intensywnos¢ zostanie wyswietlony komunikat:

Intensywnos¢ zaktualizowana: jesli zaakceptowano wybrang warto$¢.

Limit intensywn. (%): jesli wybrana warto$¢ jest wyzsza od maksymalnej wartosci mozliwej w przypadku
danego trawnika. Nacisnij &, aby ustawi¢ ponownie.
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4.3.2.2 Interwat

O Opcja Interwat kontroluje czas miedzy cyklami koszenia.
Kroétsze odstepy miedzy cyklami zapewniajg krotsze okresy
wzrostu. Dtuzsze okresy zapewniajg dtuzsze okresy wzrostu
traw.

QO W ciggu roku okresy wzrostu traw ulegajg zmianie (w
zaleznosci od temperatury, rodzaju trawy, nawozenia itp.).

@)

Domysliny interwat to Dwa razy w tyg.

O Poza sezonem, gdy tempo wzrostu trawy jest wolniejsze,
zaleca sie zmieni¢ interwat na Raz w tyg. lub 1/2 tyg. Taka
przerwa poprawia jakos¢ trawy i przedtuza zywotnos¢ kosiarki.

O Intensywne nawozenie i sprzyjajgce warunki pogodowe mogg
spowodowaé szybszy wzrost trawy. W takich przypadkach
nalezy uzy¢ opcji Interwat, aby zmniejszy¢ czas miedzy
cyklami.

QO Minimalna Interwat to 1/dwa dni, jednak jest ona dostepna
tylko w przypadku wzglednie matych obszaréw, na ktorych
kosiarka moze dokonczy¢ koszenie w ciggu 2 dni.

O Aby zmieni¢ interwat, wykonaj nastepujace czynnosci:

I Przewin, aby wybra¢ opcje Operacje zmenu 1 :
1 [ Operations m

. Opcje trawnika. Nacisnij [ge.

O, A . ‘

! Przewif, aby wybra¢ opcje Interwat. b Intensity

+ Nacisni (8 ; » Interval <
P= = = = = - - .- .- - - - === - - L] y

I Przewin, aby wybrac opcje Wszystkie strefy / 1
I Po strefie. Jesli wybrano opcje Po strefie, R All Zones

1 1

| przewin, aby wybrac strefe. Nacisnij [&4. | Bl—" EDI'IE

b e e e e e mm e m e oo - a *

P - - - = —— - - = - m === == == B Interval
1 Przewin, aby zmieni¢ wartos¢ opcji Interwat.

: Domyslny interwat to Dwa razy w tyg. :- ----------- Twice a week

-
hd| 63

4.3.3 Strefy — dodawanie/usuwanie/edycja
Do dodawania, usuwania i edycji stref stuzy opcja Strefy.

Uwaga: Podstrefy sg numerowane (1, 2, 3i4).
Strefy oddzielne sg oznaczane literami (A B).

Ll R R 1
1 Przewin, aby wybra¢ opcje Strefy z menu 1 2 |'&-l
1 . . _— | S [ ones

| Opcje Trawnika. Nacisnij &¢. . |-I I_-|
b oo om oom o e e e omm e e e e e e e e e = . o4

L bl
I Przewin, aby wybra¢ opcje Dodaj/Usun/Edytuj. 1
Nacini} (8. Fommommnes 7 Zones
1 1 Y
bom e e e e e e mmmm e — e o - A ! Remove -
| (Podrozdziat 4.3.3.2)
1
1
1 Zones
1 -
|Edit -
1
1

(Podrozdziat 4.3.3.3) 1

r
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
.
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4.3.3.1 Dodawanie

Zones

: Nacisnij &, aby dodag strefe(-y). ST _
——————————————————— o4

| Naciénij €8}, aby wybra¢ opcje Podstrefa. : ------------ ¢ SubZone 4
b e e e e e mmmme oo . Seperated Zone

N o » By distance 4

v

l Umies$¢ kosiarke Robomow w stacji dokujacej. 1 Goi na to '..‘J
. Namsnu . : SubZonel

1 Kosiarka Robomow podaza za przewodem 1 *

| - U Press STOP

, obwodowym. Naci$nij (ST0P_J przy wjezdzie - ---------- ST 0 P

1 do strefy, gdy kosiarka jest co najmniej 5 m i at Zone Entry ‘

l w polu dodanej podstrefy. 1

N\

| | Przewit, aby wybra¢ obszar dodanej 1 SubZone 1 Area 7

. ! podstrefy. Nacignij . : ------------ Z200-300m

Pachi s A ¢

EWybierz E aby zamknag¢, lub przewin do opgiji .E ____________ SubZone 1 Set.

| , aby dodac kolejng podstrefe. Nacisnij &8). | Add another? J [~ 2
L e e e R T T o4

1 P-rz;an -ab-y ;vyBra-c ;tr;fe- oc-ld;|el-nq- T .: 5uh2 one
P

.NaCIsnu- I » Seperated Zone 4

| Przewin, aby wybraé obszar dodanej strefy 1 Zone A Area 7

' | oddzielnej. Naciénij | 200-300m

"""""""""" - v

' Wyb|erz E aby zamkng¢, lub przewin do opgji 2 n i
y/ , aby dodaé kolejng strefe oddzielna. S one se .
: Nacisni (). ; Add Another? /g

Jesli wybrane pole jest zbyt duze na jedng operacje,
zostanie wyswietlony komunikat stacja dok polecane.
Dodatkowa stacja dokujgca (wyposazenie dodatkowe)

umozliwia wykonanie wielu operacji w wigkszych
strefach oddzielnych.

4.3.3.2 Usuwanie

) Zones
Naci$nij &8, aby usunag strefe(-y). = ==-===-=-=-==--+
! Remove
L e e e R T T o4
I Przewin, aby wybra¢ strefe do usuniecia. 1 Select to remove

1 _—
, Nacisnij &&.

SubZone 1

r
1
1
L}
1
L}
L}
1
L}
}
1
|
|
1
1
|
1
[}
}
1
[ S
T
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
I

| aby zamknag. Naciénij €. . Remove?

1 1

| Wﬁbierz , aby usungg, lub przewin do opcji I]K tﬂ
1

1
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4.3.3.3 Edycja

| Przewin, aby wybra¢ opcje Edycja. 1

Zones

. Namsnu Gof . Edit :
Aby edytowaé strefe gtéwna: 919':'+' to edit -
Mozna zmieni¢ wytgcznie obszar strefy gtdwne;j.
I P-I'Z-eV;n-aEy;Vy-br;C-no-Wa-V\Zei(o;c-po-la- o .: Main Zone Ares 7
, Nacisnij g8, aby zaktualizowac obszar. :- ----------- 200-300m .
___________________ a b w
Aby edytowac podstrefe:
Mozna edytowa¢ opcje Obszar i Wejscie podstr.
Q Aby zmieni¢ pole podstrefy:
| P-rzc-ew-ln-at;y;vy-br;c-po-ds-tr;fe-dg e?:lyzjl- T .:i_ ___________ Salect to edit
| NaCISmJ GOR 1 SuhZDI‘IE 1 : 5',.
: Naci$nij ig8, aby wybra¢ opcje Obszar : ------------ » Area 1
e ‘ Subzone Entry
: Zrzewih, aby V\;ybrai n0\|/va wielko$¢ pola. : SubZone 1 Area 7
1 Nacisnij g, aby zaktualizowa¢ warto$¢opcji -~~~ """ 7777 -
1 Obszar. : 200-300nm?
QO Wejscie do podstrefy
Wartos$¢ opcji Wejscie podstr. mozna zmieni¢ na dwa sposoby:
przy uzyC|u opcji Aktualizuj odl. lub Naucz odlegiosc
l Przewin, aby wybra¢ opcje Wejscie podstr. l Area

1
1 Nacisnij e8] 1

» Subzone Entry 4

@

v

+ Aktualizacja odlegtosci
Nacisnij &, aby zaktualizowaé odleglo$é. |- == - === - -~ -

Hlpdate Distanced @

Learn Distance

v

| Przewin, aby wprowadzi¢ warto$¢ opcji 1

Urdate Distance

. | Zaktualizowana odlegtos¢. Nacisnij . '

% m oK ™=

| Umiesc¢ kosiarke Robomow w stacji dokujacej. 1
I Przewin, aby wybra¢ opcje Naucz odlegtosé. I
1

I e
1 Nacisnij 4. |

Set Distance

P Learn Distance {|f - ==

v

boing to
SubZonel

'

Press STOP
to set.
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Aby edytowac opcje Strefa oddzielna:

W przypadku opcji Strefa oddzielna mozna zmienié nastepujgce
ustawienia: Obszar, krawedz i stacja dok.

Select to edit
Zone H

Q Aby zmieni¢ wartos¢ opcji Obszar w strefie oddzielnej:

| Przewin, aby wybra¢ opcje Obszar.

1
1 Naciénij .

' Przewin, aby wybra¢ nowg wielko$¢ pola. Zone A Ares 7

| Nacisnij . :- ----------- 200-300m¢

Krawedz informuje, jak daleko kosiarka Robomow ma kosi¢
na krawedziach przed rozpoczeciem koszenia wewnetrznego
fragmentu trawnika.

Q Aby zmieni¢ wartos¢ opcji krawedzi w strefie oddzielnej:

Warto$¢ opcji krawedz mozna zmieni¢ na dwa sposoby: przy
uzyciu opcji Ustaw odlegtos$¢ i Naucz odlegtosé.

. Przewin, aby wybra¢ opcje problem ramki. 1 Zore H
=== == " s —
1 Nacisnij ' - Edge Terminate L
+ Ustawienie odlegtosci: *

Y -3 » By distance
! , .

P s s s s e s == bl *
1 _— . oo |
. Nacisnij [g&, aby wybra¢ opcje Ustaw odlegtos¢. . b Set Distance 4 |

I Przewin, aby wprowadzi¢ warto$¢ opcji roTTTTTTTT =
X Learn Distance
1

| Odleglosé. Nacisni 8.

+ Nauczenie odlegtosci:
0 Umies¢ kosiarke Robomow przodem do przewodu
obwodowego. Naci$nij gd. Kosiarka Robomow

podgza za przewodem obwodowym.
0 Gdy kosiarka Robomow wykona petny przzéazd

wzdtuz krawedzi, naci$nij TseeJ. Naciénij &, aby
kosiarka Robomow nauczyta sie odlegtosci.
Jesli w strefie oddzielnej zainstalowano dodatkowg stacje
bazowa, opcja stacja dok musi mie¢ wartos¢ Tak.
Q Aby zmieni¢ wartos¢ opcji stacja dok w strefie odd2|elnej

1 F?rz::w_ln_al;y;vy_br;c;p_qe- S;a;ja_b;z;w; o | Zone R
. e -
: Nacisnij 8. | Base Station
. FTrz::-an_al;y;/y_brgc?Jp?;Je_ Tak lub Nie. .: n 1
| Have Base Station? |
Namsnu GO PR ———
' ! Tak = dodatkowa stacja dokujaca._ _ _ _ _ _ ! |

4.3.4 Wyspy
W rzadki przypadkach kosiarka moze szukac¢ stacji dokujgce;,
wykonujac niepotrzebne okrgzenia wokot wyspy obwodowej

Opcja Wyspy pomaga zapobiec takim sytuacjom. Aby unikngé¢ Islands |wgl |
takich sytuacji, nalezy ustawi¢ opcje Wyspy na On.

| Przewin, aby wybra¢ wymagana strefe. ) Select Zone
. Namsnu ' :- Main Zone

v

| Przewin, aby wybra¢ wartos¢ On/Off. 1 Izlands |
, Nacisnij . :-
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4.3.5 Jazda wzdtuz przewodu

W strefie gtownej, gdy kosiarka Robomow koriczy prace, albo po nacisnieciu przycisku Home nakazujgcego powrdt
do stacji, kosiarka sama wraca do stacji dokujacej. Kosiarka Robomow jedzie wzdtuz przewodu obwodowego

44

441

z dynamicznym przesunieciem (nie w $rodku), aby nie zostawia¢ $ladow
mozna wytgczy¢.

! Naciénij , aby wybra¢ opcje Szukam toru
| z menu Opcje trawnika. 1

két wzdiuz tej samej Sciezki. Takie zachowanie
Near Wire
Follow

8,

Mear Wire Follow
On/0ff

il
-

1 Przewin, aby wybra¢ opcje Wszystkie strefy / Pa

v

1 strefie. Jesli wybrano opcje Po strefie, przewin,

: aby wybrac strefe. Nacisnij fed.

' Przewin, aby wybra¢ On/Off.

» All Zones 4

By Zone

' Off = Robomow pojedzie wzdtuz przewodu.

Warto$ci przesuniecia (opcja Odlegto$¢) wynoszg od 1 do 12.
Reprezentujg rézne odlegtosci od przewodu.

Im wieksza odlegtos¢, tym mniejsze prawdopodobienstwo
zostawiania éladéw wzdtuz przewodu obwodowego.

| Przewin, aby wybrac¢ opcje Odlegtos¢. 1

Mear Wire Follow

P == -
| NaC|sn|J Gof 1 Distance :
| Przewin, aby ustawi¢ maksymalng warto$¢ opcji | Distance

I Odlegto$é. Kosiarka Robomow pojedzie od !

: krawedzi. Nacisnij .

— | —7 — +

Opcje kosiarki
Mozna zmieni¢ niektore ustawienia domysine kosiarki Robomow. Mower —
Do wybierania opcji stuzy menu Opcje kosiarki. Dptions C
Zabezpieczenie przed dzie¢mi
Funkcja zabezpieczenia przed dzieé¢mi zapobiega
przypadkowemu naci$nieciu klawiszy (przyciskow), Child ®
szczegolnie przez dzieci. Lock
Domysinie ta funkcja jest wytgczona (Off).
Child Lock
Aby ja wigczy¢, ustaw opcje Blokada dziecigca na On. 0Ff -

O Gdy zabezpieczenie przed dzieémi jest wigczone, jest widoczny
komunikat Klawisze zablokowane.

Aby tymczasowo wytgczy¢ funkcje Klawisze zablokowane:
O Naciénij @9, a nastepnie E

Klawisze zostang ponownie zablokowane po 30 min. bez
interwencji uzytkownika.
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44.2

443

Funkcja zapobiegajaca kradziezy

Funkcja alarméw zabezpieczajacych przed kradziezg uruchamia sie przy niezamierzonym usunieciu kosiarki

Z wyznaczonego obszaru.

Domysinie ta funkcja jest wytgczona. Aby wigczyé funkcje zapobiegajgcg kradziezy po raz pierwszy:

' Namsnu , aby wybra¢ opcje Anty kradziez

' !z menu Opcje kosiarki. !

Ant1
Theft

€

!

Anti Theft

Y

: Przewin, aby ustali¢ kod PIN. Naci$nij &g po
I kazdej cyfrze, aby przej$¢ do kolejnej. Nacisnij F==========-
1

| , aby zatwierdzié. 1

Enter

Code

o]o]

0f oK |

1 Ponowme wprowadz te same 4 cyfry kodu PIN,

Iaby potwierdzi¢. Nacisnij &, aby zatwierdzic.

Wskazdwka: Wybierz numer tatwy do zapamietania. Zapisz go
(na koicu Rozdziatu 8) i przechowuj w bezpiecznym miejscu.

Czujnik deszczu

A 4

Reenter Code

B(z][3][2] ok ]

Czujnik deszczu wstrzymuje prace w czasie mokrej lub wilgotnej pogody.

Jego wykorzystanie jest zalecane w celu uzyskania dobrego stanu trawnika. Jednak koszenie mokrej trawy nie stanowi

problemu technicznego.

! | Nacisnij [, aby wybra¢ opcje Czujnik deszczu :_

| z menu Opcje kosiarki. 1

Nacisnij g8, aby wybra¢ warto$¢ On/Off : ------------
L e e e e e T B T o4

Rain
Sensor

ffdd

A

y

b On/0ff 4

Sensitivity

\

y

Rain Sensor

| Przewm aby wybra¢ opcje Czutos¢. 1
. Namsnu .

On/Off

A

y

| Przewm aby przesungé pasek opcji Czutos¢é. 1
. Namsnu Gofs

REeading: 2V |

O Wyswietlony jest obecny odczyt czujnika deszczu.

O Kosiarka Robomow wykrywa deszcz, gdy wartos¢ odczytu
wynosi mniej niz warto$¢ opcji Czutosé.

O Im wieksza czuto$¢, tym wieksza wrazliwos¢ kosiarki
Robomow na deszcz.
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44.4 Czasidata

Godzina i data zostaly juz ustawione podczas jednorazowej konfiguraciji.
Mozna je zaktualizowa¢ za pomocg opcji Czas i data.

: Naciénij 88, aby wybrac opcje Czas i dataz ' Time And
1 menu Opcje kosiarki. 1 Date

T :

.o ____._ . Time Format
| P-rz;wrn -ab-y Jst;v\;cz]o?jzrne-(c-za;) ----- .: *
| Set. Time

NaC|sn|J €] aby przejs¢ do kolejnej cyfry. === == mm e -

! [€: 45 0K
1

|NaC|sn|J €8} aby zatwierdzic.

| | Przewin, aby wybraé opcje Format godziny. 1 Cet Time
. Namsnu GO 1 4 Time Format

l Przewin, aby wybrac opcje 12 HRS lub 1 b 12 HRS 4
[

.24 HRS. Naci$nij 1 24 HRS

! Nacin ), aby wybrac opie Ustaw cate, r et Date

y . Fe-==========1
A S . Date Format
el bl ‘
1 " - I 1
. Przewin, aby ustawi¢ date. Nacisnij g8, aby . Set Date
1 Fe=======-x-
1 przej$¢ do kolejnej cyfry. Nacisnij [e8, aby 1 m.-" ﬂ}f 2'] 1 l ﬂ K
l zatwierdzié. !

1 Przewm aby wybrac opcje Format daty. 1 Set Date

INamsnu. ST # Date Format 4 [~ 2

Ll bl
I Przewin, aby wybra¢ opcje dd/mm/rr lub 1
1 _— Fommmmmm -
, mm/dd/rr. Nacisnij &§J. ) I'I'II'I'I.lfddel_-l
L e e e e e e e T R e T o4
445 Jezyk
Q Zmiana jezyka
L e bl
! Naciénij ) aby wybraé opcje Jezyk z menu :_ L
l Opc1e kosiarki. ! anguage
___________________ o4
L el a Select Lansuase
Przewin aby wybra¢ Jezyk. Nacisnij e : ------------- EI'IEI]. ish
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4.4.6 Kontrast wyswietlacza LCD

QO Zmiana p02|omu kontrastu wyswietlacza LCD

447 Dzwiek

NaC|sn|J o] aby wybraé opcje Kontrast

LCD 0
Contrast
Y

PR ——
' wysmetlacza z menu Opcje kosiarki. _:
. P_rz?avﬁn_at;y;vy_brgc?)o;lo_m_ko}tlas?u- T .:
. Nausnu cof :‘ """"""

Set contrast

o——m

Za pomocg opcji Dzwigk mozna wigczyc¢/wytaczy¢ wszystkie dzwigki niezwigzane z bezpieczenstwem.

Sound @
v

L i e i it L]

! , Nacisnij B, aby wybrac opcje Dzwigk z menu :_ ___________

l Opcje kosiarki. 1
___________________ o4

| Przewin, aby wybra¢ warto$¢ On/Off. 1

. Namsnu Gog :- -----------

Sound

4.4.8 Moblilny system komunikaciji

Te opcje nalezy ustawi¢ na ,On” w przypadku uzywania modutu GSM, ktory jest dostepny jako opcja (patrz podrozdziat 10, Akcesoria).
Modut GSM umozliwia korzystanie ze zdalnych alarméw za posrednictwem aplikacji Robomow App.

. 1 Przewin, aby wybrac opcje Mobilna lacz System, Mobile Comm.
. z menu Opcje trawnika. Nacisnij &4 : """""" System
L el i e e i " 1
: Naciénij [88, aby wybraé wartosé On/Off :_ __________ : GSM Module
L i i e . On/Off
L i e e e " |
I Naci$nij , aby wybra¢ opcje Message !
- A UL 2 GSM Module
1 Type. Wybierz opcje Theft Detect lub I \ Message Type
' Operation Stop, a nastepnie nacisnij [8e. 1 1
aby wybra¢ warto$¢ On/Off. _: 1
_____________________________ J
T T gy T T T T T T ': 1 GSM Module
, Nacisnij B, aby wigczy¢ modut GSM . : Activate

4.5 Dziatanie reczne
Ten tryb pracy jest uzywany do koszenia poza harmonogramem lub kiedy kosiarka wymaga oczyszczenia przed rozpoczeciem pracy.

Aby wigczyé tryb pracy recznej, gdy kosiarka Robomow znaJdUJe sie w stacji dokujacej:

1
1 Przewin, aby wybrac strefe do koszenia
: kosiarkg Robomow (mozna wybra¢ migdzy

]
1
]
I strefg gtowng a podstrefa, jesli taka istnieje). 1
1 Nacisnij 6. :

SubZonel R‘@

: Przewin, aby wybra¢ tryb dziatania (Krawedz + :

| Skanuj lub Tylko Skanuj). Nacignij [&&J. '

v

Zone
Main

1 Umie$¢ kosiarke Robomow na trawniku [ e
T T T o
L e e e "

v

: Przewin, aby wybra¢ strefe do koszenia

I kosiarkg Robomow. Nacisnij . !
1 1

Zone A R@

v




Korzystanie ze skrzynki zasilajgcej

Rozdzial 5 Korzystanie ze skrzynki zasilajgcej

5.1 Alarmy skrzynki zasilajacej

Wskaznik Przycisk On/
Alarm Zdarzenie dokowania Off (WH/Wyt.)

Wskaznik dokowania swieci. Kosiarka znajduje sie w stacj

dokujacej.
Wskaznik pracy $wieci, Kosgrka _znaJdUJe sie w stacji
dokujacej.
Wskaznik przycisku On/Off Harmonogram koszenia jest _
$wieci. wylgczony. Wskaznik Wskaznik
pracy przewodu
Wskaznik przewodu miga i Przewdd obwodowy jest przeciety,
wydaje dzwigki. roztaczony lub zbyt dtugi.

Kosiarka nie wrécita do staciji
dokujacej po 4 godzinach od
wyjazdu. Gdy kosiarka zostanie
Wszystkie wskazniki migajg. wykryta w stacji dokujgcej, alarmy
wylaczg sie.

Aby wytgczy¢ alarmy, nalezy
nacisna¢ przycisk On/Off.

Wigczona jest funkcja zapobiegajaca
kradziezy, a kosiarka zostata

wyjeta ze stacji dokujgcej poza
harmonogramem pracy.

Aby wytgczy¢ alarmy, nalezy
nacisng¢ przycisk On/Off.

Wszystkie wskazniki migaja, a
brzeczyk wydaje dzwieki przez
10 sekund.

5.2 Wiaczanie/wylaczenie brzeczyka
Q Nacisnij i przytrzymaj przycisk On/Off przez 10 sekund.

o Krotki sygnat dzwiekowy oznacza wiaczenie.
o Migniecie oznacza Wylaczenie.

5.3 Wylaczenie automatycznego dziatania
Opcja ta jest uzywana do wylgczenia dziatania automatycznego kosiarki
Robomow, zgodnie z jej wczesniej okreslonymi ustawieniami.

Wytgczenie automatycznego dziatania nie wyklucza recznej obstugi kosiarki.
O Naciénij i przytrzymaj przycisk On/Off przez 2 sekundy.

Zostanie wyswietlony komunikat ,Harmonogram koszenia jest
wylgczony”:

+  Jesli kosiarka Robomow jest w trakcie koszenia:

o Kosiarka Robomow ukoriczy biezacy cykl koszenia.

o Po powrocie do stacji dokujgcej kosiarka Robomow nie
rozpocznie kolejnej zaplanowanej operaciji.

O Wilaczenie automatycznego dziatania

4+ Nacisnij i przytrzymaj przycisk On/Off przez 2 sekundy.
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Rozdziat 6 tadowanie

Zagrozenie wstrzgsem, urazem, porazeniem prgdem elektrycznym!

Nigdy nie nalezy uzywaé skrzynki zasilajgcej ani tadowac kosiarki Robomow
w miejscach o duzej wilgotnosci ani narazonych na kontakt z woda. Nigdy
nie nalezy uzywaé skrzynki zasilajacej, gdy przewody sg uszkodzone.
Nalezy uzywaé wylgcznie skrzynki zasilajgcej zalecanej do uzywanej kosiarki
Robomow.

Wazne: Zaleca sig, aby umiesci¢ skrzynke zasilajgcg w ostonietym, suchym
miejscu. Skrzynka zasilajgca powinna by¢ dobrze wentylowana i nienarazona
na ekspozycje na promienie stoneczne i deszcz.

Nie pakowa¢ skrzynki zasilajgcej do plastikowej torby, gdyz doprowadzi to
do jej przegrzania.

Po zakonczeniu kazdej sesji koszenia kosiarka Robomow bedzie
automatycznie tadowa¢ akumulator w stacji dokujace;.

tadowanie trwa okoto 2 godzin i zalezy od warunkéw pracy.

6.1 Ladowanie w sezonie
Stacja dokujgca to podstawowe zrédto tadowania, gdy kosiarka Robomow Kosiarke
ma dostep do stacji dokujacej. Stacja utrzymuje optymalny poziom tadowania | Robomow

akumulatora, gdy kosiarka czeka na rozpoczecie kolejnej pracy. ';'(‘j%ﬁ‘:é
w skrzynce
zasilajacej 'W
6.2 Ladowanie poza sezonem T

W miesigcach poza sezonem, np. w zimie, kosiarke Robomow nalezy
tadowa¢ bez przerwy, aby unikng¢ uszkodzenia akumulatora. Kosiarka
powinna by¢ przechowywania i tadowana w temperaturze wyzszej niz —10°C.

Kosiarke Robomow nalezy podtgczy¢ bezposrednio do skrzynki zasilajacej,
wykonujgc nastepujgce czynnosci:

QO Usun kosiarke Robomow ze stacji dokujace;.

O Usun glowice stacji dokujgcej (fadowarke), unoszac przednig
dzwignie i przesuwajac gtowice do przodu z tytu stacji dokujgce;j.
(Patrz podrozdziat 2.6.3).

20-metrowy Kabel

Q Odtgcz 20-metrowy kabel przedtuzajgcy i przewdd obwodowy od gtowicy przedtuzajacy

stacji dokujgcej.

Q Zatdéz ostone na koncu 20-metrowego kabla przedtuzajgcego oraz na
kostce zigcznej, aby ochroni¢ je przed deszczem i korozjg. Przykryj
rowniez ztgczke przewodu obwodowego.

Q Odiacz kabel pradu statego poprowadzony od skrzynki zasilajgcej do
20-metrowego kabla przedtuzajgcego. Podnie$ gumowg uszczelke
za glowicg stacji dokujgcej (fadowarka) w gore, aby odstoni¢ ztgcze.
Podtacz kabel pradu statego do gtowicy stacji dokujgce;.

+ Uwaga: To nie to samo miejsce, do ktdrego do stacji dokujgcej byt
podtgczony 20-metrowy kabel przedtuzajgcy.

O Przesun styki gtowicy stacji dokujgcej w kierunku przedniego gniazda
kosiarki Robomow.
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tadowanie

tadowanie rozpoczyna sie natychmiast, a na wyswietlaczu LCD zostanie
wyswietlony ekran:

Gdy akumulator jest w petni natadowany, na wyswietlaczu pojawi si¢
komunikat Gotowy.

W czasie zimy kosiarka powinna by¢ stale podtgczona.

Po rozpoczeciu sezonu, aby rozpoczgé¢ prace automatyczng, jak w
sezonie poprzednim, wystarczy umiesci¢ kosiarke Robomow w stacji
dokujacej.

Su11:28
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Rozdziat 7

71

Rozwigzywanie probleméw

Tekstowe komunikaty o btedach

Kosiarka Robomow stale monitoruje swoje dziatanie. Wyswietla komunikaty, ktére pomagajg zapewni¢ jej sprawne
dziatanie: komunikaty tekstowe w przypadku btedu dziatania, jak rdwniez komunikaty tekstowe, ktére wymagajg od
uzytkownika podjecia okreslonych dziatan.

QO Zwykle, jesli kosiarka przestaje pracowac, zostaje wyswietlony stosowny komunikat. Jest wy$wietlany przez kolejne
15 minut.

+ W przypadku podejscia do kosiarki po uptywie tych 15 minut komunikat nie bedzie juz widoczny na

wys$wietlaczu.

O Aby wzbudzi¢ kosiarke Robomow i zobaczy¢ ostatnig wiadomo$¢ tekstowg wysSwietlang przed zatrzymaniem,
nacisnij &.

W ponizszej tabeli przedstawiono wszystkie wyswietlane komunikaty o btedach oraz ich najczestsze przyczyny.
Kolejna tabela zawiera szczegéty i mozliwe przyczyny innych usterek, w ktérych przypadku komunikaty nie sg

wy$wietlane.
Jesli usterki nie mozna usungé przy uzyciu tych tabel, nalezy sie skontaktowac z serwisem.

7.2

Komunikaty o btedach i dziatania naprawcze

Wyswietlany
komunikat

Prawdopodobna przyczyna

Naprawcze dziatanie uzytkownika

Problem stacji

- Kosiarka Robomow nie wjezdza do stacji
dokujacej kilka razy z rzedu.

- Zmien potozenie stacji dokujace;.

- Wyczys¢ styki za pomocg szczotki lub kawatka tkaniny.

Zderzak - Zderzak jest stale wcisniety. - Odsun kosiarke od obiektu, ktéry naciska na zderzak.

zablokow.
- Silnik koszacy pracowat zbyt diugo na zbyt - UWAGA — aktywowa¢é wytgcznik bezpieczenstwa przed
wysokiej trawie lub z przeszkodag, ktéra utkneta sprawdzeniem nozy.

Sprawdz lub owineta wokot noza.
wvsokosé o . ) ] - Skontroluj noze pod katem obecnosci obcego materiatu

y ) - Noze nie moga sie swobodnie obracac. lub zanieczyszczenia uniemozliwiajgcego obrot.
koszenia Znaczne nagromadzenie trawy pod ruchomg

platforma koszgcg; noze owinigte sznurkiem
lub podobnym przedmiotem.

- Usun nagromadzone resztki skoszonej trawy
drewnianym patykiem.

Sprawdz zasilanie

- Skrzynka zasilajgca nie jest prawidtowo
podtgczona do zrodta zasilania.

- Sprawdz, czy skrzynka zasilajgca jest podtgczona do
gtéwnego gniazdka zasilania.

- Brak zasilania w gniazdku lub gtéwne zasilanie
jest wylgczone.

- Wiacz zasilanie do gtéwnego gniazdka.

- Sprawdz zasilanie elektryczne za pomocg innego
urzadzenia.

- Kosiarka lub styki stacji fadujgcej sg brudne.

- Wyczys¢ styki za pomoca szczotki lub kawatka tkaniny.

- Ladowanie nie jest wykrywane, mimo ze
istnieje fizyczny kontakt miedzy kosiarkg a
stykami stacji dokujace;.

- Sprawdzi¢ prawidtowos¢ podtgczenia skrzynki
zasilajacej do stacji dokujace;.
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Rozwigzywanie problemow

Wyswietlany
komunikat

Prawdopodobna przyczyna

Naprawcze dziatanie uzytkownika

Wyjazd poza

- Przewdd obwodowy jest utozony zbyt blisko
krawedzi.

- Nachylenie koszonego terenu jest zbyt duze.

- Kosiarka Robomow nie moze zawrdcic przy

- Przenie$ przewdd w kierunku wewnetrznej strony
trawnika.

przewod krawedzi | wypada z obszaru. - Nie obejmuj obszaréw o bardzo stromych zboczach.
obwodow - ij dziury i iemi
y - Kosiarka Robomow wypada z obszaru Wypeinij dziury i doty w ziemi.
objetego przewodem obwodowym z powodu - Zwieksz wysokosé koszenia.
nadmiernego nachylenia terenu lub mokrej
trawy.
Naped o ] - Nie trzeba nic robic.
pe - Silniki napedowe pracuja zbyt dtugo pod
przeciazony duzym obcigzeniem. - Kosiarka Robomow wznowi dziatanie automatycznie,
Chtodzenie... gdy tylko silnik napedu ostygnie.

- Jesli kosiarka Robomow najechata na przeszkode,
ktéra spowodowata podniesienie przodu: Usung¢ lub
wykluczy¢ obiekt z obszaru koszenia.

- Jesli kosiarka Robomow jest uzywana na zboczu zbyt

Problem stromym do bezpiecznego koszenia: Wykluczy¢ obiekt
2 kotkiem - W czasie pracy przednie koto oderwato sie od z obszaru koszenia.
przednim podioza na zbyt diugi czas. - Jesli przednie koto nie moze w petni jecha¢ po podfozu

z powodu zbyt wysokiej trawy: Zwigksz wysokos¢
koszenia.

Jesli podioze zawiera duze otwory lub wgtebienia,
w ktore przednie koto moze wpasé podczas przejezdzania:
Wypetnij te obszary, tak aby teren koszenia byt rowny.

Uchwyt uniesiony

Uchwyt jest podniesiony podczas proby
rozpoczecia dziatania.

Wcisngc¢ rgczke w dot z powrotem na pozycje, aby
umozliwi¢ automatyczne dziatanie.

Przycisk wcisniet

Jeden z przyciskéw na panelu operacyjnym
jest stale wcisniety.

Nacisnij przycisk §&, aby potwierdzi¢ komunikat
i kontynuowac prace. Ten komunikat ma charakter
wytgcznie informacyjny.

Klawisze
zablokowane

Wigczono funkcje zabezpieczenia przed
dziecmi.

Nacisnij przycisk @8, a nastepnie nacisnij przycisk a
Blokade dzieciecg mozna wytgczy¢ w menu
Ustawienia.

Przegrz.
koszeiia / - Silnik koszgcy pracowat zbyt dlugo pod duzym | - Nie trzeba nic robi¢. Kosiarka Robomow wznowi
obcigzeniem. automatycznie dziatanie, gdy silnik koszenia ostygnie.
Chtodzenie... a y Sl va
- Upewnij sie, ze stacja dokujgca jest podtgczona do
zasilania sieciowego.
- Skrzynka zasilajgca lub zasilacz obwodowy nie . L S
. - . - Odtgcz skrzynke zasilajgcg od sieci zasilajgcej i wigcz
jest wigczony lub podtgczony do zamierzanej -
. ponownie po 10 sekundach.
strefy koszenia.
Brak sygnatu - Przewéd obwodowy nie jest podtaczony do - Spranz, czy zasilacz obW(_)dowy jest i podigczony do
» e . odpowiedniej strefy koszenia.
stacji dokujacej / zasilacza obwodowego.
- Przew6d obwodowy jest przeciety. - Sprayvdz po%agzenle przewodu obwodowego ze stacjg
dokujgcy / zasilaczem obwodowym.
- Poszukaj przeciecia przewodu obwodowego.
) gggg?ﬁjoa V\jevjt l?r p?azgf,)::ézpv?,nzlivﬁég\?vsaﬁ”:: - Nie trzeba nic robi¢. Komunikat jest wyswietlany, az
Wykryto deszcz yKry P y kosiarka Robomow wykryje brak deszczu i wznowi

czasie. Praca powinna rozpoczgc¢ sie
automatycznie od stacji dokujacej.

koszenie.

Nataduj baterie

Osiagnieto maksymalny czas pracy (komunikat
wyswietlany w strefie bez stacji dokujace;j).

Kosiarka szuka stacji dokujgcej, ale napiecie
akumulatora jest zbyt niskie, aby kontynuowac
proces wyszukiwania.

- Podtacz tadowarke do kosiarki lub umies¢ jg w staciji
dokujacej w celu natadowania.

- Kieruj kosiarkg recznie pilotem zdalnego sterowania
lub przeprowadz jg recznie do stacji dokujgcej w celu
natadowania.
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Wyswietlany
komunikat

Prawdopodobna przyczyna

Naprawcze dziatanie uzytkownika

Start w innym

- Silniki kota napedowego pracuja pod ciezkim
obcigzeniem podczas pracy automatycznej lub

- Sprawdz, czy kosiarka nie jest zablokowana, a jej kota
mogg sie obracac.

- Sprawdz podtoze wokdt kosiarki pod wzgledem otworéw
lub wgtebien. Wypetnij je.

miesjcu reczne;. - Sprawdz, czy kota napedowe mogg sie swobodnie
obracac i nic ich nie blokuje.
- Usun kosiarke z tej konkretnej lokalizacji i rozpocznij od
nowa.
- Automatyczne dziatanie jest inicjowane, gdy
Start w srodku robot jest umieszczony poza petla przewodu - Ustaw kosiarke wewnatrz trawnika i nacisnij przycisk [&.
obwodowego.
- Sprawdz pod wzgledem otwordéw lub wgtebien miejsce,
- Kosiarka Robomow utkneta w miejscu. Nie w ktérym kosiarka sie zatrzymana, i wypeij je,
moze kontynuowac jazdy. szczegolnie w okolicy, w ktérej kosiarka Robomow
zawraca W miejscu.
- Upewnij sie, ze obszar nie jest zbyt stromy.
Utk.n.eia w - Kosiarka Robomow ma trudnosci, aby o
miejscu zawrécié w miejscu, gdyz przednie kofo jest - Pracuj gtéwnie w suchych warunkach.
zablokowane przez otwor lub wgtgbienie. - Sprawdz, czy przewdd obwodowy nie znajduje sie zbyt
To spowodowato, ze kosiarka zawraca w blisko krawedzi. W razie potrzeby usun.
miejscu, ale nie wykrywa przewodu ani
zderzaka. - Sprawdz, czy poktad koszenia nie jest ustawiony zbyt
nisko.
Wylacz przed - Uzytkownik przenosi kosiarkg Robomow - Zawsze aktywowac wytacznik bezpieczenstwa przed

podniesieniem

recznie, gdy wylgcznik bezpieczenstwa jest
nieaktywny.

podniesieniem kosiarki Robomow.

- Sprawdz, czy zasilanie jest doprowadzone do skrzynki
zasilajgcej.

Czekam na - Kosiarka Robomow przestata dziata¢: nie - Moze to by¢ awaria zasilania. Nie jest konieczne
sygnat... wykrywa sygnatu. wykonywanie zadnych dziatan. Kosiarka Robomow
wznowi dziatanie natychmiast po ponownym wigczeniu
zasilania.
7.3 Inne problemy
N kan . - .
:roolrleamy Prawdopodobna przyczyna Naprawcze dziatanie uzytkownika

Niska jakos¢

- Tepe noze

- Zamienh noze, aby uzywac ostrej strony, ktéra nie zostata
jeszcze wykorzystana.

- Wymieni¢ noze.

- Trawa jest zbyt wysoka wzgledem zadanej
wysokosci ciecia.

- Zaleca sig, aby cig¢ mniej niz 1/3 zielonej czesci trawy.
- Ustaw wyzszg wysokos$¢ ciecia, a nastepnie sukcesywnie
ja obnizaj.

- Jesli trwa okres szybkiego wzrostu, uzywaj kosiarki

koszenia Robomow czesciej (patrz podrozdziat 4.3.2, Zwigkszenie/
zmniejszenie intensywnosci dziatania).
- W celu uzyskania najlepszej jakosci ciecia uzywaj kosiarki
. Robomow, gdy trawa jest sucha. Zaleca sig¢ nie kosi¢ we
- Trawa jest mokra. :
wczesnych godzinach porannych.
) Yr\;c\)/:/(g noza nagromadzita sie skoszona - Aktywuj wytacznik bezpieczenstwa i uzywaj do
’ czyszczenia oraz usuwania skoszonej trawy grubych
rekawic.
Kosiarka nie
znajduje stacji S
dokujacej - Na drodze kosiarki znajduje sie wyspa
lub wykrywa obwpfj owa /’Przes.zkodz.a 'Iup quk'e - Zmniejsz odlegto$¢ w funkcji jazdy wzdtuz przewodu
. . przejscie, ktére uniemozliwia kosiarce o -
sgsiadujacy z domysinej wartosci 7.

przewéd w trybie
jazdy wzdtuz
przewodu.

dotarcie do stacji dokujgcej w trybie jazdy
wzdtuz przewodu.
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Rozwigzywanie problemow

LTS Prawdopodobna przyczyna Naprawcze dziatanie uzytkownika
problem
- Roéznice wysokosci miedzy trawnikiem a - Wyréwnaj teren ze stacjg dokujgcg, aby umozliwi¢ ptynne
Kosiarka stacjg dokujgca. wejscie do stacji.
nie dokuje - Przewdd pod stacjg dokujaca nie jest napiety | - Sprawdz, czy przewdd pod stacjg dokujaca jest napiety
prawidtowo i nie jest umieszczony w $rodku stacji. i utozony centralnie.
i czasami nie - Stacja dokujgca jest ustawiona na P , ‘e dokui lednie ré o
trafia w styki pochyleniu. - Przesun stacje dokujgcg na wzglednie réwne podtoze.

stacji dokujacej

Stacja dokujgca znajduje sie zbyt blisko
naroznika trawnika.

Przesun stacje dokujgcg na odlegtosé wiekszg niz 3 m od
naroznika.

Nieréwno
skoszony trawnik

Kosiarka Robomow nie konczy koszenia w
minimalnym czasie z powodu bezczynno$ci
w cyklu koszenia.

Zminimalizuj okresy nieaktywnosci, aby umozliwic¢
kosiarce Robomow dokoriczenie cyklu koszenia szybciej
i uzyskac réwne wyniki koszenia.

Trawa rosnie bardzo szybko.

Jesli trwa okres szybkiego wzrostu, zmniejsz czas miedzy
cyklami koszenia (patrz podrozdziat 4.3.2, Zwiekszenie/
zmniejszenie intensywnosci dziatania).

Trawnika ma skomplikowany ksztatt, waskie
przejscia, przeszkody i wyspy.

Na trawnikach o ztoZzonej powierzchni uzyskanie
dobrego efektu koszenia zajmuje kosiarce wiecej
czasu. Zwieksz warto$¢ parametru Intensywnos¢é
(patrz podrozdziat 4.3.2.1, Zwiekszenie/zmniejszenie
intensywnosci dziatania).

Koszony obszar jest mniejszy niz rzeczywisty
obszar trawnika.

Zwigksz obszar strefy (patrz podrozdziat 4.3.3, Edycja
istniejacej strefy).

Kosiarka
Robomow
dziata
w
nieprawidtiowym
czasie.

Wartosci opcji Czas nieaktywny (dni i
godziny) sg nieprawidtowe.

Sprawdz, czy godzina skonfigurowana w kosiarce jest
prawidiowa.

Ustaw godzine (patrz podrozdziat 4.4.4, Godzina i data).

Zresetuj warto$¢ opcji Czas nieaktywny (patrz
podrozdziat 4.3.1, Ustawianie czasu nieaktywnego(s)).

Na skrzynce
zasilajacej
miga wskaznik
przecietego
przewodu

Kabel fgczacy skrzynke zasilajgcg ze stacjg
dokujgca jest odigczony lub uszkodzony.

Sprawdz, czy kabel jest podtgczony, a przewody sg
mocno przytwierdzone.

Przewod obwodowy jest przeciety.

Przejdz wzdtuz przewodu obwodowego. Poszukaj cie¢
lub przerwy w przewodzie. Napraw przy uzyciu kostek
ztgcznych Robomow.

Na skrzynce

Wadliwe potgczenia

Sprawdz i napraw wszystkie luzne/stabe lub skorodowane
potgczenia.

zasilajacej - Skrecone przewody, zaciski wkrecane
miga wskaznik oraz kostki izolowane tasma izolacyjna CUsui .
wadliwego nie stanowig zadowalajgcego potgczenia. Uzyj zlaczy do_s tarczonygh w zestawie. Sg one .
) Wilaotnosé aleby powoduie utlenianie wodoodporne i gwarantujg niezawodne potgczenie

pofaczenia 9 geby p ) elektryczne
przewoddw. Po pewnym czasie skutkuje to ’
przerwanym obwodem.

Kosiark - Przed uruchomieniem kosiarki Robomow sprawdz, czy
osiarka

Robomow pracuje
gtosno i wibruje

Uszkodzone lub niesymetryczne noze

trawnik jest wolny od gatezi, kamieni i innych przedmiotow,
ktére moga uszkodzi¢ noze.

Wymien noz.

Komunikaty na

wyswietlaczu - Ustawienie jezyka zostato zmienione lub nie | - Naci$nij przyciski CANCEL + DOWN na dtuzej niz 3
LCD sa w jezyku jest prawidtowo skonfigurowane. sekundy. Jest to skrot do menu Jezyk. Zmien jezyk.
obcym.
Koszenie lub

tadowanie trwa
krocej niz zwykle.

Takie zachowanie jest normalne w niskiej
temperaturze (ponizej 15°C).

- Nie trzeba nic robié.
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Rozdziat 8 Dane techniczne

Wymiary

73,5 cm (dt.) x 66 cm (szer.) x 31 cm (wys.)

BOK
Masa
19 kg z akumulatorami.
Poziom hatasu H
Tryb ekonomiczny: zmierzony 66 dB (gwarantowany 68 dB).
Duza wydajnosc¢: zmierzony 72 dB (gwarantowany 74 dB). —
Hatas dochodzacy do uszu operatora jest mniejszy niz 70 dBA. TYE

Szerokos¢ koszenia

56 cm szeroko$ci koszenia — 2 noze po 28 cm

Wysokos$¢ koszenia
20-80 mm

Predkos¢ obrotowa silnika nozy

4000 obr./min (w trybie ekonomicznym 3300 obr./min)

Akumulatory i tadowanie

Akumulatory 26 V (LiIFePO4) o pojemnosci 6Ah; maksymalny czas fadowania:
2 godziny.

Kod antykradziezowy
Zapisz swoj 4-cyfrowy kod antykradziezowy.
Wréc tu, jesli kiedykolwiek zapomnisz kodu.

Numer seryjny kosiarki Robomow
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Konserwacja i przechowywanie

Rozdzial 9 Konserwacja i przechowywanie

9.1 Konserwacja ruchomej platformy
Robomow to kosiarka przeznaczona do koszenia $cidtki. Pod poktadem
koszenia mogg zbierac sie resztki trawy, szczegolnie w przypadku koszenia
trawy mokrej lub wilgotnej.

Powazne zagrozenie urazem!

Zawsze aktywowac wytacznik bezpieczenstwa przed podniesieniem
kosiarki. Noze sg bardzo ostre. Mogg powodowaé powazne skaleczenia
lub zranienia. Zawsze nosi¢ grube rekawice robocze podczas pracy
z nozami oraz w ich poblizu. NIGDY nie uzywa¢ uszkodzonego lub
ztamanego noza. Uzywac tylko ostrych nozy.

O Sprawdzac spdd kosiarki raz w miesigcu. W razie potrzeby oczyscic.

Q Ostroznie zeskrobac zebrane resztki trawy spod ruchomej platformy
kosiarki.

Wiekszo$¢ resztek mozna usungé przy uzyciu matego drewnianego patyka lub
podobnego przedmiotu.

W celu uzyskania lepszego dostepu do komor koszenia mozna zdemontowac noze.

B wazNE B Nie stawia kosiarki do gory nogami.

Zamiast tego, pochyli¢ kosiarke wzgledem powierzchni, aby uzyska¢ dostep
do powierzchni pokfadu koszenia.

B wazne BINIGDY nie uzywac¢ wody z weza ani innego ptynu w celu
czyszczenia wnetrza lub spodu kosiarki. Plyny moga zniszczy¢ podzespoty
urzgdzenia. Do wycierania powierzchni uzywac tylko wilgotnej lub mokrej
szmatki.
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9.2

Konserwacja nozy
O Okresowo sprawdzaé, czy noze tnace nie sg uszkodzone.

O Uzywac tylko ostrych nozy. Wymieni¢ uszkodzone noze.

znacznie stepione.

Wielkos¢
trawnika

Instrukcje

Ponizej 1000 m?

Na koniec sezonu zamien noze, umieszczajac
lewy n6z na prawym silniku, a prawy — na lewym
silniku kosiarki.

Wymieniaj noze co drugi rok.

Powyzej 1000 m?

W potowie sezonu zamien noze, umieszczajac
lewy néz na prawym silniku, a prawy — na lewym
silniku kosiarki.

Wymien noze po sezonie.

QO Aby wyjag¢ noze:

+

+

W16z zacisk narzedzia do zdejmowania nozy w otwarte szczeliny
obok zatrzaskéw na obu stronach noza.

Przekreé nieznacznie narzedzie, tak aby zacisk znalazt sie na gorze

zatrzaskdw po kazdej ze stron.

Scisnij uchwyt narzedzia do zdejmowania nozy. Zatrzaski z kazdej
strony noza pozostang wcisniete (1).

Wyciggnij zespdt nozy, z dala od kosiarki (2).

Przy ponownej instalacji nozy dopasuj wypusty i wcisnij, az
ustyszysz klikniecie, wskazujgce na prawidtowe osadzenie nozy na
wale.

UWAGA! ZAWSZE AKTYWOWAC WYLACZNIK BEZPIECZENSTWA
PRZED SERWISOWANIEM NOZY!

B wazne B w celu uzyskania najlepszej wydajnosci zaleca sie wymiane
obu nozy jednoczesnie, a nie osobno. Obrébka maszynowa nozy nie jest
zalecana, gdyz moze doprowadzi¢ do ich nieprawidtowego wywazenia.

D
o Y

Tl
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Konserwacja i przechowywanie

9.3

9.4

9.5

9.6

Utylizacja starego akumulatora

B wazNe B Nie umieszczac zuzytych akumulatoréw w koszu

z odpadami komunalnymi. Akumulator nalezy poddac recyklingowi lub
utylizacji w sposéb przyjazny srodowisku. Stary akumulator nalezy oddaé
do zatwierdzonego punktu recyklingu akumulatoréw.

Laczenie przewodu obwodowego

Jezeli przewdd obwodowy wymaga potgczenia: Wykorzystaj ztgczki
dostarczone z kosiarkg Robomow. Sg wodoodporne i zapewniajg
niezawodne potgczenie elektryczne.

B wazNeE B Przed potgczeniem przewodu obwodowego odiaczyé
skrzynke zasilajgca od gniazdka.

Q Zdejmij 1 cm izolacji z kazdego korica przewodu.
Q Skre¢ oczyszczone z izolacji koncowki ze sobg za pomocg szczypiec.
O W6z skrecone przewody do kostki ztgcznej.

O Mocno nakre¢ ztgcze przewodu na skrecone przewody.

B wazne @ Ani skrecone kable, ani kostka ztgczna zaizolowana tasma
izolacyjng nie stanowig odpowiedniego potgczenia. Wilgotnosé gleby
powoduje utlenianie takich potgczen i skutkuje przerwaniem obwodu.

Konserwacja obszaru stacji dokujacej

O Wejscie do stacji dokujgcej nalezy utrzymywaé wolne od lisci, gatazek,
patykdéw oraz innych odpadkéw, ktére zwykle gromadzg sie w takich
miejscach.

QO NIGDY nie rozpyla¢ wody bezposrednio z weza na stacje dokujaca.

O Podczas przycinki wokét stacji dokujacej przy uzyciu urzgdzenia
mechanicznego, nalezy zachowac ostroznos¢, poniewaz istnieje
ryzyko uszkodzenia kabla przedtuzajgcego.

QO W przypadku uszkodzenia jakiejkolwiek czesci kabla przedtuzajgcego
zaprzesta¢ uzywania kosiarki i stacji dokujacej, odigczy¢ kabel i go
wymienic.

Przechowywanie kosiarki podczas zimy

QO Postepowac zgodnie z instrukcjami zawartymi w podrozdziale 6.2
(fadowanie poza sezonem).

0%

= el
11
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Ztaczka
przewodu
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Modele Robomow RS

Rozdziat 10 Akcesoria

Zestaw nozy

Przechowuj zamienne noze

w zasiegu reki. Ostre noze sg
wazne w kontekscie bezpiecznego
i prawidtowego koszenia.

Akumulator

Stosowany do przediuzenia
zywotnosci uzywanego
akumulatora lub zwiekszenia
wydajnosci ciecia.

Przew6d obwodowy

Do duzych trawnikéw lub stref
dodatkowych.

Opakowanie z kotkami
(50 szt.)

Do duzych trawnikow lub
stref dodatkowych.

Ztaczki przewodu obwodowego
Do naprawy lub faczenia
przewodow w razie potrzeby.

Wtyczki

Stosowane do tgczenia
utozonego przewodu
obwodowego z zasilaczem
obwodowym lub stacjg
dokujaca.

Stacja dokujaca i skrzynka
zasilajaca

Uzywane do umozliwienia
wykonywania wielu cykli
koszenia w strefie oddzielnej.

Pilot zdalnego sterowania

Stuzy do recznego
kierowania kosiarkg

i koszenia w dowolnym
miejscu. Udostepnia funkcje
blokady, ktéra zapobiega
jego przypadkowemu uzyciu.

Zasilacz obwodowy

Do stref, ktore nie sg podtgczone
do stacji dokujace;.

Akumulatory do zasilacza
obwodowego

Do stosowania w obszarach,
gdzie energia elektryczna
nie jest dostepna lub

nie jest doprowadzona
wystarczajgco blisko
zasilacza obwodowego.

Czujnik przerwania przewodu
obwodowego

Stuzy do odnajdywania
doktadnego miejsca przerwania
przewodu obwodowego.

Modut GSM

Umozliwia korzystanie

ze zdalnych alarméw za
poérednictwem aplikacji
Robomow App (dotyczy
wszystkich modeli RS i TS).
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Wskazdéwki dotyczace pielegnaciji trawnika

Rozdziat 11 Wskazéwki dotyczace pielegnacji trawnika

Robomow® - pielegnacja trawnika jeszcze nigdy nie byla tak prosta

Najlepszy czas na koszenie
Ko$ trawnik, kiedy trawa jest sucha. Zapobiega to zbijaniu sie wycinki i pozostawianiu stoséw na
trawniku. Kos pod koniec dnia, a nie w czasie upatu.

Czestos¢ koszenia
Kos$ czesto, tworzgc krétkie, mate wycinki. Podczas aktywnego wzrostu czesto$¢ koszenia nalezy zwiekszy¢ do raz na

3-5 dni, aby unikngé¢ zbyt duzego wzrostu trawy. Krétkie wycinki rozktadajg sie szybko i nie bedg pokrywa¢ powierzchni
trawy. Jesli trawa jest zbyt wysoka, zwieksz wysokos¢ koszenia, a nastepnie stopniowo zmniejszaj jg w kilku cyklach
koszenia.

Wysokos¢ ciecia

Przestrzegaj ,reguty 1/3”: Ko$ nie wiecej niz 1/3 dlugosci trawy. Prawidtowe
koszenie bedzie produkowac krotkie wycinki, ktére nie odktadajg sie na trawie.
Gdy trawnik rosnie szybko, na przyktad na wiosne, moze by¢ konieczne czestsze
albo dwukrotne koszenie trawnika.

Woda

Pozostawienie trawy po koszeniu zmniejsza ilo$¢ potrzebnej wody, poniewaz wycinki zawierajg okoto 80-85% wody. Pozostawienie
trawy po koszeniu spowalnia straty parowania z powierzchni gleby i oszczedza wode. Wigkszo$é trawnikdw potrzebuje mniej wody,
gdy trawa jest pozostawiona po koszeniu.

Podlewanie
Podlewaj trawnik miedzy godzing 4 rano a 8 rano, aby woda miata czas wsigkng¢ w glebe zanim Zar storica spowoduje
jej wyparowanie.

Trawnik potrzebuje 3—4 cm wody raz w tygodniu. Gtebokie podlewanie trawy pozwala rozwija¢ gteboki system korzeniowy,
umozliwiajgcy trawnikowi opieranie sie chorobom i suszom.

Nie przelewaé

Zbyt duzo wody to nie tylko marnotrawstwo, lecz rowniez potencjalne zwiekszenie wzrostu darni, ktére moze
skutkowaé potrzebg czestszego koszenia. Pozwdl podtozu czesciowo wyschngé miedzy podlewaniami. Podlewaj, kiedy
5 cm wierzchniej warstwy gleby jest wysuszone. Uzyj srubokretu, aby sprawdzi¢ glebe i zmierzy¢ gtebokos¢ wilgoci.

Nawozenie
Pozostawianie trawy po koszeniu zmniejsza ilos¢ nawozu, jakg potrzebuje trawnik, poniewaz wycinki zaspokajajg okoto
1/4 rocznych potrzeb trawnika.

Noze

Utrzymuj noze kosiarki ostre. Ostre noze zapewniajg czyste, bezpieczne i wydajne ciecie. Tepe noze kosiarki zrywajqg i
niszcza koncdéwki trawy, ktdre mogg stanowié¢ punkt wejscia dla organizmdw chorobotwdrczych i ostabiac trawe. Zaleca
sie, aby wymienia¢ wszystkie trzy noze kosiarki Robomow raz w roku.

Poszycie
Wycinki i poszycie nie sg ze sobg potgczone. Jak wspomniano wczesniej, wycinki trawy to okoto 80—85 procent wody
z niewielkg iloscig drzewnika, co oznacza, ze szybko sie rozktadaja.

Gdyby sie nad tym zastanowi¢, pola golfowe, boiska sportowe i parki od lat koszg trawe i prowadzg recykling bez koszy
na trawe.

Niewielka ilos¢ poszycia (okoto 1,25 cm) w rzeczywistosci zapewnia trawnikowi korzysci. Pozostawienie
skoszonej trawy na trawniku chroni system korzeniowy przed cieptem i utratg wody.
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Robomow:

Errata do oryginalnej instrukcji obstugi
Modele RS612/RS622/RS630 oraz MS1000/MS1800

Ponizej lista waznych dodatkéw / poprawek do oryginalnej instrukcji obstugi:

Tryby pracy:
*  Tryb TurboMow - Funkcja TurboMow umozliwia szybsze i silniejsze koszenie wysokiej trawy podczas pierwszego koszenia w sezonie.

e Tryb SmartMow Mode- Funkcja SmartMow umozliwia bardziej efektywne operacje koszenia poprzez sprawne i systematyczne
nawroty przy krawedzi trawnika.

Dostarczone elementy:

e Pilot zdalnego sterowania IR - w zestawie tylko z modelem RS630, dostepny nie we wszystkich lokalizacjach.

Rozdziat 1 - Planowanie pracy:

e  “Ptyta DVD” - zostata usunieta.

e Zeskanuj kod QR z prawej strony aby obejrze¢ filmy instruktazowe Robomow online.

Rozdziat 1.6.1 - Obiekty znajdujgce sie w obrebie trawnika:

e  Przeszkody, ktdre sg pionowe, stosunkowo sztywne, wyzsze niz 15 cm i majg srednice wiekszg niz 5 cm, np. drzewa, stupy
telefoniczne lub energetyczne, nie muszg by¢ zabezpieczone przewodem obwodowym.

Rozdziat 3.3 - Jednorazowa konfiguracja (procedura):

e  Wazne! Aby ponownie uruchomi¢ jednorazowa konfiguracje nalezy przytrzymac przyciski STOP + strzatke na dot przez ponad 4 sekundy.
Spowoduje to przywrdcenie ustawien fabrycznych ("jak po wyjeciu z kartonu”).

Rozdziat 4.1 - Dziatanie automatyczne:

e ,Intensywnos¢” - nazwa zostata zmieniona na ,,Godziny koszenia (%)”. ,Interwat” - nazwa zostata zmieniona na ,,czestotliwos$¢ koszenia”

e Uwaga: Robomow kosi krawedzie tylko w pierwszym wyjezdzie danego cyklu. W pozostatych wyjazdach, Robomow kosi bez krawedzi.
Gdy czestotliwos¢ koszenia jest ustawiona na HIGH (Rozdziat 4.3.2.2), Robomow kosi krawedzie dwa razy w tygodniu.

Rozdziat 4.1.2 - Wyswietlacz LCD:

¢ lkona “robot w trybie tadowania zimowego” zmieniono na: ,\y

Rozdziat 4.2 - Struktura Menu

e Dodano nowe pozycje menu pod “Opcje Trawnik”: “SmartMow”
(Rozdziat 4.3.6), “TurboMow” (Rozdziat 4.3.7), “Program On/Off”

. Lawn —
(Rozdziat 4.3.8) it I_Tlm —‘

Rozdziat 4.3.2 - Mowing Extent (poprzednio “Operacje”)

. R R L. (Rozdziat 4.3)

e Menu “Operacje” zostato zastgpione “Mowing Extent” zdwoma opcjami

“Godziny koszenia (%)” (poprzednio “intensywnos$¢”) oraz “Czestotliwos¢ koszenia” Inact ive @

(poprzednio “Interwat”) Time @ (Rozdziat 4.3.1)
Rozdziat 4.3.2.1 - Godziny koszenia (poprzednio “intensywnos¢”):
e Zostata zmieniona nazwa na “Godziny koszenia (%)” Mowing @
Rozdziat 4.3.2.2 - Czestotliwo$¢ koszenia (poprzednio “Interwat”): Extent ‘|(Rozdzia’f 43.2)
e Zostata zmieniona nazwa na “Czestotliwosc¢ koszenia”

e Kontroluje czestotliwos¢ koszenia miedzy cyklami koszenia .
Mowing Frequency

Wyzsza czestotliwosé powoduje mniejszy przyrost trawy. Nizsza czestotliwosé
powoduje wiekszy przyrost trawy.
e  (Czestotliwos¢ koszenia moze by¢ ustawiona na jedng z trzech wartosci:
e LOW (jeden cykl w tygodniu)
e  MEDIUM (dwa cykle w tygodniu) - domysinie
e HIGH (codzienne koszenie, jeZeli pozwala na to czas nieaktywny)

e W okresie poza sezonem, kiedy tempo wzrostu trawy jest wolniejsze, zaleca sie
aby zmienié czestotliwoéé na Low (odpowiednik jednego cyklu koszenia w tygodniu). Smart Mow ﬂﬂi‘ (Rozdziat 4.3.6)
Ten okres odpoczynku pomaga trawie i przedtuza zywotnosc¢ kosiarki 1 -
e  Wysokie nawozenie i korzystne warunki pogodowe mogg spowodowac, ze trawa Srnart Mow
rosnie szybciej. W takich przypadkach, nalezy wybraé opcje "czestotliwos¢ koszenia",
aby zmniejszy¢ czas pomiedzy cyklami.
Rozdziat 4.3.6 - SmartMow (Nowos¢!): Turbo Mow 0
e Funkcja SmartMow umozliwia bardziej efektywne operacje koszenia poprzez sprawne (Rozdziat 4.3.7)

i systematyczne nawroty przy krawedzi trawnika. —— -
¢ Ta funkcja moze nie by¢ skuteczna w niektérych czesciach trawnika, szczegdélnie Er L:'/‘;I':Ir;m %)

w waskich lub nieregularnych miejscach trawnika. n (Rozdziaf 4.3.8)
e  Gdy funkcja ta jest wigczona po raz pierwszy w danej strefie, moze wymagac od robota

przekroczenia przewodu obwodowego w celu prawidtowe] konfiguracji tej funkcji. Do tego

momentu robot moze nie skreca¢ przed przewodem obwodowym.




e Odstep od przewodu umozliwia regulacje odlegtosci od krawedzi trawnika, podczas wykonywania nawrotu w trybie SmartMow.
e Zwiekszenie tej wartosci spowoduje wieksze pokrycie trawnika (lepsze wyniki koszenia).

Rozdziat 4.3.7 - TurboMow (Nowos¢!):

*  Funkcja TurboMow umozliwia szybsze i silniejsze koszenie wysokiej trawy podczas pierwszego ciecia sezonu.

e  Gdy robot pracuje po raz pierwszy lub po przywrdceniu ustawien fabrycznych, funkcja ta jest automatycznie ustawiona na ON,
aby zapewnic lepsze rezultaty koszenia juz przy pierwszym cyklu koszenia. Na koniec pierwszego cyklu koszenia, funkcja zostanie
automatycznie wytaczona (OFF).

e Biezgce menu pozwala na aktywacje funkcji TurboMow recznie. Komunikat “Raise mowing height when activating the TurboMow
mode” (zwiekszy¢ wysokosé koszenia przy aktywacji TurboMow) bedzie widoczny na wyswietlaczu. Na koniec pierwszego cyklu
koszenia, funkcja zostanie automatycznie wytgczona (OFF).

Rozdziat 4.3.8 - Program On/Off (Nowos¢!):

e To menu umozliwia wigczenie lub wytaczenie (pauza) dziatania automatycznego w strefie gtéwnej lub w podstrefach
lub we wszystkich strefach.

e Kiedy program jest wytgczony w danej strefie, robot pominie tg strefe podczas automatycznej pracy i bedzie pracowat
w kolejnych strefach.

Rozdziat 5.1 - Alarmy skrzynki zasilajacej:

e Nazwa Przycisk “On/Off” zostata zmieniona na przycisk “Program On/Off".

Rozdziat 5.3 - Wytgczanie automatycznego dziatania:

e Nalezy wcisngc i przytrzymac przycisk Program On/Off przez 2 sekundy.
e Lub uzy¢ opcji w menu Program On/Off menu (rozdziat 4.3.8).
Rozdziat 6.2 - tadowanie poza sezonem:
e W miesigcach poza sezonem, np. w zimie, nalezy:
1. W petni natadowadé robota w jeden z ponizszych sposobdw:
e W stacji dokujace;j.
e Bezposrednio ze skrzynki zasilajgcej, przy uzyciu gtowicy
2. Przechowywac robota podtgczonego do zasilania.
3. Przechowywac robota w dodatniej temperaturze.
e Uwaga! Wiacznik robota musi by¢ w pozycji ON podczas fadowania.
e Wazne! Zawsze taduj robota w pozycji poziome;j.

Rozdziat 7.2 - Komunikaty o btedach i dziatania naprawcze:

Wyswietlany

komunikat Prawdopodobna przyczyna Naprawcze dziatanie uzytkownika

Sprawdz czas Czestotliwosé koszenia jest zbyt duza w stosunku do czasu nieaktywnego

i ) . Ny Zmniejsz czestotliwos¢ koszenia - Rozdziat 4.3.2.2
nieaktywny Czas nieaktywny zostat przywrdcony do ustawien fabrycznych.

Wskazane jest podniesienie wysokosci koszenia przed rozpoczeciem

Zwiegksz wysokos¢ ) ; ) :
Tryb TurboMow zostat aktywowany. koszenia w trybie TurboMow. Rozdziat 3.1 and 4.3.7 w podreczniku

koszenia uzytkownika.
Problem z wjazdem do podstrefy 1/2/3/4
! P v 17213/ Sprébuj uruchomic reczne koszenie (Rozdziat 4.5 - dziatanie-reczne).
Urzadzenie ma problem z wjazdem do podstrefy. Przesuniety przewdd | Sprawdz, czy co$ zaktdca jazdy kosiarki do tytu i / lub z pominieciem
lub przeszkoda na drodze. stacji dokujacej. Potwierdz, ze robot jedzie wzdtuz przewodu
obwodowego i nie spada z krawedzi trawnika, gdy wyjezdza ze stacji
Problem Robot bedzie starat sie wjechac do podstrefy co dwie godziny. dokujacej & P ¢ gay Wyl )
podstrefy X Jesli robot nie dojedzie do podstrefy w ciggu trzech préb, to pozostanig ’
w stacji bazowej do korica biezacego cyklu koszenia. Upewnij sie, ze robot moze jecha¢ po przewodzie obwodowym

wzdtuz waskiego przejazdu, az znajdzie sie w podstrefie,

Robot nie przejdzie do nastepnej podstrefy (jesli istniejg), jesli nie Rozdziat 2.2.2.

wijedzie do obecne;j.

Rozdziat 8 - Dane techniczne:

¢ Maksymalny rozmiar trawnika dla modelu R$630 wynosi 3200m?

¢ W modelach RS znajdujg sie bezszczotkowe silniki koszace.

Rozdziat 9.7 - Przeglad zimowy (Nowosc!):

e Dla lepszej konserwacji robota, rekomendowane jest skorzystanie z ustugi przegladu zimowego. Ustuga dostepna jest u Dealerow.

e Przeglad zimowy obejmuje czyszczenie robota, wgranie najnowszego oprogramowania, wymiane zuzytych czesci, przeprowadzenie
testow urzadzenia, sprawdzenie akumulatora.

Rozdziat 10 - Akcesoria:

e Modut GSM - dostepny tylko na wybranych rynkach.
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Errata do oryginalnej instrukcji obstugi — wersja 2017
Modele RS612 / RS615 / RS615 Pro / RS622 / RS625 Pro / RS630 / RS635 Pro S

Ponizej lista waznych dodatkéw / poprawek do oryginalnej instrukcji obstugi:

W opakowaniu

e  Wszystkie modele Pro przeznaczane sg do profesjonalnej instalacji. Kotki i przewdd nie s w zawarte w zestawie.
e Adapter dla przewodu obwodowego: dla trawnikéw powyzej 2500 m’, w zestawie tylko z urzadzeniem RS635 Pro S.

Rozdziat 1 — Planowanie pracy

Sekcja 1.3.1
e Jesdli strefa oddzielna jest wieksza niz 120 m? (200 m? dla modelu RS635 Pro S), Robomow nie bedzie w stanie
zakonczy¢ pojedynczej operacji. Dlatego zaleca sig, aby potozy¢ oddzielny przewdd i podtaczy¢ go do oddzielnej stacji
dokujgcej (dostepna jako wyposazenie dodatkowe).

Rozdziat 2 — Poczatkowa konfiguracja
Sekcja 2.6.3 — Gtowica stacji dokujacej i podstawa

e Podtacz zielong wtyczke przewodu obwodowego do stacji
dokujgcej w sposéb pokazany obrazku obok, przy zachowaniu
wtasciwej polaryzacji.

Rozdziat 4 — Dziatanie Robomow

Sekcja 4.1.2 — Wyswietlacz LCD
e Zostata dodana nowa ikona wyréwnywania ogniw akumulatora:

e Gdy wyswietlana jest ta ikona, oznacza to, ze automatyczny wyjazd jest opdzniony z powodu balansowania ogniw
akumulatora.
Sekcja 4.2 — Struktura menu
e Zostata dodana nowa ikona Krawedz On/Off w menu Opcje trawnika.
e Zostata dodana nowa ikona RoboHome w menu Opcje kosiarki.
Sekcja 4.3.3.3 — Edycja (Strefy) / Strefa gtéwna
e Warto$¢ 'MAX' rozcigga rozmiar obszaru trawnika poza rekomendowang wielko$¢ koszenia (maksymalnie vs
rekomendowana wielkos¢ trawnika w specyfikacji tego modelu). Maksymalny rozmiar trawnika mozna stosowaé gdy
obszar pracy ma idealne warunki koszenia: ptaski rowny trawnik, prosty ksztatt prostokata, nie ma przeszkdd, brak
dodatkowych stref i nieduze tempo wzrostu trawy.
e  Warto$¢ MAX dostepna jest tylko do wyboru, jesli zadne dodatkowe strefy nie sg zdefiniowane.
e Jedli ustawienia czestotliwosci koszenia lub czas nieaktywny ulegng zmianie po ustawieniu obszaru na "MAX", to
ustawienie na "strefie gtéwnej" bedzie automatycznie zmniejszone do nastepnej nizszej wartosci.
Sekcja 4.3.5 — Jazda wzdtuz przewodu / Test jazdy wzdtuz przewodu
e  Opcja Testu jazdy wzdtuz przewodu zostata dodana do tego menu.
e Opcja ta umozliwia testowanie instalacji przewodu obwodowego w maksymalnej odlegtosci jazdy wzdtuz przewodu,
aby upewnic sie, ze kosiarka moze jechac bezpiecznie we wszystkich dystansach jazdy wzdtuz przewodu (patrz punkt
4.3.5).
Sekcja 4.3.9 — Krawedz On/Off (Nowosc!)
e To menu umozliwia wytgczenie trybu krawedzi podczas pracy automatyczne;.
e To ustawienie nie ma wptywu na tryb reczny koszenia krawedzi (patrz punkt 4.5).
Sekcja 4.4.3 — Czujnik deszczu / Czutosé
e  Ustawienie czutosci czujnika deszczu teraz ma trzy poziomy: niski, Sredni (domysiny), wysoki (Low, Medium, High).
e Im wyzsza wartos$¢ czutosci, tym bardziej czuty jest Robomow na wykrycie deszczu.
Sekcja 4.4.8 — RoboHome (Nowos¢!)
e To menu pozwala na prawidtowe wykrycie deszczu, podczas gdy zainstalowany jest RoboHome.
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e Gdy opcja jest wtgczona, Robomow wyjedzie ze stacji dokujgcej w celu wykrycia deszczu przed rozpoczeciem operacji.
Jesli deszcz zostanie wykryty, Robomow pojedzie z powrotem do stacji dokujgcej i odtozy operacje.
e Taopcja jest ustawiona domysinie na OFF dla wszystkich modeli z wyjatkiem RS635 Pro S.

Gwarancja

Friendly Robotics udziela gwarancji pierwotnemu nabywcy, ze "produkt” serii "RS" jest wolny od wad materiatowych i
produkcyjnych, gdy jest uzytkowany w celach domowych, na okres trzech lat ** (na modele RS ,,pro” zakupione w Europie),
dwa lata (na modele RS ,,U” zakupione w Europie) lub rok (na dowolne modele zakupione w USA), jeden rok na akumulator,
poczqwszy od daty zakupu. Niniejsza gwarancja przewiduje pokrycie kosztéw czesci i robocizny niezbednych do naprawy
wykrytych wad, gdy wykonywana jest przez autoryzowany Serwis Friendly Robotics. Dowdd zakupu jest wymagany do napraw
gwarancyjnych.

** Trzeci rok gwarancji jest po rejestracji w ciggu 90 dni od pierwszej operacji, obejmuje tylko robocizne i czesci. Trzeci rok
gwarancji jest dostepny tylko dla okreslonych modeli wyprodukowanych w 2015 roku lub nowszych.

KLIMASKLEP
ul. Orzechowa 3
72-010 Przesocin (koto Szczecina)

tel.: (91) 432-43-42

e-mail: sklep@klimasklep.pl
www: www.KlimaSklep.pl
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