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1. Wprowadzenie i informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Robomow: Deklaracja zgodnosci WE

Producent: F. Robotics Acquisitions Ltd. Produkty objete tg deklaracja:
Hatzabar St., Industrial Zone Zrobotyzowana kosiarka zasilana akumulatorem dziatajgcym
P.O.Box 1412 Pardesiya, pod napieciem 26 V: Robomow RC 302/34/306 MC
42815 Izrael 150/300/500 i TC 150/300/500 (ze stacjg dokujaca)

F. Robotics Acquisitions Ltd. niniejszym oSwiadcza z petng odpowiedzialnoscia, ze wymienione wyzej produkty sg
zgodne z nastepujgcymi dyrektywami:

- Dyrektywa Maszynowa 2006/42/WE

Odnosne standardy: EN ISO 12100:2010.

- Dyrektywa EMC 2004/108/WE

Odnosne standardy: EN 55014-1:2011. EN 55014-2:2008. EN 61000-3-2:2006. EN 61000-3-3:2008.

- Dyrektywa w sprawie hatasu 2000/14/WE

Odnosne standardy: BS EN ISO 3744:2010. ISO 11094:1991.

- Dyrektywa RoHS 2011/65/WE.

Osoba odpowiedzialna za dokumentacje techniczna:
Pan Gerome De Schutter Friendly Robotics BV.
Adres: Expeditieweg 4-6, Andelst 6673, Holandia.

Niniejszym oswiadczam, ze powyzszy produkt jest zgodny z wyszczegdlnionymi wyzej normami.

Sk A

Shai Abramson — starszy wiceprezes ds. badan i rozwoju
F. Robotics Acquisitions Ltd.
Izrael
26 listopada 2013 r.

1.1 Wprowadzenie
Produkty zostaty wyprodukowane przez firme F. Robotics Acquisitions (Friendly Robotics).

© Friendly Robotics, 2014-A. Wszelkie prawa zastrzezone. Zadnej czesci niniejszego dokumentu nie wolno
reprodukowac, przesytac, ttumaczy¢ ani tworzy¢ jej fotokopii bez uzyskania uprzedniej pisemnej zgody firmy
Friendly Robotics.

Produkt, dane techniczne produktu oraz niniejszy dokument mogg ulec zmianie bez powiadomienia. Wszystkie
inne znaki handlowe sg wtasnoscig odnosnych podmiotow.

Witamy w swiecie robotéw domowych z urzadzeniem Robomow firmy Friendly Robotics!

Dziekujemy za zakup produktu. Jestesmy przekonani, ze mile spedzg Panstwo wolny czas, zyskany dzieki
urzgdzeniu Robomow, ktére samodzielnie skosi trawniki. Prawidtowo zaprogramowana i uzywana kosiarka
Robomow bedzie bezpiecznie pracowac na trawniku i zapewni jako$¢ koszenia porownywalng z koszeniem kilku
kosiarek réznych marek. Bedziecie Panstwo pod wrazeniem wyglgdu trawnikéw, a co najwazniejsze, wszystkiego
dokona Robomow.

WAZNE!

Kolejne strony zawierajq istotne informacje dotyczgce bezpieczenstwa i obstugi urzadzenia.
Nalezy zapoznac sie z zaleceniami zawartymi w instrukcji i ich przestrzegaé. Nalezy przeczytac
i stosowac sie do instrukcji bezpieczehstwa, ostrzezen i uwag zawartych w niniejszej instrukciji.
Niezapoznanie sig i nieprzestrzeganie niniejszych polecen, ostrzezen i uwag moze doprowadzic¢

do powaznych obrazen ciata lub Smierci oséb i zwierzat domowych lub zniszczenia mienia.




1.2 Znaczenie naklejek ostrzegawczych

Ponizsze symbole umieszczono na urzgdzeniu Robomow®. Przed uruchomieniem urzgdzenia Robomow?® nalezy sie
z nimi doktadnie zapoznac.

1. Jestto niebezpieczne elektronarzedzie. Uzywac z zastosowaniem najwyzszej ostroznosci i przestrzegac
wszystkich ostrzezenh oraz instrukcji dotyczgcych bezpieczenstwa.

2. Przed uzyciem kosiarki Robomow® nalezy sie dokfadnie zapoznac z instrukcja obstugi i bezpieczenstwa.
3. W czasie pracy kosiarki wystepuje ryzyko uderzenia przez wyrzucane lub latajgce przedmioty.

4. Podczas uzywania kosiarki Robomow® utrzymywac bezpieczng odlegto$é. Na obszarze pracy kosiarki
Robomow® nie moga przebywac ludzie, a w szczegdlnosci dzieci i zwierzeta oraz obserwatorzy.

5. Niebezpieczenstwo urwania i odciecia palcéw ndg lub rgk — obracajgce sie ostre noze. Ryzyko
uszkodzenia ciata ostrym nozem rotacyjnym. Rece i stopy trzymac¢ z dala oraz nie probowaé podnosi¢
kosiarki Robomow®.

6. Przed obstuga urzadzenia Robomow® oraz przed jego podniesieniem nalezy je wytgczy¢.

7. Nie wolno jezdzi¢ na urzgdzeniu Robomow®.

Nie wyrzuca¢ urzadzenia Robomow® ani jakiejkolwiek jego czesci do niesegregowanych I
odpaddéw komunalnych. Utylizowac¢ w miejscach do tego przeznaczonych.

C€

Niniejszy produkt jest zgodny z odnosnymi dyrektywami UE.

1.3 Ostrzezenia dotyczace bezpieczenstwa i sSrodki ostroznosci

Szkolenie

1.

2.
3.

Przed uzyciem kosiarki Robomow® nalezy uwaznie przeczytaé niniejszg instrukcje obstugii bezpieczenstwa.
Nalezy sie zapoznac¢ z elementami sterowania kosiarkg Robomow® oraz zasadami prawidtowego uzytku.

Dzieciom ani osobom niezaznajomionym z instrukcjg nie wolno uzywac kosiarki Robomow®.
Uzytkownik lub osoba nadzorujgca prace sg odpowiedzialne za wypadki lub zagrozenie oséb i ich mienia.

Przygotowania

1. Zapewni¢ prawidtowg i zgodng z instrukcjami instalacje systemu przewodu obwodowego.

2. Okresowo sprawdzac teren koszony przez kosiarke Robomow® i usuwac¢ kamienie, patyki, przewody, kosci
i inne przedmioty.

3. Okresowo sprawdza¢ wzrokowo, czy néz nie jest zuzyty ani uszkodzony. W celu zachowania rownowagi
wymienia¢ zuzyte lub zniszczone noze w zestawach.

Dziatanie

1. Nie wigczaé kosiarki Robomow®, jesli jakakolwiek urzgdzenia lub czes$ci zabezpieczajgce sg uszkodzone,

zuzyte lub nie dziatajg prawidtowo.

2. Rece i stopy trzymac¢ z dala od noza tngcego i innych czesci ruchomych.
3. Nigdy nie podnosi¢ ani nie przenosi¢ kosiarki Robomow®, gdy silnik jest wtgczony.
4. Wiedzgc, ze w poblizu znajdujg sie zwierzeta, dzieci lub osoby doroste, nie pozostawia¢ wtgczonej kosiarki

Robomow® bez nadzoru.



5. Nigdy nie kosi¢, gdy w poblizu znajdujg sie ludzie, w szczegdlnosci dzieci.

6. Przed podniesieniem kosiarki lub dokonywaniem jakichkolwiek ustawieh zawsze wytgcza¢ wytgcznik
bezpieczenstwa.

7. Nie dotyka¢ noza, zanim catkowicie sie nie zatrzyma.

8. Nie uzywac kosiarki Robomow® do jakiegokolwiek celu niezgodnego z jej przeznaczeniem.

9. Wszystkie ostony, tarcze, elementy bezpieczehstwa oraz czujniki nalezy przechowywac w przeznaczonych
do tego celu miejscach. Zniszczone czeéci, a takze naklejki informacyjne, wymieni¢ lub usungc.

10. Nigdy nie podnosic¢ ani nie przenosi¢ kosiarki Robomow®, gdy silnik jest wigczony.

Transport

W celu bezpiecznego przemieszczenia urzgdzenia z koszonego obszaru lub w jego obrebie:

1. Nacisng¢ przycisk STOP, aby zatrzymac kosiarke Robomow®.

2. Za pomocg pilota zdalnego sterowania (dostepnego jako akcesorium) przemiesci¢
kosiarke z jednego miejsca na inne.

3. W przypadku réznicy w wysokosciach koszonego terenu aktywowaé wytgcznik
bezpieczenstwa i przenie$¢ kosiarke, trzymajgc za uchwyt.

4. W przypadku dtugotrwatego transportu uzy¢ oryginalnego opakowania.

5. W przypadku transportu kosiarki Robomow® na dtugi dystans aktywowaé wytgcznik
bezpieczenstwa. WAZNE! Po aktywacji wytacznika bezpieczenstwa zawsze nalezy
zresetowac biezgcg date i godzine. Jesli nie zostanie to zrobione, moze dojsé¢ do
niezamierzonego wtgczenia kosiarki Robomow.

Uzywanie pilota zdalnego sterowania (koszenie reczne)

1. Kosi¢ jedynie przy swietle dziennym lub przy dobrym oswietleniu sztucznym i unika¢ koszenia, gdy trawa
jest mokra.

2. Nie obstugiwa¢ kosiarki Robomow® bez obuwia lub z zatozonymi sandatami. Zawsze ubiera¢ stosowne
obuwie oraz dtugie spodnie. Nosi¢ odpowiednie obuwie podczas pracy na wzniesieniach.

3. Zachowac¢ wyjatkowg ostroznos¢ przy obracaniu kosiarki w kierunku osoby, ktéra jg obstuguje.

4. Silnik wtgcza¢ zawsze zgodnie z instrukcjg, trzymajgc stopy z dala od noza.

5. Nie kosi¢ recznie na wzniesieniu o pochytosci wiekszej niz 15 stopni ani w miejscu (terenie pochytym),
gdzie urzadzenie nie ma solidnego oparcia.

Konserwacja i instrukcje specjalne

1. Zawsze aktywowac¢ wylgcznik bezpieczenstwa kosiarki Robomow® przed usunieciem blokady /
sprawdzeniem / czyszczeniem / wykonaniem jakiejkolwiek czynnos$ci przy kosiarce Robomow® lub przy
wymianie noza. Nigdy nie prébowac naprawiaé ani regulowac kosiarki podczas pracy.

2. W przypadku wzmozonych wibracji zatrzymac kosiarke, wytgczy¢ wytgcznik bezpieczenstwa i sprawdzic,
czy noz nie zostat uszkodzony. W celu zachowania rownowagi wymieni¢ zuzyty lub zniszczony néz. Jesli
wibracje nie ustang, zwrdcic sie do serwisu.

3. W czasie kontroli lub serwisowania noza nosi¢ grube rekawice.

4. Nie wykonywa¢ czynnosci konserwacyjnych bez obuwia lub z zatozonymi sandatami. Zawsze nosi¢
odpowiednie obuwie robocze i dtugie spodnie.

5. W celu zachowania bezpieczenstwa wymienia¢ czesci wyeksploatowane lub uszkodzone.

6. Uzywac tylko oryginalnego sprzetu i akcesoriéw. Wprowadzanie modyfikacji do oryginalnego projektu
kosiarki Robomow® jest zabronione. Wszelkie modyfikacje uzytkownik wprowadza na wiasne ryzyko.

7. Konserwacja/serwisowanie/czyszczenie kosiarki Robomow® powinno sie odbywac zgodnie ze wskazéwkami
producenta.

8. Aby zagwarantowac bezpieczng prace urzgdzenia, wszystkie nakretki, wkrety i Sruby powinny by¢ mocno
dokrecone.

9. Uwaga! W razie zblizajgcej sie burzy odtgczy¢ przewdd obwodowy ze stacji dokujgcej / zasilacz obwodowy
oraz skrzynke zasilajgcg 230/120 V od gniazda zasilania elektrycznego.

Akumulatory
1. Nie otwiera¢ ani nie niszczy¢ akumulatoréw.
2. Akumulator moze zosta¢ wymieniony na nowy wytgcznie przez przedstawiciela serwisu.
3. Akumulator zawiera elektrolit. W przypadku wycieku elektrolitu z akumulatora nalezy wykona¢ ponizsze
czynnosci:
- Kontakt ze skoéra: natychmiast przemy¢ obszary kontaktu duzg iloscig wody i mydta.



4.

- Kontakt z oczami: natychmiast przemywac¢ oczy duzg iloScig biezgcej wody przez co najmniej

15 minut, bez pocierania.

- Skontaktowac sie z lekarzem.
Akumulatory mozna tadowac¢ wytgcznie za pomocg tadowarki zalecanej przez producenta. Nieodpowiednie
tadowanie moze doprowadzi¢ do porazenia prgdem, przegrzania lub wycieku korozyjnego ptynu
z akumulatora.

Zakonczenie uzytkowania produktu

1.

Po zakonczeniu eksploatacji kosiarka Robomow oraz jej akcesoria powinny zosta¢ przekazane oddzielnie do
utylizacji, aby odpady sprzetu elektrycznego oraz elektronicznego nie znalazty sie na wysypisku $mieci. Mozna
w ten sposob ponownie wykorzystaé sprzet elektryczny oraz elektroniczny, naprawic¢ go i przywréci¢ do pracy, w celu
ochrony i poprawy warunkoéw srodowiska, ochrony zdrowia ludzkiego oraz wykorzystywania zasobéw naturalnych w
sposob rozwazny i racjonalny.

Nie wyrzucac¢ kosiarki Robomow ani jakiejkolwiek jej czesci (w tym takze skrzynki zasilajgcej, stacji dokujgcej ani
zasilacza obwodowego) do odpadéw komunalnych. Utylizowa¢ w miejscach do tego przeznaczonych.

Lokalny dystrybutor/dealer udzieli wskazéwek dotyczgcych zwrotu i oddania niepotrzebnych czesci i samego
urzgdzenia.

4. Nie wrzuca¢ akumulatoréw do ognia i nie umieszczac ich w odpadach komunalnych.

Akumulator nalezy poddac recyklingowi lub utylizacji w sposob przyjazny srodowisku.

1.4 Robomow - funkcje zabezpieczajgce

1.

Zabezpieczenie przed dzieémi

Funkcja zabezpieczenia przed dzieémi zapobiega niezamierzonemu wigczeniu kosiarki Robomow® przez
uzycie jednego z przyciskow. Urzgdzenie mozna wigczy¢ jedynie przez nacisniecie dwoch przyciskow
w zadanej kolejnosci.

Zabezpieczenie przed kradziezg / Funkcja bezpieczenstwa

System antykradziezowy to funkcja uniemozliwiajgca uzywanie i sterowanie urzadzeniem Robomow® bez
podania prawidtowego kodu dostepu. Uzytkownik musi wprowadzi¢ zdefiniowany czterocyfrowy kod stanowigcy
osobiste zabezpieczenie kodem bezpieczenstwa.

Czujnik podniesienia
W przypadku podniesienia kosiarki z podtoza w trakcie pracy noza natychmiast sie on zatrzyma.

Czujnik przechytu
W przypadku przechylenia kosiarki w kierunku pionowym n6z natychmiast sie zatrzyma.

Czujnik przeszkody

W czasie pracy kosiarka Robomow wykrywa, czy na jej drodze nie znajdujg sie przeszkody. Gdy kosiarka zderzy
sie z przeszkodg, n6z natychmiast przestanie sie obracac, kosiarka sie zatrzyma i odwréci tytem do przeszkody.

Przycisk zatrzymania awaryjnego

Nacisniecie przycisku STOP podczas pracy kosiarki spowoduje natychmiastowe zatrzymanie ruchu kosiarki oraz
obrotéw noza.

Wylacznik bezpieczenstwa

Aktywacja wytgcznika bezpieczenstwa uniemozliwia jakiekolwiek dziatanie kosiarki Robomow®. Aktywacija jest
konieczna przy podnoszeniu kosiarki Robomow® oraz wykonywaniu jakichkolwiek czynnos$ci konserwacyjnych
lub serwisowych.

Szczelne akumulatory

Akumulatory zastosowane w kosiarce Robomow® sg hermetycznie zamkniete i wyciek ich zawartosci nie jest
mozliwy bez wzgledu na umiejscowienie.

Stacja dokujaca / zasilacz obwodowy i przewéd obwodowy

Kosiarka Robomow® nie dziata bez przewodu obwodowego zainstalowanego i uruchamianego za pomoca stacji
dokujacej / zasilacza obwodowego. W przypadku wytgczenia zasilacza obwodowego lub jego awarii kosiarka
Robomow® przestaje pracowac.



2. Poznaj kosiarke Robomow®

2.1 Dostarczone elementy

®
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i obstugi urzadzenia réwniez o stanie kosiarki Robomow (dokowanie lub praca) oraz
stanie przewodu obwodowego.
Robomiarka Zestaw do montazu skrzynki zasilajacej
6 Stuzy do wyznaczania odlegtosci przewodu 13 | Stosowany do mocowania skrzynki zasilajgcej do $ciany (zawiera
obwodowego od krawedzi trawnika. Sruby i kotki).
Zasilacz obwodowy (z zasilaczem i kotkiem)
7 Ztaczki kabli 14 Stuzy do generowania sygnatu w strefie bez stacji. Zasilacz

Stuza do taczenia przewoddw (w razie potrzeby).

obwodowy jest dotagczany do modeli, z ktérymi nie jest dostarczana
stacja dokujgca. Jest réwniez dostepny jako akcesorium.
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2.2 Jak kosiarka Robomow pracuje za Ciebie

Przed pierwszym uzyciem kosiarki Robomow nalezy wykona¢ jednorazowa konfiguracje.

[Szczegodtowe instrukcje zawarto w kolejnych rozdziatach]. :\\1\

L

e

Wokoét catego trawnika i wokét chronionych obszaréw w obrgbie [ =
samego trawnika nalezy zainstalowac¢ przewdd.
Jest to tzw. przewdd obwodowy, ktéry wyznacza granice
pracy kosiarki Robomow. Przewéd obwodowy jest uktadany
wzdiuz krawedzi trawnika, wokot drzew, roslin, oczek wodnych
i obiektéw, ktore kosiarka Robomow ma omijaé.

Jesli dostarczony przewéd ma zbyt matg dlugosé, mozna kupic
dodatkowy przewdd, a nastepnie ztgczy¢ go z posiadanym za  Przewdd obwodowy
pomocy ztgczek.

Do mocowania przewodu obwodowego do podtoza, na poziomie
wyrastania trawy z ziemi, stuzg mate kofki.

Przewdd obwodowy wraz ze wzrostem trawy staje sie stopniowo
catkowicie niewidoczny.

Stacje dokujaca nalezy umiesci¢ obok biegngcego przewodu
obwodowego. Petnig one dwie podstawowe funkcje:

- Wytwarzajg sygnat na catej dlugosci przewodu obwodowego.
- tadujg akumulatory kosiarki Robomow.

Miedzy stacjg dokujgcg a gniazdem zasilajgcym 230 V jest
instalowana skrzynka zasilajgca, podtgczana 15-metrowym
przewodem niskonapieciowym.

Po zakonczeniu instalacji przewodu obwodowego, stacji dokujgcej i skrzynki zasilajgcej oraz wykonaniu
jednorazowej konfiguracji kosiarka Robomow bedzie kosi¢ Twoje trawniki przez caty sezon!

Robomow to zrobotyzowana kosiarka do trawnikow, zasilana bezobstugowym akumulatorem. Opuszcza ona
stacje dokujgcg o zaprogramowanej godzinie. Kosi trawnik, a nastepnie wraca do stacji dokujgcej w celu
natadowania i utrzymania gotowosci do kolejnego zaprogramowanego koszenia.

Zaraz po wyjezdzie kosiarki Robomow stacja dokujgca automatycznie uruchamia specjalny sygnat. Sygnat
ten tworzy wirtualng $ciane ,widoczng” tylko dla kosiarki Robomow. Sygnat ten utrzymuje kosiarke Robomow
w oznaczonych granicach trawnika i uniemozliwia jej dostanie sie do obszaréw zaprogramowanych jako
chronione lub omijane.

Stacja dokujaca i skrzynka zasilajaca: Duze drzewa: Kosiarka Robomow moze
- Generujg sygnat w przewodzie. w nie uderza¢. Duze obiekty nie wymagaja
- tadujg akumulator kosiarki Robomow. umieszczenia wokot nich przewodu obwodowego.

Kosiarka Robomow wykrywa
sygnat i zmienia kierunek po
dotarciu do przewodu.

Przewdd obwodowy NV
dziata jak wirtualna $ciana N Nk
i jest widoczny tylko dla N &s
kosiarki Robomow. /\
M | a0
O O
M | I (s
\v4
N4 WM
N \v7
WM

Wokot pnia drzewa oto'czonego zagtebieniem, przekopem
lub rabatami kwiatowymi nalezy roztozy¢ przewod
obwodowy.



2.3 Metoda dziatania

Robomow to zrobotyzowana kosiarka przeznaczona do samodzielnego koszenia i utrzymywania trawnika.

Prosta jednorazowa konfiguracja — kosiarka Robomow wymaga jedynie prostej jednorazowej konfiguraciji,
ktéra moze zosta¢ z tatwoscig przeprowadzona przez klienta. Kosiarka Robomow wykrywa przewdd przy
uzyciu specjalnych czujnikéw i pilnuje, aby zawsze pozostawac¢ wewnatrz wyznaczonej strefy. Z produktem sa
dostarczone niezbedne akcesoria.

Metoda dziatania:
- Kosiarka Robomow automatycznie kosi trawnik. Jej stan stale zmienia sie miedzy koszeniem a fadowaniem.
- Samodzielnie opuszcza stacje dokujgcg i kosi trawnik.

- Koszenie obwodowe — w przeciwienstwie do innych zrobotyzowanych kosiarek do
trawnikéw urzadzenie Robomow to jedyna kosiarka, ktéra pracuje w specjalnym trybie
obwodowym. Podaza ona wtedy za przewodem obwodowym i gwarantuje dzieki temu
kompletne koszenie zadanego terenu. Robomow to jedyna zrobotyzowana kosiarka,
ktorej obszar pracy nozy jest szerszy niz rozstaw kot.

- Szukanie stacji dokujgcej — gdy stan natadowania akumulatora staje sie zbyt niski,
kosiarka Robomow rozpoczyna szukanie stacji dokujgcej. W tym trybie nie kosi trawnika.

- Po wjezdzie do stacji dokujgcej kosiarka Robomow taduje akumulator, a nastepnie
kontynuuje koszenie. Koszenie trwa, az do uptywu zadanego czasu koszenia trawnika
(czas zalezy od wybranej strefy koszenia).

- Po zakonczeniu koszenia catego obszaru (cykl koszenia) kosiarka Robomow pozostaje
w stacji dokujgcej, az do rozpoczecia kolejnego cyklu koszenia.

- Aby utrzymac dobra kondycje i wyglad trawnika, kosiarka Robomow realizuje dwa cykle
koszenia w tygodniu. Jesli jednak trawnik wymaga wiecej koszenia, czas jednego cyklu
pracy kosiarki Robomow mozna z tatwoscig skonfigurowad.

- Do zarzgdzania ustawieniami kosiarki Robomow stuzy panel sterowania znajdujacy sie
na gorze urzgdzenia.

- Wydajny system ciecia — bardzo ostre noze kosiarki Robomow pozwalajg wykonywaé
pierwsze ciecie w sezonie, gdy trawa jest wzglednie wysoka.

- Dostepnosé — szerokos¢ koszenia kosiarki Robomow (28 cm) oraz wydajny system
ciecia umozliwiajg bardzo szybkie koszenie, po ktorym mozna swobodnie korzystaé
z trawnika wraz z catg rodzing.

Jako dodatkowe akcesorium jest dostepny pilot zdalnego sterowania. Stuzy do kierowania kosiarkg
Robomow podczas jej przejazdu do strefy oddzielnej, jesli to konieczne. Jest réwniez uzywany do koszenia
matych fragmentow trawy, do ktérych nie mozna dojecha¢ w trybie dziatania automatycznego.

Pozostawienie trawy po koszeniu — kosiarka Robomow tnie trawe na bardzo mate kawaiki, ktére wnikajg
w system korzeniowy trawnika, ulegajg rozktadowi i dziatajg jak naturalny nawo6z. Wycinki trawy sktadajg sie
w okoto 80—85 procentach z wody oraz uwalniajg do gleby cenne sktadniki odzywcze. Jest to proces naturalnego
recyklingu trawy.

Aplikacja Robomow App — zapewnia wygodng i intuicyjng obstuge kosiarki
Robomow oraz udostepnia wiecej opcji i funkcji menu, ktére nie sg dostepne

ONAKOSI, TY
ODPOCZYWASZ

z poziomu panelu sterowania. Aplikacie Robomow App mozna pobra¢ ze f \
sklepu Apps Store. —
Aplikacja Robomow App jest zgodna ze smartfonami/tabletami, ktére dziatajg - =
pod kontrolg nastepujacych systeméw operacyjnych: Android (Google) i iOS =2 alhals
(Apple).

Urzadzenie przenosne musi wspotpracowac z funkcjg Bluetooth Low Energy

(BLE) o0 nazwie Bluetooth SMART.

Obstuge funkcji BLE zapewniajg nastepujgce
04:26

urzgdzenia przenosne:
o Samsung Galaxy Slll, Galaxy S4 i Note Il
k Rohomow" J

o Apple iPhone 4S, iPhone 5, iPad (3. i 4.
generacji), iPad Mini i inne
o HTC One, One X+ oraz Droid DNA

Aby pobra¢ aplikacje Robomow App, zeskanuj
urzgdzeniem  przenod$nym  znajdujgcy = sie
z prawej strony kod QR lub pobierz aplikacje ze
sklepu Apps Store.

_/




3. Planowanie pracy

Przygotowanie trawnika do pracy kosiarki Robomow jest catkiem proste.

Poniewaz jednak kazdy trawnik jest inny, zalecamy przeczytanie tego rozdziatu przed rozpoczeciem rozktadania
przewodu obwodowego. Aby utatwi¢ to zadanie i unikngé pomytek w czasie konfiguracji, zalecamy zaplanowanie
przebiegu przewodu i narysowanie szkicu trawnika uwzgledniajacego wszelkie przeszkody i lokalizacje stacji
dokujgce;.
Nalezy wyswietli¢ film dotaczony do ptyty Robomow DVD. Zawiera on instrukcje dotyczgce catego
procesu konfiguracji.
Przed rozpoczeciem konfiguracji nalezy dokfadnie przeczyta¢ niniejszy rozdziat: ,Planowanie pracy”.

£ Zawiera on wskazowki dotyczgce najlepszego umiejscowienia stacji dokujgcej, skrzynki zasilajgcej oraz
przewodu obwodowego.

Przewdd obwodowy dziata jak ,niewidoczna $ciana” dla kosiarki Robomow. Ustala granice stref trawnika i otacza
szczegoblne obszary, do ktérych kosiarka Robomow nie bedzie mie¢ dostepu. Przewdd ten mocuje sie do podtoza
matymi kotkami dostarczonymi z kosiarkg Robomow. Wkrétce po zainstalowaniu przewdd bedzie niewidoczny pod
Swiezo wyrostg trawa.

W chwili rozpoczecia pracy przez kosiarke Robomow zostaje wigczony sygnat, ktéry biegnie przez przewdd
obwodowy. Sygnat ten uniemozliwia wyjazd kosiarki Robomow poza strefy koszenia oraz utrzymuje je z dala od
wydzielonych stref.

3.1 Rodzaje trawnikow: okreslenie typu posiadanego trawnika
Mozna wyrédzni¢ trzy podstawowe typy trawnikow. Niektére
trawniki sg potgczeniem kilku typow.

Pierwszym zadaniem jest okreslenie typu wlasnego trawnika.
Uwaga — w przypadku zakupu modelu kosiarki Robomow
bez stacji dokujacej strefy nalezy zdefiniowa¢ jako ,Strefa
oddzielna” (patrz podrozdziaty 3.2.3, 4.8 i 6.5).
o Tylko strefa gtowna

Kosiarka Robomow kosi taki trawnik w ustalonych granicach.

o Strefa giéwna + Podstrefy
Kosiarka Robomow kosi trawe w strefie gtownej
i automatycznie przemieszcza sie do podstref(-y).

WAZNE! Konfiguracja i obstuga podstrefy jest mozliwa do
zrealizowania i sterowania wytgcznie za pomocg aplikacji
Robomow App.

o Strefa oddzielna
Kosiarka Robomow kosi trawe w kazdej strefie oddzielnie. Jej
przemieszczanie miedzy strefami jest ograniczone. Oznacza
to, ze kazdorazowo bedzie konieczne przeniesienie kosiarki
ze strefy gtownej do strefy oddzielne;.

3.1.1 Trawnik typu ,, Tylko strefa gtdwna”

Trawnik typu ,Tylko strefa gtdéwna” skilada sie tylko
z jednego obszaru. Nie zawiera podstref ani stref

oddzielnych. Co najmniej 3 m

W  przypadku odpowiedzi ,tak” na wszystkie Szemk?éd

z ponizszych pytan typ Twojego trawnika to ,Tylko
strefa gldwna”:
o Czy trawnik obejmuje ciggta strefe?
Oraz:

o Czy wszystkie obszary trawnika sg na
tyle szerokie, ze umozliwiajg efektywny
przejazd kosiarki Robomow? (Min. 3 metry
W najwezszym miejscu).

Tylko strefa gtéwna
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3.1.2

3.1.3

44

Jesli posiadany trawnik nie odpowiada powyzszemu opisowi, nalezy przeczyta¢ kolejne podrozdziaty, aby
ustali¢ typ trawnika.

Jesli typ posiadanego trawnika to , Tylko strefa giéwna”, przejdz do podrozdziatu 3.3, aby ustali¢ lokalizacje
stacji dokujacej.

Trawnik typu ,,Strefa gtdwna + Podstrefy”
Jesli trawnik zawiera podstrefe pasujacg do definicji z tego podrozdziatu, w celu jej efektywnego koszenia ze
stacji dokujgcej w trybie automatycznym NALEZY pobraé¢ aplikacje Robomow App. W przeciwnym razie
nalezy skonfigurowac jg jako strefe oddzielng zgodnie z definicjg w ponizszym podrozdziale 3.2.3. Aplikacje
Robomow App mozna pobrac ze sklepu App Store. Wiecej szczegétowych informac;ji o aplikacji Robomow App
oraz jej zgodnosci ze smartfonami/tabletami mozna znalez¢ w podrozdziale 2.2, Metoda dziatania.

Trawnik tego typu sktada sie z kilku stref, ktére
sg potaczone waskim przejsciem.

Na trawniku tego typu kosiarka Robomow
przejezdza z jednej strefy do drugiej, aby
skosi¢ caty obszar.

W przypadku odpowiedzi ,tak” na wszystkie
z ponizszych pytah posiadany trawnik jest
typu ,Strefa gtéwna + Podstrefa”

o Czy trawnik obejmuje ciggta strefe?

o Czy czesci trawnika sg oddzielone od ) o
strefy gtéwnej? Strefa gtdbwna + Podstrefa z wgskim przejsciem

o Czy jest dostepne waskie przejscie o szerokosci co najmniej 1 m, ktére umozliwia przejazd kosiarki
Robomow miedzy tymi strefami?

o Czy waskie przejscie jest twarde, gtadkie i réwne (bez kamieni, piachu i pochytosci)? Przyktady: trawa,
chodnik, twarda $ciezka lub ubita ziemia.

Takie dodatkowe obszary sg nazywane podstrefami.

Aby umozliwi¢ konfiguracje i sterowanie podstrefami, nalezy pobra¢ aplikacje Robomow App na smartfona lub
tablet. Zdefiniowanie podstref spowoduje, ze kosiarka bedzie kosi¢ zaréwno strefe gtdwng, jak i podstrefy, za
jednym razem oraz bedzie przejezdzac przez waskie przejscie do podstref.

Jesli posiadany trawnik nie odpowiada temu opisowi, nalezy przej$¢ do podrozdziatu 3.2.3 w tym rozdziale:
,0Oddzielne Strefy”

Trawnik typu ,,Oddzielne strefy”
Jesli trawnik zawiera strefy oddzielne pasujgce do definicji w tym podrozdziale, nalezy przejs¢ do podrozdziatu
6.4.2 (Dodawanie strefy oddzielnej — numer p014 w tabeli).

Trawnik typu ,Oddzielne strefy” sktada sie z co najmniej dwoch stref, ktore nie sg ze sobg potaczone. Kosiarka

Robomow nie moze miedzy nimi przejezdzac.

W przypadku odpowiedzi ,tak” na co najmniej jedno z ponizszych pytan posiadany trawnik jest typu ,Oddzielne

strefy”.

o Czy czesci trawnika sg oddzielone
ptotami, chodnikami lub w inny
sposéb uniemozliwiajgcy przejazd
kosiarce Robomow?

Lub

o Czy czesci trawnika sg oddzielone
zwirem lub podobnym materiatem,
ktéry moze uszkodzi¢ néz kosiarki?
Lub

o Czy strefy trawnika sg potgczone
przejsciem na tyle waskim
(szeroko$¢ mniejsza niz 1 m), ze
uniemozliwia przejazd kosiarki Robomow?
Lub

o Czy strefy trawnika znajdujg sie na poziomie nizszym lub wyzszym?

Strefa

trefa oddzielna

Jesli jednak trawnik nie odpowiada tym opisom, jest prawdopodobnie typu ,Tylko strefa gtéwna” lub ,Strefa
gtéwna + Podstrefa”. Nalezy przej$¢ do podrozdziatu 3.3, Wybdr lokalizacji stacji dokujgcej i skrzynki zasilajgce;.
= Trawnik moze sie sktada¢ z maksymalnie 2 stref oddzielnych.
= Kosiarke nalezy recznie przenies¢ miedzy strefami lub przewiezé.
= Kazdy z 3 typdw trawnika moze by¢ kombinacjg co najmniej dwoch trawnikow.
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Typy konfiguracji strefy oddzielnej:

Oddzielna strefa mniejsza niz 100 m?

o Obszar oddzielny mniejszy
niz 100 m? mozna kosi¢
w jednej operacji. Jesli to
mozliwe, oddzielny obszar
mozna potgczy¢ z przewodem
obwodowym gtéwnego pola
(aby zrodtem sygnatu byta
gtéwna stacja dokujgca).

Lub

o Moze tez mie¢ oddzielny
przewod obwodowy.

Wtedy musi byé podtgczony
do zasilacza obwodowego
(wyposazenie dodatkowe -—
patrz rozdziat 12 — Akcesoria).

Lub:

Oddzielna strefa wieksza niz
100 m?

o Jesli strefa oddzielna jest wieksza
niz 100 m?, nie mozna jej catkowicie
skosi¢ w jednej operac;ji.

o W takich sytuacjach w strefie
oddzielnej nalezy zainstalowaé
dodatkowg stacje dokujgca
(akcesorium opcjonalne).
W  przeciwnym razie w celu
dokonczenia  koszenia catego
obszaru bedzie konieczne reczne

kilkakrotne przeniesienie kosiarki ~ Skrzynka zasilajaca i stacja
dokujgca w strefie gtéwne;j

do strefy oddzielnej.

3.2 Wybor lokalizacji stacji dokujacej

Oddzielna strefa mniejsza niz 100 m?

2 przewody pod
jednym kotkiem

Oddzielna strefa wigksza niz 100 m?

U WTL
~
. R

~
~

"~ ~ . Dodatkowa skrzynka
zasilajgca i stacja
dokujgca

3.2.1 Wytyczne dotyczace wyboru lokalizacji stacji dokujacej

12

Nie umieszcza¢ stacji dokujgcej w odlegtosci 3 m od naroznika
(dotyczy tylko konfiguraciji wewnatrz trawnika (podrozdziat 3.2.2).

Stacje dokujgcg nalezy umiesci¢ w odlegtosci
mniejszej niz 15 m od gniazda zasilajgcego (230 V
/120 V).

Jesli trawnik ma wiecej niz jedng strefe, nalezy
ustawi¢ stacje dokujgcg w strefie o najwiekszej
powierzchni.

Aby zminimalizowa¢ ryzyko kradziezy, stacja
dokujgca nie powinna by¢ widoczna z ulicy.
Wybrac¢ zacienione miejsce. Dzigki temu zwigkszy
sie czas eksploatacji akumulatora.

Umiesci¢ stacje dokujgcg na wzglednie rownym
podtozu. Nie umieszczac jej na pochytosciach.
Umiesci¢ stacje dokujgcg z dala od gtowic
zraszaczy.




Stacje dokujgcg mozna skonfigurowac na dwa sposoby:

3.2.2 Konfiguracja wewnetrzna (na terenie

= W celu umieszczenia stacji
wybra¢ miejsce wzdtuz przewodu obwodowego,
uwzgledniajgc warunki podane w podrozdziale 3.3.1.

trawnika)

dokujgcej nalezy

= Stacje dokujgcg nalezy umiescic¢ zgodnie z kierunkiem

pokazanym na rysunku z prawej strony.

3.2.3 Konfiguracja zewnetrzna (poza terenem

trawnika)

S3a dostepne dwa typy konfiguracji
zewnetrznej:

A. W narozniku

w
umieszczona w jednym z naroznikéw trawnika, jak
pokazano na rysunku z prawej strony.

Nalezy wybra¢ naroznik poza obszarem koszenia,
w ktérym ma sie znajdowac stacja dokujgca.

Stacje dokujgcg nalezy ustawi¢ tak, aby jej przéd
stykat sie z krawedzig trawnika lub zachodzit na
trawnik.

Kontynuowa¢ rozktadanie przewodu obwodowego,
jak pokazano na rysunku z prawej strony, tak aby
wystawat poza stacje dokujgcg na co najmniej 10 cm, a nastepnie zawracat w strone trawnika w odlegtosci 10
cm od przewodu.

tym typie konfiguracji stacja dokujgca jest

Poza trawnikiem

(Opcja dostepna tylko za posrednictwem
aplikacji Robomow App i w niektérych
modelach)

Miejsce do dokowania i tadowania kosiarki
Robomow nalezy wybra¢ poza trawnikiem.

Nalezy sie upewni¢, ze Sciezka od trawnika do
stacji dokujgcej jest pozbawiona przeszkod i zmian
wysokosci, tak aby kosiarka nie utkneta i mogta
ptynnie podgzac za przewodem.

Podioze miedzy trawnikiem a stacjg dokujgcg
powinno by¢ twarde (na przyktad chodnik lub ubita
ziemia) oraz wolne od piasku i kamieni, tak aby
kosiarka Robomow nie $lizgata sie ani nie utkneta.

Obszar miedzy trawnikiem a stacjg dokujgca
powinien by¢ réwniez wolny od przeszkéd
i przedmiotow.

Roztozy¢ przewdd zgodnie z rysunkiem z prawej strony:

- Waskie przejscie o szerokosci 50 cm.
- Kwadratowa wyspa obwodowa o boku 30 cm.

Aby umozliwi¢ ptynny wjazd kosiarki do stacji dokujgcej, mozna jg umiesci¢ z niewielkim przesunieciem w prawo.
Aby zapewni¢ ptynny wjazd kosiarki, umiejscowienie stacji dokujgcej mozna zawsze zmieni¢ w pdzniejszym
czasie.

Wyspa obwodowa
30 cm

- Wyspa zaczyna sie w odlegtosci 50 cm od przewodu obwodowego.
- Utrzymac¢ odlegto$¢ 10 cm miedzy przewodem obwodowym a wyspg z obu stron.
- Przéd stacji dokujgcej nalezy umiesci¢ w odlegtosci co najmniej 1,5 m i NIE wigekszej niz 4 m od przewodu

obwodowego.
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3.3 Wybor lokalizacji skrzynki zasilajgcej
Aby wybrac¢ lokalizacje skrzynki zasilajgcej, nalezy
wzigé pod uwage nastepujgce kwestie:

Skrzynka zasilajgca jest podigczana do stacji
dokujgcej za pomocg 15-metrowego kabla
przedtuzajgcego.

Nalezy wybra¢ odpowiednie miejsce na skrzynke
zasilajgcg. Jest ona montowana na $cianie
w poblizu gniazdka zasilajgcego.

Skrzynke nalezy umiesci¢ poza obwodem
trawnika.

Nalezy wybra¢ fatwo dostepne miejsce.
Preferowane sg miejsca suche i ostoniete.
Skrzynka zasilajgca jest przeznaczona do
montazu w pionie.

Skrzynka zasilajgca
przymocowana do $ciany

Kabel préedluzajacy
o dtugosci 15 m
(niskonapieciowy)

Skrzynka zasilajagca moze by¢é montowana na wolnym powietrzu. Nalezy jg jednak
umiesci¢ w miejscu ostonietym, suchym, o dobrej wentylacji. Skrzynka zasilajgca nie
powinna by¢ narazona na dziatanie promieni stonecznych ani na opady deszczu.

3.4 Planowanie utozenia przewodu obwodowego

3.41

3.4.2

14

Obiekty znajdujace sie w obrebie trawnika

Takie obiekty, jak grzadki kwiatowe, stawy i mate drzewa, muszg
by¢ chronione przez ustalenie ,wysp obwodowych”. Wyspy Rl
obwodowe to wydzielone obszary trawnika, na ktére kosiarka

Robomow nie wjezdza.

Jesli obszary z przeszkodami znajdujg sie w grupach blisko siebie, ose
powinny zostac¢ oddzielone jedna, ciggta wyspg obwodowa.

Przeszkody pionowe, stosunkowo sztywne i wyzsze niz 15 cm,
takie jak drzewa, stupy telefoniczne lub wysokiego napiecia, nie
muszg by¢ wydzielane jako wyspy obwodowe. Po uderzeniu

w takg przeszkode kosiarka Robomow zawrdci.

Wozniesienia
Wzniesienie na obwodzie

Przew6d obwodowy moze zosta¢ poprowadzony przez wzniesienie
o spadku nizszym niz 10% (10 cm wzniesienia na kazdy 1 m).

UWAGA! Jesli przewdd obwodowy zostanie
roztozony wzdtuz wzniesienia o spadku wiekszym
niz 10%, moze dojs¢ do zeslizgniecia sie kosiarki,
zwilaszcza jesli trawa jest mokra, i wyjechania
poza obszar ograniczony przewodem.

Przewdéd obwodowym mozna jednak roztozy¢ na
wzniesieniu, na ktérym wystepuje bariera (np. mur
lub $ciana) zapobiegajgca wyjechaniu kosiarki.

WO
WO
v
MM ; Wzniesienie obwodowe
N N Maks. 10%
WO
W




Wzniesienie wewnatrz trawnika
= Kosiarka Robomow moze kosi¢ tereny wewnagtrz trawnika, na ktérych spadek wzniesienia nie przekracza 36%
(36 cm wzniesienia na 1 m).

= \Wskazéwka: Jesli kosiarka przechyli sie, wjezdzajgc po wzniesieniu, oznacza to, ze jest ono zbyt strome.
Nalezy je wykluczy¢ z obszaru koszenia.

Nachylenie trawnika 36%

Jak obliczy¢ nachylenie trawnika?
100 cm

Dtugos¢

Wzniesienie

Maks. nachylenie 36%C

Jak obliczy¢ nachylenie trawnika??
36 cm (wzniesienie)

= 0, -
100 cm (dtugosc) 36% (nachylenie)

3.4.3 Odlegtos¢ od krawedzi (baseny, stawy, klify itp.)

= Robomiarka stuzy do mierzenia odlegtosci od krawedzi do miejsca, gdzie nalezy potozyé przewod obwodowy.

Krawedz sciany 28 cm

Krawedz trawnika 20 cm

Waskie przejécie 10 cm, @ @E

[———— Polozenie przewodu - b

ROBOMIARKA
W modelach RC/TC

= W niektorych przypadkach w poblizu zbiornikéw wodnych, takich jak stawy czy baseny, lub przy znacznej
réznicy wysokosci terenu, na przykfad przy klifach, zaleca sie pozostawienie wiekszej odlegtosci od krawedzi
(patrz podrozdziat 4.2.2).

15



1.

4.1 Przygotowania

Poczatkowa konfiguracja

Zalecenie przed rozpoczeciem:

Podczas instalacji nalezy wiozy¢ kotki w ziemie. Te czynnos$é

najlepiej wykonaé, gdy trawa nie jest wysoka oraz po uprzednim

podlaniu trawnika. Miotek

41.1 Przygotowanie

4.1.2 Instalacja skrzynki zasilajgcej

Nalezy sie upewnic¢, ze wszystkie czesci potrzebne do instalacji sg
w zasiegu reki. Kosiarke Robomow nalezy trzymac w poblizu, aby

mie¢ dostep do wszystkich elementow. Maly $rubokret plaski

i wkretak
Ponadto potrzebne s3g nastepujgce narzedzia: miotek, maty

Srubokret ptaski, wkretak i kombinerki.

Zamontuj metalowy uchwyt na pionowej powierzchni
za pomocg dostarczonych srub. Upewnij sie, ze waska
czes¢ jest ustawiona z otworami skierowanymi w gore,
jak pokazano na rysunku z prawej strony.

e Umiedc¢ skrzynke zasilajgcg nad metalowym uchwytem
i wsun jg na miejsce wzdtuz powierzchni pionowe;j.

e Podigcz skrzynke zasilajgcg do zwyktego gniazda
zasilajgcego (230/120 V).

4.1.3 tadowanie akumulatora przed pierwszym uzyciem

Akumulator kosiarki Robomow mozna tadowac w czasie uktadania przewodu obwodowego. Dzieki temu kosiarka
Robomow bedzie gotowa do pracy po zakonczeniu uktadania przewodu.

e W kosiarce dostarczonej z fabryki zasilanie jest —

wytgczone. Aby wiaczy¢ kosiarke, wigcz wigcznik A
bezpieczenstwa.

e Podigcz kabel prgdu statego poprowadzony od skrzynki ‘.! _______ _
zasilajgcej do gniazda tadowania z tylu Kkosiarki e
Robomow. ' \

e Sprawdz, czy miga dioda LED akumulatora na kosiarce
Robomow, informujgc o tadowaniu.

T
e Pozostaw kosiarke Robomow podtgczong do skrzynki
zasilajgcej na czas uktadania przewodu obwodowego. Iﬂ
— —

4.2 Utozenie przewodu obwodowego
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Przed rozpoczeciem nalezy sporzadzi¢ plan utozenia przewodu obwodowego oraz wybraé lokalizacje stacji
dokujgcej. Plan powinien uwzgledniac:
o Jaki typ terenu trawiastego znajduje sie w obrebie trawnika?
(Tylko strefa gtéwna / Strefa gtéwna + Podstrefy / Strefy oddzielne / kombinacja typdow).
o Czy na trawniku wystepujg obszary chronione lub wytgczone? (Wyspy Obwodowe).
o Czy istniejg wzniesienia, ktérych kosiarka Robomow powinna unikac?

o Czy istniejg krawedzie basendw, stawow, kliféw itp., ktére wymagajg zachowania wiekszej odlegtosci od
przewodu obwodowego?



4.21 Punkt poczatkowy: przewod obwodowy w obszarze
stacji dokujacej.

e Stacje dokujgcg nalezy umiesci¢ zgodnie planem, jak
pokazano na rysunku z prawej strony.

MO

¢ Nie umieszcza¢ stacji dokujacej w odlegto$ci mniejszej niz
3 m od naroznika.

e Wybierz rolke przewodu z zielong wtyczka na koncu.

o Wyciggnij wtyczke i czes¢ przewodu z plastikowej ostony.

! Nie wyjmowac¢ szpulki przewodu z ostony. Plastikowa ostona
pehni funkcje podajnika przewodu.

e Przymocuj przewdd kotkami do podtoza w miejscu ustawienia _
stacji dokujgcej. Kotki sg dostarczone w zestawie z kosiarkg SN
Robomow. AR

o A

e Wyciggnij 30 cm przewodu i pozostaw go luzno w poblizu
stacji dokujgcej. W momencie zakonczenia utozenia ta czesc
przewodu obwodowego zamknie obwadd.

e Rozpocznij uktadanie przewodu w kierunku przeciwnym do

I
ruchu wskazowek zegara. Przewod
obwodowy

e Kontynuuj wycigganie przewodu obwodowego z ostony,
rozktadajgc go luzno, idgc przy krawedzi trawnika. Kotek - - = -1

ih
W

I Jesli napotkasz pole/obiekt wymagajace specjalnego postepowania, upewnij sie, ze uktadasz przewod
obwodowy zgodnie z wymaganiami. Takie szczegdlne przypadki oméwiono w kolejnych podrozdziatach.

4.2.2 Ulozenie przewodu obwodowego

o Przewod obwodowy nalezy przymocowaé do ziemi kotkami
dostarczonymi w zestawie z kosiarkg Robomow. Kotki nalezy
rozstawi¢ wstepnie co kilka metrow i w naroznikach. Na tak
wczesnym etapie nalezy umiesci¢ minimalng liczbe kotkdw.
Pozniej, po przetestowaniu utozenia przewodu, nalezy witozy¢
wszystkie niezbedne kofki.

o  Po rozwinieciu fragmentu przewodu, ale przed przymocowaniem
kotkami, nalezy okre$li¢ odlegto$¢ przewodu od krawedzi trawnika
lub przeszkdd za pomocg Robomiarki.

e Jesli krawedzie obszaru roboczego sgsiadujg z ptaskim
terenem, grzadkami kwiatdw, matymi stopniami (powyzej
1 cm), matym rowem lub niewielkim wzniesieniem (do
5 cm), przewdd obwodowy nalezy utozyé wewngtrz obszaru
roboczego, w odlegtosci 20 cm od krawedzi. Zapobiegnie to
wjechaniu kétek do rowu. Aby okresli¢ odlegtos¢ przewodu
od krawedzi trawnika, nalezy uzy¢ najkrétszej odlegtosci
zmierzonej za pomocg Robomiarki.

e Jesli krawedz znajduje sie na wzniesieniu (maks. 10%) lub
trawnik jest ograniczony takimi przeszkodami, jak mur lub
ptot, przewdd obwodowy nalezy utozy¢ w odlegtosci 28 cm od
przeszkody. Aby okresli¢ odlegtos¢ przewodu od ptotu, nalezy ™ 28 cm od Sciany
uzy¢ najdtuzszej odlegtosci zmierzonej za pomocg Robomiarki.

17
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o Jesliobszar roboczy sgsiaduje z ptaskim terenem zréwnanym
z trawnikiem, kosiarka Robomow moze przejezdza¢ po
Sciezce. Przewdd obwodowy nalezy wtedy umiescic
w odlegtosci 10 cm od krawedzi Sciezki.

e Jesli obszar roboczy jest przedzielony ptaskim terenem
zrownanym z trawnikiem, kosiarka Robomow moze
przejezdza¢ przez $ciezke. Przewdéd obwodowy mozna
utozy¢ pod ptytkami chodnika lub w miejscu ich styku.

Wazne! Kosiarka nigdy nie moze jezdzic¢ po zwirze, $cidtce ani
podobnym podtozu, gdyz moze to doprowadzi¢ do poslizgu
i uszkodzenia noza.

WAZNE INFORMACJE

1
1
1
Jesliobszarroboczy sgsiaduje zbasenem, ciekiem :
wodnym, wzniesieniem o nachyleniu wiekszym niz 1
10%, urwiskiem o wysokosci powyzej 50 cm lub :
drogg publiczng, oprocz przewodu obwodowego
nalezy zastosowac ptot lub inne ogrodzenie. '
Wysokos¢ takiej bariery powinna by¢ réowna co
najmniej 15 cm. Zapobiegnie ona wypadnigciu 1
kosiarki poza obszar roboczy. :
:
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Jesli istnieje taka bariera, przewdéd obwodowy
moze zosta¢ umieszczony w odlegtosci 28 cm od
nie;j.

W  przypadku braku ogrodzenia przewodd
obwodowy nalezy utozy¢ w odlegtosci co najmniej
1,2 m od krawedzi obszaru.

Podczas uktadania przewodu na obwodzie zachowaj
kat 45° przy wszystkich lewoskretach na naroznikach.
Zachowanie kata 45° nie jest konieczne przy
prawoskretach na obwodzie.

Kontynuuj rozktadanie przewodu zgodnie z planem.
Stopniowo wyciggaj przewdd z podajnika i uktadaj go
luzno, przemieszczajgc sie w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazoéwek zegara.

Skrety w lewo -




4.3 Utozenie przewodu obwodowego w obszarze

roboczym

4.31

o

43.2

O O O O

Sztywne przeszkody

Przeszkody, ktére mogg wytrzymac¢ kolizje, na przykiad
drzewa lub krzewy wyzsze niz 15 cm, nie muszg by¢ otaczane
przewodem obwodowym. Po uderzeniu w takg przeszkode
kosiarka Robomow zawrdci.

NINY?

Wyspy obwodowe

Wokot znajdujgcych sie wewnatrz obszaru roboczego przeszkdod, ktére nie wytrzymajg kolizji, na przyktad
grzadek kwiatowych i spryskiwaczy, nalezy utozy¢ przewdd obwodowy.

Kontynuuj rozwijanie przewodu, poruszajgc sie od krawedzi w kierunku obiektu chronionego.

Przymocuj przewdd obwodowy kotkami wokot obiektu w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara.
Dokoncz grodzenie wyspy i wro¢ do miejsca, w ktérym opuszczono krawedz trawnika.

Przewody biegngce w kierunku wyspy i od niej powinny by¢ utozone réwnolegle i powinny sie stykac. Z tego
wzgledu przymocuj oba przewody tymi samymi kotkami.

Kosiarka Robomow nie wykryje tych dwdch przewoddw. Bedzie kosi¢ ponad nimi tak, jakby ich nie byto.

Kosiarka Robomow wykryje pojedynczy przewdd ograniczajgcy dostep do wyspy obwodowej i nie wjedzie na
to pole.

Umiejscowienie
przewodu obwodowego
]

2 przewody pod
jednym kotkiem

\ Przewodd

obwodowy

| |
Kierunek utozenia: Min. odlegtos¢ miedzy

WOKOt przeszkody, wyspami: 1 m
zgodnie z kierunkiem W przeciwnym razie wydzieli¢
ruchu wskazéwek zegara tgcznie jako jedng wyspe.

UWAGA! Utozenie przewodu obwodowego w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara
wokot przeszkody spowoduje, Zze kosiarka wjedzie w pole wyspy.

Podczas wyznaczania wyspy obwodowej nalezy
zachowa¢ nastepujgce odlegtosci:

WML
- Minimalna odlegtos¢ przewodu obwodowego od s b
obszaru chronionego powinna wynosi¢ 28 cm.
w pr;ypadku och’rony cienkiego obiektu ustal minimalny » 19,(5“ o
promien wyspy rowny 35 cm. vl /
- Zachowaj co najmniej 1 m odlegtosci miedzy
sgsiadujgcymi wyspami. i s
- Zachowaj co najmniej 1 m odlegtosci miedzy przewodem
wyspy a przewodem obwodowym. Min 1m "
- Jezeli obiekty chronione znajdujg sie blisko siebie, o MO
ogranicz je pojedynczg wyspg obwodowa.
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4.3.3 Wyznaczania waskiego przejscia

20

Waskie przejscie to Sciezka tgczgca dwie strefy trawnika. Umozliwia ona kosiarce Robomow przejazd miedzy strefami
wzdiuz przewodu, ale jednoczesnie nie pozwala na przejezdzanie przez nie w czasie koszenia wewnetrznego
obszaru strefy.

Aby skonfigurowaé¢ waskie przejscie, nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami podanymi na ponizszym rysunku:

M Podstrefa

50c m

A. W miejscu, w ktérym kosiarka ma
rozpocza¢ jazde w strone podstrefy,
nalezy zdefiniowa¢ waskie przejscie.

B. W odlegtosci 50 cm od wjazdu do
waskiego przejscia zdefiniuj wyspe
obwodowg (patrz podrozdziat 4.2.4)
0 boku 30 cm w odlegtosci 10 cm
od przewodu obwodowego.

Wyspa obwodowa
30x30 cm

C. Kontynuuj uktadanie przewodu
w kierunku podstrefy i roztéz kolejng
strefe o takich samych rozmiarach
w odlegtosci 50 cm od przewodu
obwodowego podstrefy.

Wyspa obwodowa
30x30 cm

D. Po zakonczeniu uktadania
przewodu w podstrefie upewnij sie,
ze zachowano 10 cm odlegtosci
miedzy przewodem a wyspami na
trasie powrotu do strefy gtéwne;j.

10 cm,

£
(@]
NI 50 cm 3 N

Strefa gtéwna

Powyzsza konfiguracja umozliwia kosiarce Robomow przejazd wzdiuz przewodu do podstrefy. Jednak koszac
kazda ze stref oddzielnie, nie przejezdza do drugie;.



Jesli szerokos¢ waskiego przejscia jest wieksza niz 2 m, a obszar przejscia ma byé koszony, przewéd mozna
utozy¢ zgodnie z ponizszym rysunkiem. Taka konfiguracja umozliwia kosiarce koszenie waskiego przejscia w czasie
koszenia wewnetrznej czesci trawnika, ale nie pozwala na przejazd do innej strefy.

N Podstrefa N
> >
NI NI
- - — =~ = = = = T P — = = = = =
A. W miejscu, wlk_torym kosiarka | NN P S |
ma rozpocza¢ jazde w strone |
podstrefy, nalezy zdefiniowac W '
waskie przejscie. I |
B. Zdefiniuj wyspe na $rodku ! !
waskiego przejscia i zachowaj ' I
odlegto$é 10 cm od przewodu ' [
obwodowego. I | 10 cm
C. Boki wyspy powinny mie¢ 30 cm, ' g Wyspa |
a szerokos¢ wyspy powinna by¢é | Y o obwodowa |
zgodna z wymogami, jednak | @ |
wyspa nie powinna sie znajdowac | M { |
blizej niz 10 cm od krawedzi | < R |
przejscia. . | Szeroko$é zgodna |
D. Po zakonczeniu uklafjanla o z wymogami, nie blizej NY2)¥ |
przewodu w podstrefie upewnij sie, i 10 d ob
ze zachowano 10 cm odlegtosci niz cmo .O u '
miedzy przewodem a wyspg na krawedzi “~ |
trasie powrotu do strefy gtéwnej. | |
——————————— < W Lo

4.4 Przymocowanie przewodu obwodowego do podtoza

o Przed rozpoczeciem uktadania przewodu obwodowego zaleca sie skoszenie trawy w miejscu planowanego
roztozenia. Dzieki temu mocowanie przewodu do podioza bedzie tatwiejsze. Zmniejszy sie takze ryzyko
uszkodzenia przewodu przez kosiarke w czasie koszenia.

o Zakopywanie przewodu obwodowego nie jest konieczne, ale mozna to zrobi¢, na gtebokosci do 5 cm.
o Podczas ostatecznego dobijania kotkéw w podtozu nalezy mocno naciggng¢ przewdd.

OSTRZEZENIE!
Chroni¢ oczy! Chroni¢ rece!

A Podczas dobijania kotkow nalezy stosowac¢ odpowiednie srodki ochrony oczu i nosi¢
odpowiednie rekawice robocze.

Twarde lub suche podtoze moze spowodowac, ze kotki sie potamia.

o Whbij kotki w ziemige za pomocg mtotka.
Umies¢ kotki w odlegtodci zapewniajgcej utrzymanie

przewodu ponizej poziomu trawy i zapobiegajgcej
stworzeniu ryzyka potkniecia sie (okoto 75 cm miedzy
kotkami).

e Po obrosnieciu nowg trawg przewdd i kotki stopniowo
stang sie niewidoczne.

o Jesliw celu ukohczenia utozenia konieczny jest dodatkowy
przewod, dotgcz go zatgczonymi do kosiarki Robomow
wodoodpornymi ztgczkami. (Patrz podrozdziat 11.4 —
taczenie przewodu obwodowego).
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Nalezy uzywaé wytgcznie ztgczek przewoddw dostarczonych z kosiarkg Robomow. -
f Ani skrecone kable, ani kostka ztgczna zaizolowana tasmg izolacyjng nie stanowig §

odpowiedniego potgczenia.
Wilgotnos¢ gleby powoduje utlenienie innych potgczen, a to z kolei moze skutkowac
pozniejszym przerwaniem obwodu.

4.5 Powrét do stacji dokujacej — ukonczenie uktadania przewodu obwodowego

Po zamknieciu petli przewodu obwodowego i przymocowaniu go
do ziemi nalezy zakonczy¢ utozenie poprzez potgczenie poczatku Zdja¢ 5 mm
i kohca przewodu obwodowego z gtowicg stacji dokujgcej.

o Chwy¢ oba konce przewodu obwodowego: przewdd
rozpoczynajgcy obwadd to ten ze ztgczka.

o Skrec te dwa przewody ze soba.

Przytnij koncowke bez ztgczki do réwnej dtugosci. Usuh nadmiar
przewodu i zdejmij tasme izolacyjng z koncowki przewodu na
dtugosci 5 mm.

o Przymocuj przewéd obwodowy kotkiem do podioza przy uzyciu
tego samego kotka i pozostawiajgc go luzno. Skrec¢ obie luzne
czesci ze soba.

o Wt6z koncdwke przewodu bez ztgczki do otworu ztgczki przewodu.
Uzyj matego $rubokreta, aby dokreci¢ i zabezpieczyé przewod
w zigczce.

Maty ptaski srubokret

4.6 Umiejscowienie i podtaczenie stacji dokujacej

o Umies¢ stacje dokujgcg na przewodzie obwodowym, jak
pokazano na rysunku z prawej strony.

o Wyréwnaj srodek stacji dokujgcej z przewodem.

o Podigcz ztgcze przewodu obwodowego do gtowicy stacji
dokujacej.
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o Po uzyskaniu odpowiedniej pozycji stacji dokujgcej wtéz 2 tylne
kotwy do otwordéw stacji dokujacej, jak pokazano na rysunku
z prawej. Pozostate 2 kotwy zostang wiozone dopiero po
przetestowaniu lokalizacji stacji dokujgcej.

Uktadanie i mocowanie kabla przedtuzajacego

Bezpieczenstwo — unikaé¢ obrazen!

Kabel przedtuzajgcy taczacy skrzynke zasilajgcg ze stacjg dokujgca
powinien by¢ przymocowany do podtoza! Nigdy nie powinien stwarzaé
A zagrozenia potkniecia.

Kabel przedtuzajgcy moze by¢ prowadzony WYLACZNIE po

miekkich powierzchniach. Nie powinien by¢ prowadzony po twardych
powierzchniach (np. chodnikach, podjazdach), na ktérych jego bezpiecznie
przymocowanie nie jest mozliwe.

o 15-metrowy kabel przedtuzajgcy jest przymocowany do gtowicy
stacji dokujgcej. W przypadku koniecznosci jego odtgczenia
nalezy zdemontowac¢ gtowice staciji, jak pokazano na rysunku
z prawej strony.

4.7 Przy skrzynce zasilajacej:

e Podigcz kabel pradu statego ze skrzynki zasilajgcej do
15-metrowego kabla przedtuzajgcego.

e Podtgcz skrzynke zasilajgcg do zwyktego gniazda zasilajgcego
(230/120 V).

e Gdy kosiarka znajduje sie w stacji dokujgcej, Swieci
wskaznik dokowania (1).

(®)
B

)] Wskaznik dokowania Przycisk
(e) (%) | WH./Wyt.

L3
[+]

e Gdy kosiarki nie ma w stacji dokujacej, $wieci wskaznik
pracy (3).

\
>
\
|
|
1

{ Wskaznik praéy Wskaznik przewodu
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4.8.

Konfiguracja w strefie bez stacji
Strefa bez stacji to obszar trawnika, ktory nie jest potaczony
ze stacjg dokujaca.
W takich obszarach nalezy instalowac¢ zasilacz obwodowy.
W razie potrzeby zasilacz obwodowy mozna z fatwoscig
przenosic¢ do innych stref.

4.8.1 Ustalanie lokalizacji zasilacza obwodowego

Aby zainstalowa¢ zasilacz obwodowy w optymalnej
lokalizacji, nalezy wzig¢ pod uwage nastepujgce kwestie:

e Zasilacz obwodowy powinien by¢ instalowany poza
obszarem strefy bez stacji.

e Preferowane sg miejsca suche i ostoniete.

e Zasilacz obwodowy jest przeznaczony do montazu
w pionie.

e Zasilacz obwodowy jest dostarczany z zasilaczem
przeznaczonym do uzytku wewnatrz budynkow.
Nalezy wybra¢ lokalizacje w poblizu zwyktego gniazda
zasilajgcego (230/120 V).

Uwaga - jako akcesorium jest dostepny akumulator
zasilacza obwodowego (patrz rozdziat 12 — Akcesoria do
kosiarki Robomow).

4.8.2 Opcje umieszczenia zasilacza obwodowego

e Zigcze zasilacza obwodowego charakteryzuje sie

mozliwoscig tatwego podigczania i odtgczania.
Umozliwia szybkie przenoszenie zasilacza miedzy
strefami.

e Aby z fatwoscig wbi¢ zasilacz obwodowy w podtoze
i wyjac go z poditoza, mozna uzy¢ duzego kotka.

e Zasilacz obwodowy mozna zamontowac na powierzchni
pionowej, na przyktad na Scianie lub ogrodzeniu. Nalezy
wykorzysta¢ trzy oznaczenia z tylu ostony zasilacza
obwodowego.

4.8.3 Utozenie przewodu obwodowego

24

Sposob ukfadania przewodu obwodowego w strefie ze
stacjg i w strefie bez stacji jest prawie taki sam. Jedyna
réznica dotyczy punktu poczatkowego:

e Zasilacz obwodowy znajduje sie poza obszarem
roboczym (co najmniej 1 m od trawnika).

e Rozpocznij uktadanie przewodu obwodowego od
zasilacza obwodowego.

Zasilacz obwodowy
MUSI by¢ zamontowany
pionowo, aby zachowaé

wodoodporne
wiasciwosci.

Przewody utozone od
trawnika do zasilacza
obwodowego sgsiadujg

ze sobg i stykajg sie.




Ukfadaj przewod obwodowy od zasilacza obwodowego do

X 2 przewody pod
trawnika.

jednym kotkiem

Rozpocznij uktadanie przewodu w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazoéwek zegara.

Po zamknieciu petli przewodu obwodowego rozpocznij
uktadanie w strone zasilacza obwodowego.

Na kohcu petli przewodu obwodowego bedg sie znajdowac
dwa przewody. Ut6z te dwa luzne przewody w kierunku
zasilacza obwodowego i przykotkuj do ziemi tym samym
kotkiem.

4.8.4 W lokalizacji zasilacza obwodowego:

e Przytnij konce luznego przewodu na rowng dtugosc
i skre¢ ze soba. .y

e Zdejmij 5 mm izolacji z przewodu bez wtyczki.

\
\

&

o WIibz ten przewdd do wolnego otworu w ztgczu i dokreé
Srubami.

e Podigcz zlgcze przewodu obwodowego do zasilacza
obwodowego.
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e Chwy¢ zasilacz obwodowy i $cisnij jego boczne wypustki (1), aby
odtgczy¢ go od ostony tylnej (2).

e Podtgcz wtyczke zasilacza elektrycznego do ptyty zasilacza
obwodowego. Zamocuj do ostony.

e Podtgcz zasilacz elektryczny do zwyklego gniazda zasilajgcego
(230/120 V).

m Zasilacz elektryczny jest przeznaczony do uzytku WYLACZNIE wewngtrz budynkow.

Nalezy wybrac¢ ostoniete, suche i dobrze wentylowane miejsce, ktére NIE jest narazone na bezposrednie
dziatanie promieni stonecznych, wody i deszczu.

e Nacisnij przycisk ,Wkt.” na zasilaczu obwodowym.
Obok przycisku ,WL.” zacznie miga¢ mata zielona kontrolka sygnalizujgca wigczenie i prawidtowe dziatanie
systemu.

Na panelu sterowania znajdujg sie takze inne wskazniki: kontrolka odtgczonego lub przerwanego przewodu
obwodowego oraz kontrolka stabego potgczenia przewodu obwodowego.

( Robomowﬂ

Migajaca kontrolka
Przycisk Wt. ——» O |4+—— informuje o dziataniu

systemu

Informuje o roztgczeniu/
> O |—— )
przerwaniu przewodu

Informuje o stabym potgczeniu
O /<«—— przewodéw obwodowych lub

o zbyt dtugim przewodzie

Zasilacz obwodowy jest wyposazony w funkcje automatycznego wytgczenia. Nie jest konieczne wytgczanie go
po kazdorazowym uzyciu. Zasilacz obwodowy wytgczy sie po 12 godzinach pracy. Mozna go wytgczy¢ recznie,
naciskajgc przycisk WL./WYL. i przytrzymujgc przez 3 sekundy. Wylgczenie zasilacza obwodowego jest
sygnalizowane krotkim sygnatem dzwiekowym.

Zasilacz obwodowy moze by¢ zasilany z akumulatora (dostepnego jako akcesorium).
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5. Przygotowanie kosiarki Robomow

Przed pierwszym uzyciem kosiarki Robomow nalezy wykonac¢ kilka prostych wstepnych konfiguraciji.
Po wykonaniu czynnosci przygotowawczych kosiarka Robomow bedzie gotowa do koszenia trawnika.

5.1 Regulacja wysokosci koszenia

Zakres ciecia nozy: 20—60 mm Whytacznik bezpieczenstwa

Aby ustawi¢ wysoko$¢ koszenia, nalezy wykona¢ nastepujgce
czynnosci:

UWAGA!  ZAWSZE  AKTYWOWAC  WYLACZNIK E ‘

BEZPIECZENSTWA PRZED SERWISOWANIEM NOZA!

e Unies kosiarke za przéd.
e Przekre¢ pokretto, dociskajgc je.

o Aby zwiekszy¢ wysoko$¢ koszenia, obro¢ pokretto
w lewo.

e Aby obnizy¢ wysokos¢ koszenia, obro¢ pokretto
W prawo.
o Wysoko$¢ ciecia jest zaznaczona z boku kosiarki.

5.2 Jednorazowa konfiguracja (procedura)
Jesli kosiarka sie faduje, wyjmij jg ze stacji dokujgce;j.
W przeciwnym razie przetgcz wigcznik bezpieczenstwa,
aby aktywowac kosiarke.

Upewnij sie, ze skrzynka zasilajgca jest podtgczona.

Kosiarka jest teraz gotowa do przeprowadzenia procedury
jednorazowej konfiguracji.

ok

5.2.1 Korzystanie z panelu sterowania
Uzyj przyciskow na panelu sterowania w nastepujgcy sposob:
o Naciskaj strzatki w lewo i prawo, az do wyswietlenia wybrane;j
opcji.
e Nacisnij przycisk OK, aby wybra¢ warto$¢ na wyswietlaczu.

e Nacisnij przycisk ,Wstecz” (STOP), aby przejs¢ do tytu lub
anulowac.

5.2.2 Wyboér formatéw i jednostek miary

Obszar /

Odlegtose| TeMP- AR

STOP

Stopnie
Celsjusza

EU Metr 24-godzinny E

=

Stopnie 12-godzinny

us Stopa | orenheita | (AM/PM)

5.2.3 Ustawienie dnia i godziny
e Przewin, aby ustawi¢ dzien i nacisnij przycisk OK, aby potwierdzi¢.
e Przewin, aby ustawi¢ godzine i nacisnij przycisk OK, aby potwierdzi¢.

Tu

v
c-
Xy

-
L
(N
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5.2.4 Pole strefy gtéwnej

Przewin, aby wybrac¢ przyblizong powierzchnie strefy gtéwne;j
(jednostki metryczne: m? / jednostki imperialne: ft?), w ktorej

jest zainstalowana stacja dokujgca. i 3 S D b

Jesli istniejg dodatkowe strefy (podstrefa lub strefa oddzielna),
nie uwzgledniaj ich obszaru (zostang skonfigurowane
oddzielnie).

Uwaga — Skonfigurowanie powyzszych ustawien (od 5.2.1 do 5.2.3)

5.2.5 Test umiejscowienia stacji dokujacej
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jest konieczne do dziatania kosiarki. Kazde nacisniecie
przycisku STOP powoduje powrét do poprzedniego
ekranu procedury.

Po skonfigurowaniu obszaru zostanie wyswietlony komunikat
U001 (Test umiejscowienia stacji dokujgce;j).

Umies¢ kosiarke Robomow w polu trawnika, ok. 3 m z przodu
stacji dokujgcej, przodem do przewodu obwodowego, i nacisnij
przycisk OK, aby rozpoczg¢ test.

Kosiarka Robomow rozpocznie jazde w kierunku stacji
dokujacej:

// Jesli kosiarka nie rozpoczeta testu, a zostat \\
wyswietlony jeden z nastepujgcych komunikatow :

1
1
1
E3 (Brak sygnatu) — sprawdzi¢, czy skrzynka :
zasilajgca jest podtgczona do gniazdka oraz czy
kabel przedtuzajgcy jest podtgczony z obu stron, tj. 1
do skrzynki zasilajgcej i do stacji dokujgce;j. :

:

|

U029 (Zmien kable we wtyczce) — przewdd
obwodowy jest podtgczony odwrotnie. Zamien
\  przewody we wtyczce (konektorze). /

Kosiarka Robomow wjezdza do stacji dokujgcej, wyjezdza
i czeka przed stacjg. Jest wyswietlany komunikat U002
(zamocuj stacje).

N
e Jesli na stacji dokujgcej zostanie wyswietlony

komunikat U051 (Przestaw stacje): :
e Nieznacznie przesun stacje dokujgcg w celu :
wyréwnania jej z przewodem obwodowym. |
e Sprawdz, czy nie ma zadnych przeszkdd |
uniemozliwiajgcych wjazd kosiarki do stacji
Y dokujace;. /

Gdy jest wyswietlany komunikat ,,U002” (zamocuj stacje),
wstaw pozostate cztery kotwy stacji dokujgcej w celu przymocowania jej do podtoza i nacisnij przycisk OK.



5.2.6 Test pozycji przewodu

e Jeslijest wyswietlany komunikat U003 (Test pozycji
przewodu), naci$nij przycisk OK.

o Kosiarka Robomow zacznie podazaé wzdtuz krawedzi
zgodnie z przewodem, testujgc jego potozenie.

IdZ obok kosiarki Robomow, gdy porusza sie ona
wzdtuz krawedzi. Po zakohczeniu operacji kosiarka
Robomow wijedzie do stacji dokujgcej, a procedura
konfiguracja zostanie zakonczona.

1 Jesli kosiarka najedzie na przeszkode przy
krawedzi, zatrzyma sie, zacznie jazde do tytu
i zostanie wys$wietlony komunikat ,U052" (Popraw
kabel):

e Przesun przewdd nieznacznie do wewnatrz.
e Nacisnij przycisk OK, aby kontynuowac test
\ przewodu. /

e Jezeli w dowolnym momencie chcesz przeniesc
kosiarke blizej krawedzi, aby powiekszy¢ objete
pole, nacisnij przycisk Stop (zostanie wyswietlony
komunikat ,U003” — Test pozycji przewodu):

- Przenie$ przewdd nieznacznie na zewnatrz.

- Umies¢ Kkosiarke przed zmieniong czescig
przewodu.

- Nacisnij przycisk OK, aby kontynuowac test
pozycji przewodu.

e Jesli chcesz przerwaé procedure konfiguracji, nacisnij
przycisk STOP i przytrzymaj przez 3 sekundy. Na
wyswietlaczu zostanie wyswietlony gtéwny ekran
(biezgca godzina).

e Po przeprowadzeniu testu pozycji przewodu przetestu;j
kosiarke w trybie jazdy wzdtuz przewodu. Ten test
pozwoli upewnic sie, ze kosiarka moze bezproblemowo
jechac przy przewodzie, nie przejmuje sygnatu innego
przewodu oraz nie uderza w zadng przeszkode na
swojej drodze do stacji dokujgce;.

e Jesli kosiarka nie ukonczy testu jazdy wzdiuz
przewodu do stacji dokujgcej, zmniejsz odlegto$¢ opciji
jazdy wzdtuz przewodu (menu P004) i powtarzaj test,
az kosiarka bedzie mogta wykonaé¢ bezproblemowy
przejazd.

5.2.7 Po zakonczeniu instalacji

Po zakonczeniu ustawiania przewodu mozna wbié
dodatkowe koftki rozstawione co okoto 0,75 m.

e Uzyj dodatkowych kotkéw w polach, gdzie istniejg nieréwnosci trawnika.

W razie potrzeby dokup kotki.

e Sprawdz, czy sposob utozenia przewodu nie stwarza ryzyka potkniecia.
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6.

Dziatanie kosiarki Robomow

6.1 Dziatanie automatyczne

o Podczas jednorazowej konfiguracji okreslono wielkos¢ trawnika. Kosiarka Robomow automatycznie obliczy na
tej podstawie czas wymagany na skoszenie trawnika.

o Jednorazowa konfiguracja ustawia kosiarke Robomow do automatycznego wykonywania nastepujgcego cyklu
operaciji:
- Gdy akumulator jest catkowicie natadowany, kosiarka Robomow wyjezdza ze stacji dokujgce;.
- Kosiarka Robomow kosi trawnik.

- Gdy poziom natadowania akumulatora jest niski, kosiarka Robomow szuka stacji dokujacej (w tym czasie
nie kosi).

- tkaduje akumulator, aby przygotowac¢ sie na kolejng zaplanowang operacije.

- Kontynuuje koszenie do momentu uptywu czasu koszenia zaplanowanego w przypadku zadanego obszaru
trawnika (cykl koszenia)

Uwaga: W pierwszym koszeniu kazdego cyklu kosiarka Robomow kosi tylko krawedzie. W pozostatych
operacjach kosiarka Robomow kosi obszar trawnika bez krawedzi.

o Kosiarka Robomow pozostaje w stacji dokujgcej podczas domysinego czasu nieaktywnosci (cata niedziela
oraz codziennie w porze nocnej od 23:00 do 06:00). Czas nieaktywnosci mozna zmieni¢ — patrz podrozdziat
6.4.1.3.

o Czas koszenia jest pochodng zadanego pola trawnika.

Czas koszenia mozna zmieni¢ za pomocg menu Intensywnos$¢ — patrz podrozdziat 6.4.1.2.

o Kosiarka Robomow kosi caty obszar dwa razy w tygodniu.

Czestotliwos¢ te mozna zmieni¢ za pomocg menu Przerwa — patrz podrozdziat 6.4.2 (p001 w tabeli).

Uwaga!
Kosiarka Robomow moze kosi¢ wysokg trawe. Jednak podczas koszenia wysokiej trawy przy pierwszym uzyciu lub
pierwszym koszeniu w sezonie widac¢ ptaty nieréwnego koszenia.

Nalezy zachowac cierpliwosé, gdyz doprowadzenie trawnika do rGwnomiernej wysokosci i spéjnosci moze potrwaé
od kilku dni do jednego tygodnia.

6.2 Panel sterowania

Panel sterowania i przyciski:

Kobr;uénikst/y itk i Dni tygodnia
[0} ac uz OownikKa — -
¢ y / Stale $wieci na czerwono —
> niski poziom natadowania
Mo Tu \We Th Fr Sa Su Wskaznik akumulatora
Wskaznik / akumulatora < '\f'ga ’;adz'e'o”?_ L
. L — = = . . rwa tadowanie

obecn(').su koglark.l \ AM 77 17 17| = i tadowania Stale éwieci na zielono —
w stacji dOkUJaceJ \ﬁ ,_' '_’ ,_' ,—' maksymalny poziom

—_— = — | natadowania akumulatora ]
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Wskaznik . L
o (:) Ei z2Z Wskaznik ustawienia
ustawienia dnia - . @ - m —  obszary

i godziny

Wskaznik
ustawienia czasu
nieaktywnego

Wskaznik ustawienia ~ Czujnik deszczu
intensywnosci



OK, aby wybra¢/
zatwierdzic¢ pozycje

Koszenie na krawedziach / k Koszenie bez krawedzi /
Strzatka w lewo 0] Strzatka w prawo

.

STO P POWROT do stacji

Ustawienia dokujacej

Stop (w czasie pracy) /
Powrdét w menu

6.3 Dziatanie reczne

Tryb pracy recznej jest uzywany do koszenia trawnika poza harmonogramem.

Aby witgczy¢ tryb pracy recznej, gdy kosiarka Robomow znajduje sie w stacji dokujgcej, nalezy nacisng¢ jeden
z przyciskow (oprécz przycisku STOP) w celu aktywacji wyswietlacza.

Jesli akumulator jest catkowicie natadowany, a harmonogram koszenia jest ustawiony na ,,On”, zostanie wyswietlony
czas rozpoczecia kolejnej operacji. W przeciwnym razie zostanie wyswietlony biezgcy dzien i aktualna godzina.

Po aktywacji wyswietlacza nalezy wybrac tryb dziatania zgodnie z ponizszg tabela:

Zabezpieczenie przed dzie¢mi Zabezpieczenie przed dzieé¢mi

Tryb dziatania
wylaczone wiaczone

Koszenie na krawedziach —
koszenie na krawedziach
przed rozpoczeciem koszenia
wewnetrznego fragmentu trawnika.

Nacisnij jeden raz przycisk Nacisnij jeden raz przycisk
) przy »Krawedz przed koszeniem”

»Krawedz przed koszeniem” . o .
trzatka w | (strzatka w lewo) i nacisnij przycisk
W zaleznosci od szybkosci wzrostu (strzatka w lewo) OK

trawy zaleca sie uzywanie tego trybu
raz lub dwa razy w tygodniu.

Koszenie bez krawedzi — koszenie
tylko wewnetrznego fragmentu o _
trawnika, bez krawedzi. Nacisnij jeden raz przycisk

K ie” (strzatk »Koszenie” (strzatka w prawo)
Korzystanie z tego trybu zaleca nKoszenie” (strzatka w prawo) i nacisnij przycisk OK

sie tylko przy pierwszym przebiegu
kazdego cyklu koszenia.

Nacisnij jeden raz przycisk

Uwaga — Jesli zdefiniowano podstrefe, po wybraniu trybu dziatania zostanie wyswietlony komunikat L1 (strefa
gtébwna). Za pomocg przyciskow strzatek nalezy wybraé odpowiednig strefe koszenia i nacisng¢ przycisk OK.
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6.4 Menu Opcje

W kosiarce Robomow mozna ustawi¢ kilka pozioméw opcji menu:
A. Ustawienia podstawowe

B. Ustawienia zaawansowane

C. Ustawienia aplikacji Robomow App

6.4.1 Ustawienia podstawowe
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Ustawienia podstawowe to opcje menu najczesciej modyfikowane przez uzytkownika. Kazdemu ustawieniu
podstawowemu towarzyszy ikona kosiarki (patrz podrozdziat 6.2 — Panel sterowania), ktérej zaswiecenie oznacza
wybranie opcji menu.

o Aby zmieni¢ ustawienia podstawowe, nacisnij przycisk ,,Ustawienia”.

o Kazde nacisniecie przycisku ustawien powoduje cykliczne przechodzenie miedzy nastepujgcymi 4 opcjami
menu:

6.4.1.1

6.4.1.2

6.4.1.3

dzien i czas — ustawia biezgcy dzien i biezacg godzine.

Nacisnij przycisk ,,Ustawienia”, aby ikona ,Dzien i godzina” (zegar) byta stale widoczna.

Miga pozycja ,,dzien” > Przewin, aby ustawi¢ dzien, i nacisnij przycisk OK, aby potwierdzic.

Miga pozycja ,,godziny” - Przewin, aby ustawi¢ godzine, i nacisnij przycisk OK, aby potwierdzié.

Miga pozycja ,,Minuty” - Przewin, aby ustawi¢ minuty, i nacisnij przycisk OK, aby potwierdzi¢.
Intensywnos$¢ — zwieksza/zmniejsza liczbe godzin roboczych potrzebnych do skoszenia trawnika

o zadanej wielkosci.

Nacisnij dwa razy przycisk ,,Ustawienia”, az kontrolka LED ,,Intensywnos$¢” zacznie stale $wiecic.
Przyciskami strzatek zmieh warto$¢ intensywnosci i nacisnij przycisk OK, aby potwierdzi¢.

Domysina intensywno$¢ jest ustawiona na 100%. Mozna jg zmienia¢ w zakresie od 50% do 150%.
Przyktad: Intensywnos¢ 120% oznacza, ze kosiarka Robomow spedzi na trawniku o 20% wiecej godzin.
Czas nieaktywny — stuzy do ustawienia czasu, przez jaki kosiarka bedzie nieaktywna. Nieaktywny czas
pracy mozna ustawi¢ w odniesieniu do konkretnych dni tygodnia i poszczegodlnych godzin kazdego dnia
w tygodniu.

Nieaktywne dni — stuzy do definiowania dni, kiedy kosiarka jest nieaktywna (domysinie: niedziela).

Nieaktywne godziny — stuzy do definiowania godzin, kiedy kosiarka Robomow nie kosi i pozostaje w stacji
dokujgcej (domysinie 23:00-06:00)

WAZNE! Aby zapisa¢ ustawienia, nalezy przejs¢ kolejno przez wszystkie dni i godziny nieaktywnosci.
Nacisniecie przycisku STOP przed zakonczeniem procedury spowoduje utrate zmian.

Aby zmieni¢ czas nieaktywnosci, nalezy wykonac¢ ponizsze czynnosci:

e Nacisnij 3 razy przycisk ,,Ustawienia”, az kontrolka LED ,,Czas nieaktywny” zacznie stale Swiecic.

e Biezgce nieaktywne dni bedg stale widoczne.

e Nacisnij przycisk OK. Zacznie migaé pozycja ,Mon”.

- Nacisénij przycisk strzatki w PRAWO, aby przewina¢ do dnia, ktéry chcesz ustawic.

- Nacisnij przycisk ,,OK”, aby przetgczy¢ miedzy stanem aktywnym i nieaktywnym dotyczgcym tego
dnia.
Dioda LED swieci — ,dzien nieaktywny” (kosiarka pozostaje w stacji dokujgcej przez caty dzien).
Dioda LED nie $wieci — mozliwe koszenie w tym dniu.
Nacisnij przycisk strzatki w PRAWO, aby przewingé¢ do kolejnego dnia, ktéry chcesz ustawic.

e Przewin w prawo przez wszystkie dni, az na ekranie zacznie miga¢ pozycja ,,nieaktywne godziny”.

¢ Najpierw ustaw godzine rozpoczecia nieaktywnosci i nacisnij przycisk ,,OK”. Nastepnie ustaw godzine
konca nieaktywnosci.

e Kosiarka Robomow nie bedzie kosi¢ zgodnie z ustalonymi godzinami nieaktywno$ci w kazdym dniu
tygodnia.

e Jesli w odniesieniu do koszonego obszaru ustawiono zbyt wiele dni/godzin nieaktywnosci, zostanie
wyswietlony komunikat ,,E8” (Zmniejsz czas nieaktywny). Nalezy wtedy zmniejszy¢ ilo$é nieaktywnego
czasu, tak umozliwiat on kosiarce skoszenie trawnika.

e Aby ustawic¢ opcje ,nieaktywne godziny” na ,Off", nalezy wybra¢ takg samg godzine poczatkowg i
godzine koncowg (tj.: 00:00 do 00:00).

e W ustawieniach podstawowych mozna ustawic tylko jeden przedziat godzin nieaktywnosci. Dodatkowe
okno godzin nieaktywnych mozna ustawi¢ za pomoca aplikacji Robomow App.



6.4.1.4 Obszar — stuzy do zmiany rozmiaru trawnika.

e Nacisnij 4 razy przycisk ,,Ustawienia”, az zacznie migac ikona obszaru.
e Przewin, aby zmieni¢ obszar, i nacisnij przycisk ,,OK”, aby potwierdzi¢.
e Jesli zdefiniowano wiecej niz jedng strefe, najpierw przewin, aby wybrac¢ strefe do edycji, a nastepnie

okresl obszar tej strefy zgodnie z powyzszym opisem.

Nazwy stref sg nastepujace:

L1 — Strefa gtéwna

L2 — Strefa oddzielna A

L3 — Strefa oddzielna B

A1 — Podstrefa 1

A2 — Podstrefa 2

A3 — Podstrefa 3

A4 — Podstrefa 4

6.4.2 Ustawienia zaawansowane

Ustawienia zaawansowane to dodatkowe menu opcji, ktére nie sg czesto zmieniane i nie wchodzg w sktad ustawien

podstawowych.

Aby zmieni¢ opcje/funkcje w ustawieniach zaawansowanych, nacisnij przycisk ,,Ustawienia” i przytrzymaj przez

3 sekundy.

Zostanie wyswietlony komunikat ,P001”. Przyciskami strzatek przewin do ustawienia, kidére chcesz zmienic,
a nastepnie nacisnij przycisk OK.

Przewin, aby zmieni¢ ustawienie, i naciénij przycisk OK, aby potwierdzic.

Przewin do dodatkowych opcji menu lub nacisnij przycisk STOP, aby wroci¢ do gtdwnego ekranu.

Ponizej przedstawiono opcje ustawien zaawansowanych:

Ekran Ustawienie Opis Opcje
e Kontroluje interwat (czestotliwo$¢) miedzy cyklami koszenia
w strefie.
e Domyslna przerwa to Dwa razy w tyg. Oznacza to, ze kosiarka
Robomow zrealizuje kompletne koszenie trawnika dwa razy
w tygodniu (2 cykle koszenia na tydzien).
e Liczby w tym menu majg nastepujgce znaczenie:
2 —co dwa dni
3 — dwa razy w tygodniu
7 —raz w tygodniu
14 — co dwa tygodnie
¢ Jesliistnieje wiecej niz jedna strefa, interwat mozna ustawi¢ wspolnie
POy Interwat dla wielu stref lub tylko dla jednej strefy. Mozna wybraé opcje 2/3/7/8
L 231 7

(domysinie = 3)

Wszystkie w przypadku wszystkich stref lub przewingé do strefy,
ktéra ma zosta¢ zmieniona.

e Poza sezonem, gdy tempo wzrostu trawy jest wolniejsze, zaleca sie
zmieni¢ interwat na Raz w tyg. lub 1/2 tyg. Taka przerwa poprawia
jakosc trawy i przedtuza zywotno$¢ kosiarki.

e W ciggu roku okresy wzrostu traw ulegajg zmianie (w zaleznosci od
temperatury, rodzaju trawy, nawozenia itp.).

e Intensywne nawozenie i sprzyjajace warunki pogodowe mogg
spowodowaé szybszy wzrost trawy. W takich przypadkach nalezy
uzy¢ opcji interwat, aby zmniejszy¢ czas miedzy cyklami.

e Minimalny interwat to 1/dwa dni, jednak jest ona dostepna tylko
w przypadku wzglednie matych obszaréw, na ktérych kosiarka moze
dokornczy¢ koszenie w ciggu 2 dni.
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(domyslinie = OFF)

kosiarki nalezy nacisng¢ jeden z przyciskéw wyboru trybu dziatania,
a nastepnie nacisnagc¢ przycisk OK, aby potwierdzic.

Ekran Ustawienie Opis Opcje
e W rzadki przypadkach kosiarka moze szukaé stacji dokujgcej,
P2 Wyspa wykonujgc niepotrzebne okrgzenia wokot wyspy obwodowe;j. 0N /OFE
(domysinie = OFF) | « Opcja Wyspy pomaga zapobiec takim sytuacjom. Aby unikng¢ takich
sytuacji, nalezy ustawi¢ opcje Wyspy na On.
e Gdy kosiarka Robomow konczy prace, albo po nacisnieciu przycisku
nakazujgcego powrdt do stacji, kosiarka sama wraca do stacji
Jazda wzdtuz dokujace;.
POOS przewodu e Kosiarka Robomow jedzie wzdluz przewodu obwodowego ON/OFF
(domysinie = &) z dynamicznym przesunieciem (nie w $rodku), aby nie zostawiac
Sladéw kot wzdtuz tej samej Sciezki. Takie zachowanie mozna
wytgczyé.
e Maksymalna odlegtos¢, w jakiej kosiarka Robomow moze jecha¢ od
przewodu obwodowego, wracajgc do stacji dokujgce;j.
Maksymalny - . . . .
: e Odlegto$¢ nie odzwierciedla rzeczywistych jednostek miary.
dystans jazdy
wzdtuz przewdou | ® Wartosci przesunigcia (opcja Odlegtos¢) wynoszg od 1 do 12.
Reprezentujg rézne odlegtosci od przewodu.
POMY - o Imwieksza odlegtos¢, tym mniejsze prawdopodobieristwo zostawiania =12
Hd (domysinie ot .
e Sladow wzdtuz przewodu obwodowego.
= zmieniane
na podstawie e Wyspy obwodowe, ktére znajdujg sie wzglednie blisko przewodu
rozmiaru obwodowego, oraz waskie przejscia moga uniemozliwia¢ kosiarce
trawnika) dotarcie do stacji dokujgcej w trybie jazdy wzdtuz przewodu. W takich
przypadkach nalezy zmniejszy¢ odlegtosc, tak aby umozliwi¢ kosiarce
dokorniczenie przejazdu powrotnego do stacji dokujgce;.
Minimalny e Minimalna odlegto$¢, w jakiej kosiarka Robomow moze jecha¢ od
- dystgns jazdy przewodu obwodowego, wracajgc do stacji dokujgce;. .
- wzdhuz przewdou | | Im wieksza wartos¢, tym w wiekszej odlegtosci od przewodu o
(domyslnie = 1) obwodowego kosiarka bedzie jechaé, wracajgc do stacji dokujgce;j.
e Umozliwia przetestowanie ustawienia ,Jazdy wzdluz przewodu”
. kosiarki zdefiniowanego w menu P004.
i Test jazdy o . . . . . .
POOG wzdtuz przewodu | ® Jesli kosiarka nie moze bezproblemowo przejecha¢ ,wzdtuz
przewodu”, zaleca sie zmniejszenie maksymalnej odlegtosci
ustawianej w menu P004.
e Czujnik deszczu wstrzymuje prace w czasie mokrej lub wilgotnej
~mm | Czuinik deszczu pogody. o . AN /A
Poon (domysinie = On) | ® Jego wykorzystanie jest zalecane w celu uzyskania dobrego stanu oN/OFF
trawnika. Jednak koszenie mokrej trawy nie stanowi problemu
technicznego.
e Kosiarka Robomow wykrywa deszcz, gdy biezgca wartos¢ odczytu
Ustawienia wynosi mniej niz wartos¢ opcji Czutos¢. Po wykryciu deszczu kosiarka
PODOE | czujnika deszczu przerywa prace. 0-30
(domysinie = £5) [ e Im wieksza czutos¢, tym wieksza wrazliwo$¢ kosiarki Robomow na
deszcz.
o Krawedz to specjalny tryb, w ktérym kosiarka Robomow jedzie wzdtuz
przewodu obwodowego w celu kompletnego i doktadnego skoszenia
brzegéw trawnika.
Krawedz On/Off | * Na trawnikach, ktérych brzegi nie sg w dobrym stanie i wzdtuz ktérych
POoS domvélnie = O kosiarka nie moze bezproblemowo przejecha¢, zaleca si¢ ustawienie on/oFF
(domysinie = Gi) opcji Krawedz na ,Off".
e Ustawienie opcji Krawedz na ,Off" powoduje wytgczenie trybu
krawedzi w przypadku automatycznych wyjazdéw ze stacji, jednak
nie zabrania wigczenia trybu przyciskiem na panelu sterowania.
Blokada e Funkcja zabezpieczenia przed dzie¢mi blokuje przyciski, aby zapobiec
dziecieca niezamierzonemu witgczeniu kosiarki, zwtaszcza przez dzieci.
PO « Jesli opcja Blokada dziecieca jest ustawiona na ,On”, w celu wigczenia oM/ OFF
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Ekran Ustawienie Opis Opcje
e Funkcja alarméw zabezpieczajgcych przed kradziezg uruchamia sie
przy niezamierzonym usunieciu kosiarki z wyznaczonego obszaru.
o Aby wigczy¢ funkcje Anty kradziez po raz pierwszy, nalezy jg ustawic
na ,On”, a nastepnie zdefiniowac 4-cyfrowy kod PIN. N /GEF
iy
o Wskazéwka: Wybierz numer, ktéry zapamietasz. Zapisz go (na
- Anty kradziez koncu Rozdziatu 10) i przechowuj w bezpiecznym miejscu.
i
(domyslnie = OFF) [ ¢ Gdy funkcja zapobiegajgca kradziezy jest aktywna, na wy$wietlaczu
jest widoczny komunikat 0000. Aby wytgczy¢ te funkcje, nalezy 93y
wprowadzi¢ 4-znakowy kod PIN. =
e Jesli kod nie zostanie wprowadzony, komunikat zmieni sie na
U062 (wkrétce zostanie wigczony alarm). Jesli kod nie zostanie
wprowadzony, wtgczy sie alarm.
) e Umozliwia zmiane kodu PIN funkcji zapobiegajgcej kradziezy.
— Anty kradziez . . . . . el
PLic Zmiana kodu PIN | ® Nalezy wprowadzi¢ nowy kod, a nastgpnie ponownie go wpisac LI
w celu potwierdzenia.
e Ta opcja jest uzywana w odniesieniu do strefy oddzielnej wyposazonej
Stacia dok w stacje dokujgcg oraz w przypadku dodawania stacji dokujgcej do
PO q a?lja. ° o modelu kosiarki, ktory nie jest w nig wyposazony. ON/OFF
(domysinie = UF) e W przypadku zdefiniowania wiecej niz jednej strefy nalezy wybrac
odpowiednig strefe przed zmiang ustawienia.
e Umozliwia dodanie strefy oddzielne;j.
[}
Dodaj strefe e W przypadku strefy oddzielnej A jest wyswietlany symbol L2. Nacisnij Le
Di’lll_i
mH oddzielng przycisk OK. i
i
e Przewin, aby ustawic obszar strefy oddzielnej, i nacisnij przycisk OK.

POic Usun strefe e Umozliwia usuniecie strefy oddzielne;j. Lo
- oddzielng  Wybierz strefe do usuniecia i naci$nij przycisk OK. L3
POIE Dzwigk e Za pomoca opcji Dzwiek mozna wigczyé/wytaczy¢ wszystkie dzwieki 0N /OFE
S5 1 (domyslinie = ON) | niezwigzane z bezpieczenstwem. HHrere

Moblilny system [e Umozliwia wigczenie zdalnej tgcznosci z kosiarkg za pomocg
PO komunikacji dostepnego jako akcesorium dodatkowego modutu GSM. OM/OFF
(domysinie = OFF) | » Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale 12, Akcesoria.
e To menu jest wyswietlane, tylko jesli opcja P018 jest ustawiona na
o Statystyki ,On”. A
POiE e A . . L ON/OFF
(domysinie = GFF) | ¢ Umozliwia wysytanie roboczych danych statystycznych z kosiarki do
producenta w celu diagnozowania probleméw.
iIoFt):rzox?grlwz ol Pozwala przeprowadzi¢ parowanie kosiarki Robomow z zewnetrznym
FOS P sterowaniag pilotem zdalnego sterowania Bluetooth, ktéry jest dostepny jako
Bluetooth akcesorium (patrz rozdziat 12, Akcesoria).

6.4.3 Ustawienia aplikacji Robomow App

Apl
prz

ikacja Robomow App zapewnia dostep do dodatkowych menu opcji, ktére nie sg dostepne w kosiarce, na
yktad do opcji zarzgdzania dodatkowymi strefami oraz opcji ustawiania dodatkowych przedziatéw godzin

nieaktywnosci.

6.5 Dziatanie w strefie bez stacji (korzystanie z zasilacza obwodowego)

Aby kosiarka Robomow mogta pracowac w strefie bez stacji, nalezy wigczy¢ zasilacz obwodowy i ustawi¢ kosiarke
wewnatrz aktywnego obszaru roboczego.

Sprawdz, czy zasilacz obwodowy jest podtgczony do odpowiedniej strefy koszenia.
Nacisnij przycisk ,Wkt.” na zasilaczu obwodowym, aby go wtgczyc.
Przenies$ kosiarke Robomow do obszaru koszenia albo przejedz nig.

Aby zainicjowac operacje, wybierz tryb dziatania, wybierz przyciskami strzatek strefe koszenia i nacisnij przycisk
OK, aby rozpocza¢ (patrz podrozdziat 6.3).
Gdy kosiarka Robomow dokonczy koszenie, pozostanie na trawniku. Bedzie konieczne przeniesienie jej lub
przejechanie nig z powrotem do stacji dokujgcej w celu natadowania.
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7. Korzystanie ze skrzynki zasilajgcej

7.1 Alarmy skrzynki zasilajacej

Zdarzenie Alarm Wskaznik dokowania Przycisk Wt./Wyt.
Wskaznik dokowania $wieci. Kosiarka znajduje sie w stacji dokujgce;j.
Wskaznik pracy $wieci. Kosiarka nie znqdeJ_e sie w stacji
dokujace;.
Wskaznik przycisku Wt/Wyt.
Swieci. Na ekranie kosiarki Harmonogram koszenia jest wytgczony.
pojawi sie komunikat ,OFF”.
Wskaznik przewodu miga Przewdd obwodowy jest przeciety, ‘
i emituje dzwieki. roztgczony lub zbyt dhugi. Wskaznik pracy' Wskainik’ orzewody

Kosiarka nie wrécita do stacji dokujgcej

)

. fe po 4 godzinach od wyjazdu. Gdy '
Wszystkie wskazniki migaja. kosiarka zostanie wykryta w stacji || (e [
dokujgcej, alarmy wytgcza sie. [ (%] )
. o Wigczona jest funkcja zapobiegajaca -
stgy;tlé'ze ;:V \?vke:jzar)lekld?vlv?ajkai’ kradziezy, a kosiarka zostata wyjeta ze
gozyk wyda ¢ stacji dokujgcej poza harmonogramem
przez 10 sekund. pracy
N

Uwaga — Aby wytgczy¢ alarm dzwiekowy, nalezy nacisng¢ przycisk Wt./Wyt.

7.2 Wiaczenie/wylaczenie sygnatu dzwiekowego
e Nacisnij i przytrzymaj przycisk Wt./Wyt. przez 10 sekund.
- Krotki sygnat dzwiekowy oznacza wigczenie.
- Migniecie oznacza wytaczenie.

7.3 Wylaczenie automatycznego dziatania
Opcja ta jest uzywana do wylgczenia dziatania automatycznego kosiarki Robomow, zgodnie z jej wczesniej

[ ]
okreslonymi ustawieniami. Ta opcja nie uniemozliwia dziatania recznego (podrozdziat 6.3).

e Nacisnij i przytrzymaj przycisk WL/Wyt. przez 2 sekundy.
Na ekranie kosiarki pojawi sie komunikat ,OFF”:

o Jesli kosiarka Robomow jest w trakcie koszenia:

- Kosiarka Robomow ukoriczy biezacy cykl koszenia.
- Po powrocie do stacji dokujgcej kosiarka Robomow nie rozpocznie kolejnej zaplanowanej operacji.

o Wigczenie automatycznego dziatania
o Nacisnij i przytrzymaj przycisk Wt./Wyt. przez 2 sekundy.
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8. Ladowanie

8.1 tadowanie w sezonie

Stacja dokujgca to podstawowe zrédio tadowania, gdy
kosiarka Robomow ma dostep do stacji dokujgcej. Stacja
utrzymuje optymalny poziom tadowania akumulatora, gdy
kosiarka czeka na rozpoczecie kolejnej pracy.

8.2 Ladowanie poza sezonem

W miesigcach poza sezonem, np. w zimie, nalezy podjgc
nastepujgce dziatania:

» Caltkowicie natadowa¢ akumulator w stacji dokujgcej, az
kontrolka akumulatora zacznie stale swieci¢ na zielono.

Kontrolki LED tadowania:
- Stale swieci na czerwono — nalezy natadowac¢ akumulator.
- Miga na zielono - trwa tadowanie akumulatora.

- Stale Swieci na zielono — akumulator jest catkowicie
natadowany.

* Usun kosiarke Robomow ze stacji dokujgcej. Aktywuj
wytgcznik bezpieczenstwa i odtéz kosiarke do przechowania
w miejsce o temperaturze pokojowe;j.

» Jesli kosiarka ma by¢ przechowywana dtuzej niz 3 miesigce,
nalezy fadowac¢ akumulator co 3 miesigce, az kontrolka
zasygnalizuje petne natadowanie.

» tadowanie mozna przeprowadzi¢ na kilka sposobdw:

1. Umie$¢ kosiarke w stacji dokujgcej w celu natadowania.
2. Kosiarke Robomow nalezy podtaczyé bezposrednio do
skrzynki zasilajacej, wykonujgc nastepujgce czynnosci:

- Odtgcz kabel pradu statego poprowadzony od skrzynki
zasilajgcej do 15-metrowego kabla przedtuzajgcego
i podigcz go z tytu kosiarki, jak pokazano na rysunku
z prawej strony.

» Po rozpoczeciu sezonu, aby rozpocza¢ prace automatyczna,
wystarczy umiesci¢ kosiarke Robomow w stacji dokujace;.

9. Rozwigzywanie problemoéw i komunikaty uzytkownika

9.1 Ogodine kody usterek

Kosiarka Robomow stale monitoruje swoje dziatanie. Tabela koddow usterek kosiarki Robomow
Generuje kody usterek, ktére pozwalajg zapewnic jej E 1 Utkneta w migjscu
bezproblemowg prace.
E2 Kosiarka wyjechatg poza przewdd
) i , ) E3 Brak sygnatu
Kod E9* (patrz rozdziat Rozwigzywanie problemow - —
w instrukcji) oznacza zatrzymania i btedy, ktore nie sg E4 Sprawdz zasilanie
typowe i ktorych objasnienia nie podano w powyzszej ES Sprawdz noz / wysokosc koszenia
tabeli kodow usterek. W przypadku wyswietlenia E6 Sprawdz naped
kodu E9 nalezy nacisnaé¢ przycisk strzatki w PRAWO, E 7 Problem z kotkiem przednim
aby zobaczy¢ przyczyne kodu usterki. Postugujgc — .
sie podang przyczyng mozna znalezé wigcej E8 Zmniejsz nieaktywny czas
szczegotowych informacji w instrukgcji obstugi. E 9 Patrz rozdziat Rozwigzywanie
probleméw w instrukciji
E5XX Skontaktuj sie z Fiziaigm pomocy
technicznej




« Zwykle, jesli kosiarka przestaje pracowac, zostaje wyswietlony kod usterki. Jest wyswietlany przez kolejne 5 minut.
W przypadku podejscia do kosiarki po uptywie tych 5 minut komunikat nie bedzie juz widoczny na wyswietlaczu.

» Aby wzbudzi¢ kosiarke Robomow i zobaczy¢ ostatni kod usterki wyswietlany przed zatrzymaniem, nalezy nacisngé
przycisk OK.

W ponizszej tabeli znajdujg sie wszystkie kody usterek oraz mozliwe przyczyny i dziatania naprawcze:

Wyswietlacz Komunikat Prawdopodobna przyczyna Dziatania naprawcze
Usun kosiarke z tej konkretnej lokalizacji
Kosiarka Robomow utkneta w miejscu. i rozpocznij od nowa.
Nie moze kontynuowac jazdy. Sprawdz przyczyne utkniecia.
Silniki kota napedowego pracujg pod Sprawdz podtoze wokot kosiarki pod wzgledem
£ Utkneta duzym obcigzeniem. wgtebien i nieréwnosci terenu. Wypetnij je.
W miejscu Kosiarka Robomow ma trudnosci, Sprawdz, czy kota napedowe mogg sie
aby zawrdci¢ w miejscu, gdyz swobodnie obracac¢ i nic ich nie blokuje.
przednie koto jest zablokowane przez Sprawdz, czy wysokos$¢ koszenia nie jest zbyt
wgtebienie lub na nieréwnosci terenu. mata wzgledem stanu trawy. Zwieksz wysokos¢é
w razie potrzeby.
ElfzeWOd obwodowy J.eSt utozony zbyt Sprawdz, czy przewod obwodowy nie znajduje
isko krawedzi trawnika. . . . .y X
) ) ] i sie zbyt blisko krawedzi. Przenies przewod
Przewo6d obwodowy jest utozony wokot | kierunku wewnetrznej strony trawnika.
aﬁgxk?]bwodowej W nieprawidiowym Sprawdz, czy przewdd obwodowy zostat
] " ] utozony zgodnie z wytycznymi z instrukcji
Kosiarka Nachylenie na krawedziach koszonego obstugi.
Ee Wyjecha’fa,poza terenu jest zbyt duze. Nie obejmuj obszaréw o bardzo stromych
przewod Kosiarka Robomow nie moze zawrdcic¢ zboczach.
grvzvy;r:z\gf::é' Z)V}é%zggru Sprawdz, czy wysokos¢ koszenia nie jest zbyt
Y 9 ’ mata. Zwigksz wysoko$¢ w razie potrzeby.
Automatyczne dziatanie jest . o .
e . . Ustaw kosiarke wewnatrz trawnika i ponow
inicjowane, gdy robot jest umieszczony X
operacje.
poza petlg przewodu obwodowego.
Upewnij sie, ze stacja dokujgca jest podtgczona
do zasilania sieciowego.
Odtacz skrzynke zasilajgca od sieci zasilajgcej
i wtgcz ponownie po 10 sekundach.
Skrzynka zasilajgca lub zasilacz a p P . -
obwodowy nie s3 wigczone lub Sprawdz, czy kgbel nlskon§p|QC|ovyy Iagzqcy
podtgczone skrzynke zasilajgca ze stacjg dokujgca jest
odtgczony.
E3 Brak sygnatu Przewod obwodowy nie jest pocia , y
podtgczony do stacji dokujgcej / Spr?VYdZ §tan kontrolek LED na skrzynce
zasilacza obwodowego. zasﬂajac':ej. .
Przewdd obwodowy jest przeciety. Spre]wdz pqlaczenle przewodu obwodowego ze
stacjg dokujaca / zasilaczem obwodowym.
Sprawdz potgczenie przycietego przewodu.
Napraw przerwany przewod wodoszczelng
ztgczka dostarczong w zestawie.
Skrzynka zasilajgca nie jest Sprawdz, czy skrzynka zasilajaca jest
ggas\i/;/;&%\goopod%qczona do gniazda podigczona do gniazda zasilajgcego.
a . g ; . - Wigcz zasilanie gniazda zasilajgcego.
Brak zasilania w gniezdzie zasilajgcym .. o .
- Sprawdz lub gtéwne zasilanie jest wytaczone. Srzrac\;\;izn %nlazdo zasilajgce za pomoca innego
zasilanie Kosiarka lub styki stacji dokujgcej sg N L ,
brudne. Wyczys¢ styki za pomocg szczotki lub kawatka
tkaniny.
tadowanie nie jest wykrywane, mimo y y . ., . ,
ze istnieje fizyczny kontakt miedzy SpFQV\_/dZIQ praWIdigwosc'pod’.faczenla skrzynki
kosiarkg a stykami stacji dokujace;. zasilajacej do stacji dokujace;.
Silnik koszgcy dziatat zbyt dtugo
z nadmiernym natezeniem pradu UWAGA — aktywowaé wytacznik
w wyniku pracy na zbyt wysokiej trawie bezpieczenstwa przed sprawdzeniem noza.
i lub z przeszkoda, ktora utkneta lub L. ..
Sprawdz ; ; - : Skontroluj n6z pod katem obecnosci
. L owineta sie wokét noza. - , .
ES noéz / wysokosé L L . i obcego materiatu lub zanieczyszczenia
koszenia NOz nie moze si¢ swobodnie obraca¢ uniemozliwiajacego obrot.
(znaczne nagromadzenie trawy pod i ) .
ruchoma platforma koszaca; néz Usun rjagromadzo.ne resztki skoszonej trawy
owiniety sznurkiem lub podobnym drewnianym patykiem.
przedmiotem).
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Wyswietlacz Komunikat Prawdopodobna przyczyna Dziatania naprawcze
- Wokot kétka jezdnego owineta sie
trawa lub inny przedmiot. - 7 kotka i q i
EE Sprawdz naped awa yp ' Sprawd; kotka jezdne i usun trawe lub inne
- Silniki napedowe pracujg zbyt dlugo przedmioty.
pod duzym obcigzeniem.

- Jesli kosiarka Robomow najechata na
przeszkode, zdezaktywuj wytgcznik
bezpieczenstwa, podnoszac przéd: usun lub
wyklucz obiekt z obszaru koszenia.

- Jesli kosiarka Robomow jest uzywana na

Problem . . zboczu zbyt stromym do bezpiecznego
En z kotkiem - W czasie pracy przednie kofo oderwato | yq7enia, wyklucz je z obszaru koszenia.
: sie od podtoza na zbyt dtugi czas. . . . . . B}
przednim - Jesli przednie koto nie moze w pei jecha¢ po
podtozu, zwieksz wysokos¢ koszenia.

- Jesli podtoze zawiera duze otwory lub
wgtebienia, w ktére przednie koto moze wpasé
podczas przejezdzania, wypetnij te obszary, tak
aby teren koszenia byt rowny.

Zmniejsz - W odniesieniu do koszonego obszaru - Zmniejsz liczbe dni i/lub godzin nieaktywnych,
EB nieaktywny ustawiono zbyt duzo dni i/lub godzin aby umozliwi¢ kosiarce Robomow kompletne
czas nieaktywnych. skoszenie trawnika.
. - Nacisnij przycisk ,strzatki w prawo”, aby
Patrz rozdziat . oo : .
Rozwigzywanie | - W'przypa'dku W§2y§tk|ch komunlkatqw, zobaczy¢ numer przyczyny przerwania pracy,
ES roblemow ktorych nie wymieniono w powyzszej a nastepnie wykorzystaj go w kolejnej tabeli
pre . tabeli, jest wySwietlany kod E 9. w celu uzyskania szczegétowych informaciji
w instrukciji L ;
0 przyczynach i dziataniach naprawczych.

9.2 Szczegotowe kody usterek

Jesli informacje z powyzszej tabeli (podrozdziat 9.1) nie umozliwiajg rozwigzania problemu, nalezy w czasie
wyswietlania kodu usterki nacisng¢ przycisk strzatki w PRAWO, aby zobaczy¢ numer umozliwiajgcy sprawdzenie
dodatkowych szczegdtow w ponizszej tabeli.

Wyswietlacz Komunikat Prawdopodobna przyczyna Dziatania naprawcze
Przegrzanie | Silnik koszacy pracowat zbvt diuao pod |~ Nie trzeba nic robi¢. Kosiarka Robomow wznowi
ooo silnika . acy pr y gop automatycznie dziatanie, gdy silnik koszenia
duzym obcigzeniem. -
koszgcego ostygnie.
- Nie trzeba nic robi¢.
i Naped - Silniki napedowe pracujg zbyt dtugo pod ) . ,
- przecigzony | duzym obcigzeniem. - Kosiarka Robomow wznowi dziatanie .
automatycznie, gdy tylko silnik napedu ostygnie.
oo Brak sygnatu |- Patrz kod E3 w powyZzszej tabeli
Problem
0o~ z kotkiem - Patrz kod E7 w powyzszej tabeli
przednim
. ) . - Nacisnij przycisk ,OK”, aby potwierdzi¢ komunikat
0ois WC|sn!ety Jeden z przymskow na pz,an.elu i kontynuowac prace. Ten komunikat ma charakter
przycisk sterowania jest stale wcisniety. s A
wytgcznie informacyjny.
- Kosiarka nie wyjezdza automatycznie
ze stacji dokujgcej, gdy temperatura jest
nizsza od 5°C. - Nie trzeba nic robic¢.
. , - Informacja — gdy temperatura jest nizsza |- Kosiarka Robomow wznowi dziatanie
ooiE Niska temp. o : o e X )
od 5°C, trawa nie rosnie lub rosnie automatycznie, gdy tylko temperatura otoczenia
bardzo powoli. wzrosnie powyzej 5°C.
Opcja recznego wyjazdu jest jednak
wigczona.
- Nie trzeba nic robic.
- Operacja jest opdzniona, poniewaz - Komunikat jest wyswietlany, az kosiarka
0o=0 Wykryto deszcz ; ’
ey kosiarka Robomow wykryta deszcz. Robomow wykryje brak deszczu i wznowi
koszenie.
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Wyswietlacz

Komunikat

Prawdopodobna przyczyna

Dziatania naprawcze

[}
[}
[ar}

Sprawdz
wysokos¢ trawy

- Silnik koszacy dziatat zbyt dlugo
z nadmiernym natezeniem prgdu
w wyniku pracy na zbyt wysokiej trawie
lub z przeszkoda, ktéra utkneta lub
owineta sie wokot noza.

- Ostrze nie moze sie swobodnie obracac.

- Znaczne nagromadzenie trawy pod
ruchomg platformg koszgca; noze
owiniete sznurkiem lub podobnym
przedmiotem.

- UWAGA — aktywowac¢ wytgcznik bezpieczenstwa
przed sprawdzeniem noza.

- Skontroluj n6z pod katem obecnosci
obcego materiatu lub zanieczyszczenia
uniemozliwiajgcego obrot.

- Usuh nagromadzone resztki skoszonej trawy
drewnianym patykiem.

Sprawdz silnik

- Przed rozpoczeciem dziatania silnik
koszenia pracowat zbyt dtugo ze zbyt

- UWAGA — aktywowa¢ wytgcznik bezpieczenstwa
przed sprawdzeniem noza.

- Wyprowadz kosiarke ze stacji dokujacej.

koszacy duzym pradem w stacji dokujace;j. Skontroluj nc')z' pod katem. obecnosci .
obcego materiatu lub zanieczyszczenia
uniemozliwiajgcego obrot.

0023 Spraqu - Patrz kod E4 w powyzszej tabeli
zasilanie

Problem stacji

- Kosiarka Robomow nie wjezdza do stacji
dokujgcej kilka razy z rzedu.

- Zmien potozenie stacji dokujgce;j.
- Wyczys¢ styki za pomocg szczotki lub kawatka
tkaniny.

ca
ca
na
-1

Start w innym
miejscu

- Silniki kota napedowego pracujg pod
duzym obcigzeniem podczas pracy
automatycznej lub recznej.

- Sprawdz, czy kosiarka nie jest zablokowana, a jej
kota mogg sie obracac.

- Sprawdz podtoze wokot kosiarki pod wzgledem
otworow lub wgtebien. Wypehij je.

- Sprawdz, czy kota napedowe moga sie swobodnie
obracac¢ i nic ich nie blokuje.

- Usun kosiarke z tej konkretnej lokalizaciji
i rozpocznij od nowa.

Wyjazd poza

- Przewod obwodowy jest utozony zbyt
blisko krawedzi.

- Nachylenie koszonego terenu jest zbyt
duze.

- Kosiarka Robomow nie moze zawrécié

- Przenies$ przewdd w kierunku wewnetrznej strony
trawnika.

- Wyklucz ten obszar ze wzgledu na strome
wzniesienia.

ooes przewod przy krawedzi i wypada z wyznaczonego
obwodowy obszaru. - Wypetnij dziury i doty w ziemi.
- Kosiarka Robomow wypada z obszaru |- Zwigksz wysokos¢ koszenia.
objetego przewodem obwodowym
z powodu nadmiernego nachylenia
terenu lub mokrej trawy.
Poza ) Automatygzne dz!alanle jestinicjowane, - | Ustaw kosiarke wewnatrz trawnika i ponow
0030 gdy robot jest umieszczony poza petla .
przewodem operacje.
przewodu obwodowego.
RE] Utk_n_e;%a - Patrz kod E1 w powyzszej tabeli
w miejscu
n0ED Sprawdz - Ustawiona intensywnos$¢ jest zbyt duza |- Zmniejsz intensywnos$¢ ustawiong w odniesieniu
o intensywnos¢ | w odniesieniu do koszonego obszaru. do stref(-y) trawnika.
Zmniejsz
oog! nieaktywny |- Patrz kod E8 w powyzszej tabeli
czas

9.3 Komunikaty uzytkownika
W kolejnej tabeli znajdujg sie informacje o komunikatach uzytkownika, ktére sg wyswietlane na kosiarce:

Wyswietlacz

Komunikat / Opis

Wymagane dziatanie

BRTT

Nataduj akumulator. Niskie napiecie akumulatora.

Nataduj akumulator.

Test umiejscowienia stacji dokujgce;j.
Wyswietlany podczas jednorazowej konfiguraciji.

Patrz podrozdziat 5.2.5 w instrukcji obstugi.

Przymocuj stacje dokujgca
Wyswietlany podczas jednorazowej konfiguraciji.

Patrz podrozdziat 5.2.5 w instrukcji obstugi.

Test pozycji przewodu.
Wyswietlany podczas jednorazowej konfiguraciji.

Patrz podrozdziat 5.2.6 w instrukcji obstugi.
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Wyswietlacz

Komunikat / Opis

Wymagane dziatanie

Test przewodu zakonczony (wyswietlany podczas
jednorazowej konfiguracji)

Komunikat wyswietlany tylko podczas uzywania
aplikacji Robomow App.

Nie trzeba nic robic.

Pozostaty czas pracy akumulatora jest zbyt krétki.

uoie Krotsza operacja niz oczekiwano Wymien akumulator
Kontyn. tadowanie kiedy nie uzywasz.
Loz Y . - Y . y . . . Gdy kosiarka nie jest uzywana, zaleca sie, aby byta
uhd Komunikat wyswietlany, tylko jesli kosiarka jest stale podtaczona do zasilacza
odfgczona od adaptera tadujgcego. '
Jest wymagane wytgczenie przetgcznika systemowego
Uoes Wytgcz przed podniesieniem przed podniesieniem i rozpoczeciem przenoszenia
kosiarki.
L0 Zmien kable w konektorze Zamien przewody we wtyczce (konektorze).
o Wyswietlany podczas jednorazowej konfiguraciji. Patrz podrozdziat 5.2.4 w instrukcji obstugi.
Przetacz wtgcznik bezpieczenstwa.
L0 Komunikat wy$wietlany, gdy kosiarka jest podtaczona | Przestaw przetgcznik systemowy w potozenie
do tadowania, ale przetgcznik systemowy jest ~wigczenia”.
ustawiony w potozeniu ,wytgczenia”.
Wocisnij przycisk STOP na wjezdzie do podstrefy.
- J_p Y . ! P y Nacisnij przycisk STOP w miejscu, w ktérym kosiarka
it Komunikat wyswietlany tylko podczas dodawania ma rozpoczaé koszenie podstrefy
podstrefy w aplikacji Robomow App. '
Ucz sig¢ odlegtosci. Kosiarka uczy sie odlegtosci od przewodu obwodowego
uoqe Komunikat wy$wietlany tylko podczas uzywania w strefie oddzielnej. Nacisnij przycisk STOP, aby
aplikacji Robomow App. nauczy¢ kosiarke odlegtosci.
Jade do podstrefy.
- ¢ . P . y . . Nacisnij przycisk OK, aby kontynuowaé¢ dodawanie
HERE] Komunikat wyswietlany tylko podczas uzywania podstrefy.
aplikacji Robomow App. '
Umies¢ kosiarke w stacji.
- . ,e, ) . . Umies¢ kosiarke w stacji dokujgcej przed rozpoczeciem
ubH Komunikat wyswietlany tylko podczas uzywania dodawania podstrefy
aplikacji Robomow App. '
Przestaw stacje.
it . I . , . N Patrz podrozdziat 5.2.5 w instrukcji obstugi.
Wyswietlany podczas jednorazowej konfiguraciji.
Lose Popraw kabel Patrz podrozdziat 5.2.6 w instrukcji obstugi.
Ten komunikat nakazuje wprowadzenie kodu PIN.
UOES Alarm zaraz sie wigczy. Jesli kod nie zostanie wprowadzony, rozlegnie sie
dzwiekowy alarm funkcji zapobiegania kradziezy.
- . L - Komunikat pojawia sie po nacisnieciu przycisku
UOEM Znalezienie stacji dokujgcej nie jest mozliwe powrotu” wpsgrefie wek?érej nie m?a stari:ji):jokujacej.
Sprawdz, czy zasilanie jest doprowadzone do skrzynki
Czekam na sygnat... zasilajace. ] ] o o ]
LOEE . - Moze to by¢ awaria zasilania. Nie jest konieczne
L Kosiarka Robomow przestata dziata¢. Nie wykrywa wvkonvwanie zadnveh dziatan. Kosiarka Robomow
sygnatu yronywar adny o .
' wznowi dziatanie natychmiast po ponownym wtgczeniu
zasilania.
Przegrz. koszenia, Chtodzenie... . . ., . .
LoEn . .g ) Nie trzeba nic robi¢. Kosiarka Robomow wznowi
- Silnik koszacy pracowat zbyt diugo pod duzym automatycznie dziatanie, gdy silnik koszenia ostygnie.
obcigzeniem.
Naped przecigzony, Chiodzenie... Nie trzeba nic robic.
uoes Silniki napedowe pracujg zbyt dtugo pod duzym Kosiarka Robomow wznowi dziatanie automatycznie,

obcigzeniem.

gdy tylko silnik napedu ostygnie.
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9.4 Objaw usterki

Kolejna tabela zawiera szczegoty i mozliwe przyczyny innych usterek, w ktérych przypadku kody nie sg wyswietlane.
Jesli usterki nie mozna usungc¢ przy uzyciu tych tabel, nalezy sie skontaktowac z serwisem.

Napotkany
problem

Prawdopodobna przyczyna

Dziatania naprawcze

Niska jakos¢

Tepy néz

Wymieni¢ néz.

Trawa jest zbyt wysoka wzgledem zadanej
wysokosci ciecia.

Zaleca sig, aby cig¢ mniej niz 1/3 zielonej czgsci
trawy.

Ustaw wyzszg wysokos¢ cigcia, a nastepnie
sukcesywnie jg obnizaj.
Jesli trwa sezon szybkiego wzrostu, zmien przerwe

trafia w styki
stacji dokujgcej

Stacja dokujgca jest ustawiona na pochyleniu.

koszenia (patrz podrozdziat 6.4.2 — P001).
W celu uzyskania najlepszej jakosci ciecia uzywaj
kosiarki Robomow, gdy trawa jest sucha. Nie ko$ we
Trawa jest mokra i jej resztki gromadzg sie wokot wczesnych godzinach porannych.
noza. Aktywuj wytgcznik bezpieczenstwa i uzywaj do
czyszczenia oraz usuwania skoszonej trawy grubych
rekawic.
Kosiarka nie Na drodze kosiarki znajduje sie wyspa obwodowa Zmniei P .
o - - o . . e : mniejsz odlegtos¢ w jazda wzdtuz przewodu
znajduje stacji lub waskie przejscie, ktére uniemozliwia kosiarce : e .
dokujacej dotarcie do stacji dokujgcej w trybie szukania toru. W menu ustawien z domysinej wartosci 7.
j3ce] ) J3ce) y
Kosiarka Sprawdz, czy trawnik jest wolny od gatezi, kamieni
ri%pgmi(c))vsyno Uszkodzony lub niesymetryczny néz i innych przedmiotéw, ktore moga uszkodzi¢ noz.
P i WJibrnge Wymien noz.
Réznice wysokosci miedzy trawnikiem a stacjg Wyréwnaj teren ze stacjg dokujgcg, aby umozliwi¢
Kosiarka dokujaca. ptynny wjazd do staciji.
nie dokuje Przewdd pod stacjg dokujgca nie jest napiety i nie Sprawdz, czy przewdd pod stacjg dokujgcy jest
prawidtowo jest umieszczony w $rodku stacji. napiety i utozony centralnie.
i czasami nie Przesun stacje dokujgca na wzglednie réwne

podtoze.

Stacja dokujgca znajduje sie zbyt blisko naroznika
trawnika.

Przesun stacje dokujgcg na odlegtos¢ wiekszg niz
3 m od naroznika.

Czas miedzy operacjami jest zbyt duzy z powodu
dtugich przedziatéw czasu nieaktywnosci.

- Zminimalizuj okresy nieaktywnosci, aby umozliwic¢

kosiarce Robomow dokonczenie cyklu koszenia
szybciej i uzyskac¢ rowne wyniki koszenia.

Trawa rosnie bardzo szybko.

Jesli trwa sezon szybkiego wzrostu, zmien przerwe

w trakcie czasu
nieaktywnego.

Nieréwno (patrz podrozdziat 6.4.2 — PO01).
skoszony W przypadku takiego trawnika uzyskanie dobrych
trawnik Trawnik ma skomplikowany ksztatt (wgskie wynikéw koszenia wymaga wiekszego czasu
przejscia, przeszkody i wyspy). koszenia.
Zwieksz intensywnos¢ (patrz podrozdziat 4.3.2.1).
Koszony obszar jest mniejszy niz rzeczywisty Zwieksz obszar strefy (patrz podrozdziat 4.3.3,
rozmiar trawnika. Edycja istniejgcej strefy).
Kosiarka Sprawdz, czy godzina skonfigurowana w kosiarce
Robomow jest prawidtowa.
pracuje Godzina ustawiona w kosiarce jest nieprawidtowa. Ustaw godzine (patrz podrozdziat 4.4.4).

Zresetuj warto$¢ opcji Czas nieaktywny (patrz
podrozdziat 4.3.1).

Na skrzynce
zasilajgcej
miga wskaznik
przecietego
przewodu

Kabel przedtuzajgcy taczacy skrzynke zasilajgcg ze
stacjg dokujaca jest odtgczony lub uszkodzony.

Sprawdz, czy kabel przedtuzajacy jest podtgczony,
a przewody sg mocno przytwierdzone.

Przewdd obwodowy jest przeciety.

Przejdz wzdtuz przewodu obwodowego.
Poszukaj cie¢ lub przerwy w przewodzie.
Napraw przy uzyciu kostek ztgcznych Robomow.

Na skrzynce
zasilajgcej
miga wskaznik
wadliwego
potgczenia

Wadliwe potgczenia

Sprawdz i napraw wszystkie luzne, stabe lub
skorodowane potgczenia.

Skrecone przewody, zaciski wkrecane oraz
kostki izolowane tasmg izolacyjng nie stanowig
zadowalajgcego potgczenia.

Wilgotnos¢ gleby powoduje utlenianie przewodéw.

Uzyj ztaczy dostarczonych w zestawie. Sg one
wodoodporne i gwarantujg niezawodne potgczenie
elektryczne.
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10. Dane techniczne produktu

RC 302 RC 304 RC 306
Maks. wielko$¢ trawnika 200 m? 400 m? 600 m?
Stacja dokujgca Dostepna jako akcesorium W zestawie W zestawie
Wymiary robota 63 x 46 x 21 cm 63 x46 x 21 cm 63 x 46 x 21 cm
Wymiary opakowania 80 x 54 x 33 cm 80 x 54 x 33 cm 80 x 54 x 33 cm
Masa robota 10,3 kg 10,3 kg 10,3 kg
Masa opakowania 22 kg 22 kg 22 kg
Szerokos¢ koszenia 28 cm 28 cm 28 cm
Wysokos¢ koszenia 15-60 mm 15-60 mm 15-60 mm
Moc koszenia 200 W 200 W 200 W

Silniki koszace

Szczotkowy, na prad staty

Szczotkowy, na prad staty

Szczotkowy, na prad staty

Poziom hatasu

Pod obcigzeniem 68 dB (gwarantowany 70 dB)
Hatas dochodzgcy do uszu operatora jest mniejszy niz 70 dB.

Typ akumulatora

26 V (LiFePO4)

26 V (LiFePO4)

26 V (LiFePO4)

Nr czesci robota

PRD7002A

PRD7004A

PRD7006A

Antykradziezowy kod PIN

Zapisz swoj 4-cyfrowy antykradziezowy kod PIN.
Wr6¢€ tu, jesli kiedykolwiek zapomnisz kodu.

Numer seryjny kosiarki Robomow
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11.Dane techniczne produktu
1.1

11.2

Instrukcje ogéine

Zawsze aktywowaé wylgcznik bezpieczenstwa kosiarki Robomow® przed sprawdzeniem / czyszczeniem /
wykonaniem jakiejkolwiek czynno$ci przy kosiarce Robomow® lub przy wymianie noza. Nigdy nie prébowac
naprawiac ani regulowac kosiarki podczas pracy.

Regularnie sprawdzaé i czysci¢ kosiarke Robomow® oraz wymieniaé zuzyte czesci, tak aby poprawic jej
wydajnos¢ i dziatanie oraz zagwarantowac dtugi czas eksploataciji.

W przypadku wzmozonych wibracji zatrzymac kosiarke, wylgczy¢ wytacznik bezpieczehstwa i sprawdzié, czy
ostrze nie zostato uszkodzone. W celu zachowania rownowagi wymieni¢ zuzyty lub zniszczony néoz. Jesli
wibracje nie ustang, zwrdci¢ sie do serwisu.

Uzywac tylko oryginalnego sprzetu i akcesoriéw. Wprowadzanie modyfikacji do oryginalnego projektu kosiarki
Robomow® jest zabronione. Wszelkie modyfikacje uzytkownik wprowadza na wtasne ryzyko.

Konserwacja i utylizacja akumulatora

Akumulator jest typu bezobstugowego, jednak czas jego eksploatacji wynosi od 2 do 4 lat. Czas eksploatacji
akumulatora zalezy od dtugosci sezonu oraz liczby godzin uzytkowania kosiarki Robomow®. Z tego wzgledu
w celu wydtuzenia czasu eksploatacji kosiarki i akumulatora zalecamy zmiane wartosci opcji ,Przerwa”
(podrozdziat 6.4.2 — P0O01 w tabeli), gdy tempo wzrostu trawy jest wolniejsze.

W miesigcach poza sezonem, np. w zimie, kosiarke Robomow nalezy tadowac¢ bez przerwy, aby unikngc
uszkodzenia akumulatora (patrz rozdziat 8.2 — Ladowanie poza sezonem).

Utylizacja starego akumulatora

WAZNE! Nie umieszczaé zuzytych akumulatoréw w koszu z odpadami komunalnymi. Akumulator nalezy poddaé
recyklingowi lub utylizacji w sposéb przyjazny srodowisku. Stary akumulator nalezy odda¢ do zatwierdzonego
punktu recyklingu akumulatoréow.

11.3 Serwis i przechowywanie w sezonie zimowym

Robomow®
- Przed odtozeniem kosiarki Robomow® do przechowania na sezon zimowy nalezy jg oczyscic.

- W zimie akumulator kosiarki Robomow® powinien by¢ stale natadowany, aby unikng¢ jego uszkodzenia
(patrz podrozdziat 8.2).

- Kosiarke nalezy przechowywac¢ w suchym miejscu, najlepiej w temperaturze pokojowe;j.

Stacja dokujaca

- Glowice stacji dokujgcej nalezy zdemontowac i przechowywaé¢ wewnatrz budynku.

- Aby zapobiec uszkodzeniu i korozji kohcédwki kabla przedtuzajgcego, nalezy jg odpowiednio ostonic.

- Koncoéwki przewodu obwodowego nalezy zabezpieczy¢ przed wilgocig poprzez umieszczenie ich
w pojemniku wypetnionym smarem.

Serwis zimowy

- Aby zagwarantowac lepszg konserwacje i utrzymac kosiarke Robomow® w dobrym stanie roboczym, zaleca
sie zaniesienie kosiarki Robomow® przed okresem przechowywania zimowego do autoryzowanego dealera
marki Robomow®.

- Serwis zimowy obejmuje takie czynno$ci, jak czyszczenie podzespotéw kosiarki i ruchomej platformy,
kontrola zuzycia czesci i ich ewentualna wymiana (na przyktad noza, koétek jezdnych i innych ruchomych
czesci), testowanie funkcji kosiarki i urzgdzen zabezpieczajgcych, kontrola akumulatora oraz wczytanie
najnowszej wersji oprogramowania (prawdopodobnie zawierajgcego nowo dodane funkcje).

11.4 Konserwacja ruchomej platformy

Robomow to kosiarka przeznaczona do koszenia sciotki. Pod ruchomg platformg koszgcg mogg zbierac sie resztki
trawy, szczegdlnie w przypadku koszenia trawy mokrej lub wilgotne;j.
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Uwaga!
Powazne zagrozenie urazem!
Zawsze aktywowac wylgcznik bezpieczenstwa przed podniesieniem kosiarki.
N6z jest bardzo ostry. Moze powodowaé powazne skaleczenia lub zranienia.
Zawsze nosi¢ grube rekawice robocze podczas pracy z nozem oraz w jego poblizu.
NIGDY nie uzywa¢ uszkodzonego ani ztamanego noza. Uzywa¢ tylko ostrego noza.




* Okresowo sprawdza¢ spod kosiarki. W razie potrzeby q
oczyscic. o

* Ostroznie zeskroba¢ zebrane resztki trawy spod ruchome;j
platformy kosiarki.
- Wiekszos¢ resztek mozna usungC przy uzyciu matego
drewnianego patyka lub podobnego przedmiotu.
- W celu uzyskania lepszego dostepu do komér koszenia
mozna zdemontowac noz.

WAZNE! Nie stawia¢ kosiarki do géry nogami.

Zamiast tego, pochyli¢ kosiarke wzgledem powierzchni, aby
uzyskac dostep do powierzchni ruchomej platformy koszgce;j.

WAZNE! NIGDY nie uzywa¢ wody z weza ani innego ptynu
w celu czyszczenia wnetrza lub spodu kosiarki. Ptyny mogg
zniszczy¢ podzespoty urzgdzenia.

Do wycierania powierzchni uzywac tylko wilgotnej lub mokre;j
szmatki.

11.5 Konserwacja noza
»  Okresowo sprawdzaé, czy ndz tnacy nie jest uszkodzony.
* Uzywac tylko ostrego noza. Wymieni¢ uszkodzony noz.
« N6z nalezy wymienié raz w roku miedzy sezonami. Wytgcznik bezpieczeristwa

UWAGA! ZAWSZE AKTYWOWAC WYLACZNIK
BEZPIECZENSTWA PRZED SERWISOWANIEM NOZA!

WAZNE! Po aktywacji wytgcznika bezpieczenstwa zawsze nalezy
zresetowac biezgcg date i godzine. Jesli nie zostanie to zrobione,
moze dojs¢ do niezamierzonego witgczenia kosiarki Robomow.

WAZNE! Ostrzenie noza nie jest zalecane, gdyz moze
doprowadzi¢ do jego nieprawidtowego wywazenia.

Aby wyjac néz:
- Wiéz zacisk narzedzia do zdejmowania noza w otwarte
szczeliny obok zatrzaskéw na obu stronach noza.

- PrzekreC nieznacznie narzedzie, tak aby zacisk znalazt sie na
gorze zatrzaskow po kazdej ze stron.

- Sci$nij uchwyt narzedzia do zdejmowania noza. Zatrzaski
z kazdej strony noza pozostang wcisniete (1).

- Wyciggnij zesp6t noza i odtéz z dala od kosiarki (2).

- Przy ponownej instalacji noza dopasuj wypusty i wcisnij, az
ustyszysz klikniecie, wskazujgce na prawidiowe osadzenie
noza na wale.
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11.6 Laczenie przewodu obwodowego

Jezeli przewéd obwodowy wymaga potgczenia, uzyj ztgczy
dostarczonych z kosiarkg Robomow. Sg wodoodporne i zapewniajg
niezawodne potgczenie elektryczne.

WAZNE! Przed potgczeniem przewodu obwodowego nalezy odtgczyé
skrzynke zasilajgcg od gniazdka.

1. Zdejmij 1 cm izolacji z kazdego konca przewodu i skre¢ odstoniete
koncowki kombinerkami.

2. Wiz skrecone przewody do kostki ztgczne;j.

3. Nakrec ztgcze przewodu na skrecone przewody. Upewnij sie, ze
potgczenie jest solidne.

WAZNE! Ani skrecone kable, ani kostka ztgczna zaizolowana tasmg
izolacyjng nie stanowig odpowiedniego potgczenia. Wilgotnosc
gleby powoduje utlenianie takich potgczen i skutkuje pdzniejszym
przerwaniem obwodu.

11.7 Konserwacja obszaru stacji dokujacej

«  Wejscie do stacji dokujgcej nalezy utrzymywaé wolne od
lisci, gatgzek, patykéw oraz innych odpadkéw, ktére zwykle
gromadzg sie w takich miejscach.

* NIGDY nie rozpyla¢ wody bezposrednio z weza na stacje
dokujaca.

* Podczas przycinki wokét stacji dokujgcej przy uzyciu urzadzenia
mechanicznego nalezy zachowac ostroznos¢, poniewaz istnieje
ryzyko uszkodzenia kabla przedtuzajgcego.

W przypadku uszkodzenia jakiejkolwiek czesci kabla
przedtuzajgcego zaprzestac¢ uzywania kosiarki i stacji dokujgce;j.
Odtaczy¢ kabel przedtuzajgcy i wymienic go.

11.8 Burza

Uwaga! Aby zminimalizowa¢ ryzyko uszkodzenia podzespotéw
w czasie burzy, odtgczyé przewdd obwodowy ze stacji dokujgcej albo
zasilacz obwodowy oraz skrzynke zasilajgcg 230/120 V od gniazda
zasilajgcego.
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Przewod
Ztaczka




12.Akcesoria

Né6z

Przechowuj zamienny n6z

w zasiegu reki.

Ostry néz jest wazny w
kontekscie bezpiecznego
i wydajnego koszenia.

Akumulator

Stosowany jako
zamiennik uzywanego
akumulatora lub
zwiekszenia wydajnosci
ciecia.

Przewéd obwodowy
Do duzych trawnikéw lub

Zestaw kotkow

Uzywany do mocowania
przewodu obwodowego
do podtoza.

stref dodatkowych. . -
Do duzych trawnikéw lub
stref dodatkowych.
Ztaczki przewodu Wtyczki

obwodowego

Do naprawy lub fgczenia
przewodow

(W razie potrzeby).

Stuzg do podtgczenia
przewodu obwodowego
do stacji dokujacej lub
zasilacza obwodowego.

Stacja dokujaca
i skrzynka zasilajgca

Uzywane do

nastepujgcych zadan:

o Umozliwienie
wykonywania wielu
cykli koszenia w strefie
oddzielnej

> Ulepszenie modelu bez
stacji dokujgcej w celu
umozliwienia pracy
w trybie catkowicie
automatycznym

Pilot zdalnego
sterowania

Stuzy do recznego
kierowania kosiarkg

i koszenia w dowolnym
miejscu. Udostepnia
funkcje blokady,

ktéra zapobiega jego
przypadkowemu uzyciu.

Zasilacz obwodowy
Do stref, ktére nie sg
podtgczone do stacji
dokujace;.

Akumulatory do
zasilacza obwodowego

Do stosowania

w obszarach, gdzie
energia elektryczna

nie jest dostepna lub
nie jest doprowadzona
wystarczajgco blisko
zasilacza obwodowego.

Robomow App

Zapewnia wygodng
i intuicyjng obstuge
kosiarki Robomow oraz
udostepnia wiecej opcji
i funkcji menu, ktére nie
sg dostepne z poziomu
panelu sterowania.

Modut GSM

Umozliwia korzystanie
ze zdalnych alarmoéw za
posrednictwem aplikacji
Robomow App (dotyczy
wszystkich modeli RC

i TC).
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13.Wskazéwki dotyczace pielegnacji trawnika

Robomow® - pielegnacja trawnika jeszcze nigdy nie byta tak prosta

Najlepszy czas na koszenie

Ko$ trawnik, kiedy trawa jest sucha. Zapobiega to zbijaniu sie wycinki i pozostawianiu stoséw na trawniku. Ko$ pod
koniec dnia, a nie w czasie upatu.

Czestos¢ koszenia

Ko$ czesto, tworzgc krotkie, mate wycinki. Podczas aktywnego wzrostu czesto$¢ koszenia nalezy zwiekszy¢ do raz na
3-5 dni, aby unikngé¢ zbyt duzego wzrostu trawy. Krétkie wycinki rozktadajg sie szybko i nie bedg pokrywa¢ powierzchni
trawy. Jesli trawa jest zbyt wysoka, zwieksz wysokos¢ koszenia, a nastepnie stopniowo zmniejszaj jg w kilku cyklach
koszenia.

Wysokos¢ ciecia

Przestrzegaj ,reguty 1/3”. Ko$ nie wiecej niz 1/3 dtugosci trawy. Prawidtowe \ \ h A 1/3
koszenie bedzie produkowaé krétkie wycinki, ktére nie odktadajg sie na

trawie. ke e i
Gdy trawnik rosnie szybko, na przyktad na wiosne, moze by¢ konieczne 2/3
czestsze albo dwukrotne koszenie trawnika.

Pozostawienie trawy po koszeniu

Pozostawienie trawy po koszeniu zmniejsza ilos¢ potrzebnej wody, poniewaz wycinki zawierajg okoto 80—85% wody.
Pozostawienie trawy po koszeniu spowalnia straty parowania z powierzchni gleby i oszczedza wode. Wiekszos¢
trawnikéw potrzebuje mniej wody, gdy trawa jest pozostawiona po koszeniu.

Podlewanie

Podlewaj trawnik miedzy godzing 4 rano a 8 rano, aby woda miata czas wsigkng¢ w glebe, zanim Zar storica spowoduje
jej wyparowanie.

Trawnik potrzebuje 3—4 cm wody raz w tygodniu. Gtebokie podlewanie trawy pozwala rozwija¢ gteboki system korzeniowy,
umozliwiajgcy trawnikowi opieranie sie chorobom i suszom.

Nie przelewaé

Zbyt duzo wody to nie tylko marnotrawstwo, lecz rowniez potencjalne zwiekszenie wzrostu darni, ktére moze skutkowac
potrzebg czestszego koszenia. Pozwdl podtozu czesciowo wyschngé miedzy podlewaniami. Podlewaj, kiedy 5 cm
wierzchniej warstwy gleby jest wysuszone. Uzyj srubokretu, aby sprawdzi¢ glebe i zmierzy¢ gtebokos¢ wilgoci.

Nawozenie

Pozostawianie trawy po koszeniu zmniejsza ilos¢ nawozu, jakg potrzebuje trawnik, poniewaz wycinki zaspokajajg okoto
1/4 rocznych potrzeb trawnika.

N6z

Utrzymuj n6éz kosiarki naostrzony. Ostry néz zapewnia czyste, bezpieczne i wydajne ciecie. Tepy néz kosiarki zrywa
i niszczy koncowki trawy, ktére mogg stanowi¢ punkt wejscia dla organizmoéw chorobotwdérczych i ostabiaé trawe. Zaleca
sie, aby wymienia¢ n6z kosiarki Robomow raz w roku.

Poszycie

Wycinki i poszycie nie sg ze sobg potgczone. Jak wspomniano wczesniej, wycinki trawy to okoto 80—85 procent wody
z niewielkg iloscig drzewnika, co oznacza, ze szybko sie rozktadajg.

Gdyby sie nad tym zastanowi¢, pola golfowe, boiska sportowe i parki od lat kosza trawe i prowadzg recykling bez koszy
na trawe.

Niewielka ilos¢ poszycia (okoto 1,25 cm) w rzeczywistosci zapewnia trawnikowi korzysci. Pozostawienie skoszonej
trawy na trawniku chroni system korzeniowy przed cieptem i utratg wody.
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Robomow:

Errata do oryginalnej instrukcji obstugi
Modele RC304/RC306/RC312 oraz MC300/MC500/MC1000

Ponizej lista waznych dodatkéw / poprawek do oryginalnej instrukcji obstugi:

Rozdziat 2.1- Dostarczone elementy:
e  “Ptyta DVD” - zostata usunieta
e  Zeskanuj kod QR z prawej strony aby obejrzeé filmy instruktazowe Robomow online.

Rozdziat 2.3- Metoda dziatania:
e Tryb Turbo Mow - Funkcja TurboMow umozliwia szybsze i silniejsze koszenie wysokiej trawy podczas pierwszego koszenia
w sezonie (patrz P026 pkt. 6.4.2, aby uzyska¢ wiecej informacji).
e Tryb SmartMow - Funkcja SmartMow umozliwia bardziej efektywne operacje koszenia poprzez sprawne i systematyczne
nawroty przy krawedzi trawnika (patrz P024 pkt 6.4.2, aby uzyska¢ wiecej informacji).
Rozdziat 3.1- Rodzaje trawnikéw:
e Nastepujace zdanie zostato usuniete: , WAZNE! Konfiguracja i obstuga podstrefy jest mozliwa do zrealizowania i sterowania
wytqcznie za pomocq aplikacji Robofhow App”.
Rozdziat 4.6- Umiejscowienie i podtaczenie stacji dokujacej:
e Nastepujace zdania zostaty usuniete: , 15-metrowy kabel przedtuzajqcy jest przymocowany do gtowicy stacji dokujgcej.
W przypadku koniecznosci jego odfqczenia nalezy zdemontowac gtowice stacji, jak pokazano na rysunku z prawej stfony.
Rozdziat 5.2- Jednorazowa konfiguracja (procedura)
e  Aby ponownie uruehomié jednorazowg konfiguracje nalezy przytrzymad przyciski STOP +ustawienia + lewa strzatka przez
ponad 4 sekundy. Spowoduje to przywrdcenie ustawien fabrycznych ("jak po wyjeciu z kartonu).
Rozdziat 6.1- Dziatanie automatyczne:
e  Gdy ustawienie czestotliwosci koszenia (p001) jest ustawione na HIGH, Robomow bedzie kosi¢ krawedzie 2 razy w tygodniu.
e  (Czas koszenia mozna regulowac za pomocg menu Godziny koszenia (%) - patrz rozdziat 6.4.1.2.

e Robomow kosi caty obszar (tj. rozpoczyna nowy cykl koszenia) dwa razy w tygodniu domyslnie. Odpowiada to sredniej
czestotliwosci koszenia, ktdre mozna zmieni¢ w menu Czestotliwos¢ koszenia patrz punkt 6.4.2 koszenia (p001 w tabeli).

Rozdziat 6.2—- Panel sterowania:
e ,Intensywnosc” - nazwa zostata zmieniona na ,,Godziny koszenia (%)”.
Rozdziat 6.4.1.1- Dzien i czas:
e Jesli urzadzenie jest wytaczone wytgcznikiem, to po wigczeniu ,dzien i czas” beda migac. Nalezy ponownie ustawi¢ ,dzien i czas”.
Rozdziat 6.4.1.2- Intensywnosc:
e ,Intensywnos¢” - nazwa zostata zmieniona na ,,Godziny koszenia (%)".
Rozdziat 6.4.2- Ustawienia zaawansowane:

Panel Ustawienia Opis Opcje
o Kontroluje czestotliwos¢ koszenia miedzy cyklami koszenia w strefie.
e Domyslnie jest ustawiona warto§¢ MEDIUM (dwa razy w tygodniu skoszony trawnik ). Oznacza to,
s ze Robomow catkowicie skosi trawnik 2 razy w tygodniu.
Czestotliwos¢ o B o o )
koszenia o Cyfry w menu odpowiadajg ponizszym warto$ciom czgstotliwoéci koszenia 123
P01 _ 1 — LOW (raz w tygodniu skoszony trawnik)
(domysinie =2) 2 — MEDIUM (dwa razy w tygodniu skoszony trawnik)
3 — HIGH (codziennie skoszony trawnik, jesli pozwalajg na to ustawienia czasu nieaktywnego)
e Interwal” - nazwa zostata zmieniona na ,czestotliwos¢ koszenia”.
Wyspy * Kiedy opcja wyspy jest wigczona, robot postuguje sie specjalng metoda poszukiwania stacji
P002 dokujacej. On/ OFF
(domysinie =OFF) | « Sprawdz rowniez ustawienie P006
PO15 Usun stref e Umozliwia usuniecie strefy oddzielnej lub podstrefy. L2/L3
© o Wybrac¢ strefe do usuniecia i przyci$nij OK. A1/A2/A3/A4
« To menu umozliwia wigczenie lub wytgczenie (pauza) dziatania automatycznego albo w strefie Al
P021 Program On/Off gtéwnej (L1) lub w podstrefach (A1/A2/A3/A4) lub na catym trawniku (All) L1
(domyslnie = ON) | e Kiedy ,Program” jest wytaczony w danej strefie, robot pominie tg strefe podczas automatycznej A1/A2/A3/A4
pracy i bedzie pracowat w kolejnych strefach. On/ OFE




Panel

Ustawienia

Opis

Opcje

P022

Dodawanie
podstref

Umozliwia dodanie podstrefy. Maksymalna liczba podstref moze by¢ r6zna dla kazdego modelu
Robomow.

A1/A2/A3/A4 (nazwa pierwszej dostepnej podstrefy) jest wySwietlana, nalezy przycisngé OK.
Jesli robot nie jest w stacji dokujacej, na wyswietlaczu pojawi sie U044 (ustaw robota w stac;ji
dokujacej). Nalezy ustawi¢ robota w stacji dokujacej i nacisngé OK.

Robot ruszy w kierunku podstrefy, na wyswietlaczy pojawi sie U041 (Naci$nij STOP w podstrefie)

Nalezy nacisng¢ ,STOP”, gdy robot bedzie w strefie po przejechaniu waskiego przejscia do
podstrefy.

Nalezy ustawi¢ wielko$¢ podstrefy i nacisngé OK.
Uwaga! Te ustawienia nie sg czescig jednerazowej konfiguracji (rozdziat 5.2).

Wielko$¢ podstrefy moze by¢ zmieniona w ustawieniach podstawowych
(rozdziat 6.4.1)

Odlegtos¢ do podstrefy moze by¢é zmieniona w menu P023

A1/A2/A3/A4
100

P023

Aktualizacja
odlegtosci
do podstrefy

To menu jest dostepne tylko po zeefiniowaniu podstref.
Opcja ta pozwala na ustawienie odlegtosci do podstrefy.
Nalezy wybra¢ podstrefe (A1/A2/A3/A4) i nacisng¢ OK, aby uaktualni¢ odlegtos¢.

P024

SmartMow
(domysInie = OFF)

Wigcza unikalng funkcje SmartMow.

Ta funkcja moze nie by¢ skuteczna w niektérych czesciach trawnika, szczegélnie w waskich lub
nieregularnych miejscach trawnika.

Gdy funkcja ta jest witgczona po raz pierwszy w danej strefie, moze wymagac od robota
przekroczenia przewodu obwodowego w celu prawidtowej konfiguracji tej funkcji. Do tego momentu
robot moze nie skrecac przed przewodem obwodowym.

Jesli jest wiecej niz jedna strefa, pojawig sie opcje do wigczenia tej funkcji w kazdej ze stref.

All
L1/L2/L3

A1/A2/A3/A4
On/ OFF

P025

SmartMow
Odstep od przewodu
(domysinie =10)

Umozliwia regulacje odlegtosci od krawedzi trawnika, podczas wykonywania nawrotu w trybie
SmartMow.

Zwiekszenie tej wartosci spowoduje wigksze pokrycie trawnika (lepsze wyniki koszenia), w pewnym
momencie moze doprowadzi¢ robota do pomijania wykonywania trybu SmartMow.

Jedli istnieje wiecej niz jedna strefa, to ustawienie moze by¢ ustawione na dang strefe lub na caty
trawnik (All).

P026

TurboMow
(domysinie = OFF)

Funkcja TurboMow umozliwia szybsze i silniejsze koszenie wysokiej trawy podczas pierwszego
ciecia sezonu.

Gdy kosiarka pracuje po raz pierwszy lub po przywrdceniu ustawien fabrycznych ("out of the box"
ustawienia - patrz punkt 5.2), funkcja ta jest automatycznie ustawiona na ON, aby zapewni¢ lepsze
rezultaty koszenia juz po pierwszym cyklu koszenia. Na koniec pierwszego cyklu koszenia, funkcja
zostanie automatycznie wytaczona (OFF).

To menu pozwala na aktywacje funkcji TurboMow recznie. Komunikat U094 (zwigkszy¢ wysoko$¢
koszenia przy aktywacji trybu TurboMow) bedzie na wyswietlaczu. Na koniec pierwszego cyklu
koszenia, funkcja zostanie automatycznie wytgczona (OFF).

On/ OFF

Rozdziat 8.2- tadowanie poza sezonem:

Uwaga! Wtgcznik musi by¢ w pozycji ,,on” podczas tadowania.

Rozdziat 9.3- Komunikaty uzytkownika:

Rozdziat 11.3- Serwis i przechowywanie w sezonie zimowym:

Nie trzeba przechowywacd zimg stacji dokujgcej. Mozna pozostawic jg na trawniku w okresie zimowym.

Nowe komunikaty: U089 ,Blokada dziecieca jest wtgczona”, U090-U093 ,,problem z wjazdem do podstrefy 1/2/3/4",
U094 zwiekszy¢ wysokos¢ koszenia przy aktywacji trybu TurboMow.




0 Robomow: P

Errata do oryginalnej instrukcji obstugi — wersja 2017

Modele RC304 / RC306 /RC312 / RC304 Pro / RC308 Pro / RC312Pro S

Ponizej lista waznych dodatkéw / poprawek do oryginalnej instrukcji obstugi:

Rozdziat 2 — Poznaj kosiarke Robomow®
Sekcja2.1
e  Wszystkie modele Pro przeznaczone sg do profesjonalnego montazu. Kotki i przewdd nie sg zawarte w zestawie.

Rozdziat 3 — Planowanie pracy
Sekcja 3.1.4

e Jesli strefa oddzielna jest wieksza niz 70m?, do pokrycia catej powierzchni wymagana jest wiecej niz jedna operacja. W
takim przypadku wymagana jest dodatkowa stacja dokujgca (wyposazenie opcjonalne), ktéra nalezy zainstalowaé w
oddzielnej strefie. Jedli nie bedzie dodatkowej stacji dokujgce, bedziesz musiat kilkakrotnie recznie uruchamiac
kosiarke w oddzielonej strefie w celu zakonczenia koszenia catego dodatkowego obszaru.

Sekcja 3.2.3 — Konfiguracja zewnetrzna (poza trawnikiem):
e  Obejrzyj film instalacyjny:
Mg £

e  Zaktualizowane rysunki — minimum 10cm prostego przewodu za stacjg dokujacg

Perimeter Island
30%cm

10cm (47) )

A — W narozniku B — poza trawnikiem

Sekcja 3.4.5 (Nowos¢!) — Zakiécenia z sgsiednimi trawnikami:

e W przypadku, gdy inny robot koszacy (od tego samego lub innego producenta) pracuje na sgsiednim trawniku, nalezy
zachowad odlegtos¢ co najmniej 2 m od przewodu obwodowego tego trawnika.

Rozdziat 4 — Poczatkowa konfiguracja

Sekcja 4.1.3 — tadowanie akumulatora przed pierwszym uzyciem

e Nalezy pamietaé, Twdj produkt dostarczony jest z minimalnym stopniem natadowania akumulatora, ktéry jest
wystarczajgcy tylko do konfiguracji jednorazowej. Poczatkowy poziom natadowania akumulatora nie pozwoli na
wykonanie kompletnej operacji koszenia.

Sekcja 4.3.3 — Wyznaczanie waskiego przejscia

° Obejiz_yifilminstalacyjny:




Sekcja 4.5 — Powrot do stacji dokujgcej — ukoniczenie uktadania przewodu obwodowego:
Skre¢ dwa przewody. Wiasciwe skrecenie przewoddw ma zasadnicze znaczenie dla prawidtowego dokowania
Robomow w stacji dokujacej:

Sekcja 4.6 — Umiejscowienie i podtgczenie stacji dokujgcej
Podfacz zielong wtyczke przewodu obwodowego do stacji dokujacej, jak pokazano ponizej, przy jednoczesnym
zachowaniu wtasciwej polaryzacji:

WM WM

Rozdziat 5 — Przygotowanie kosiarki Robomow

Sekcja 5.2.7 — Po zakonczeniu instalacji:

Od tego momentu Robomow jest gotowy do fadowania. Po petnym natadowaniu automatycznie zacznie kosi¢

trawnik.

Uwaga: Pierwsze fadowanie moze trwac dtuzej niz zwykle (do 24 godzin).

Rozdziat 6 — Dziatanie kosiarki Robomow

Sekcja 6.4.1.4 — Obszar:
Wartosc¢ 'SUP' rozcigga rozmiar obszaru trawnika poza rekomendowang wielko$¢ koszenia (maksymalnie vs
rekomendowana wielko$¢ trawnika w specyfikacji tego modelu). Maksymalny rozmiar trawnika mozna stosowa¢ gdy

obszar pracy ma idealne warunki koszenia: ptaski rowny trawnik, prosty ksztatt prostokata, nie ma przeszkdd, brak

dodatkowych stref i nieduze tempo wzrostu trawy.
Wartos¢ SUP dostepna jest tylko do wyboru, jesli zadne dodatkowe strefy nie sg zdefiniowane.

Jedli ustawienia czestotliwosci koszenia lub czas nieaktywny ulegng zmianie po ustawieniu obszaru na "SUP", to

ustawienie na "strefie gtéwnej" bedzie automatycznie zmniejszone do nastepnej nizszej wartosci.

Sekcja 6.4.2 — Ustawienia zaawansowane

PL

Ekran Ustawienie Opis Opcje

Czestotliwo$¢ koszenia kontroluje interwat (czestotliwo$é) pomiedzy cyklami koszenia. Wyzisza

czestotliwos¢ powoduje krétsze okresy wzrostu. Nizsza czestotliwo$é pozwala na dtuzsze okresy wzrostu

traw.

Cyfry w menu odpowiadajg ponizszym wartosciom czestotliwosci koszenia:

CZQStOt“VYOSC 1-LOW (jeden cykl koszenia w tygodniu)
koszenia i .
P001 2 — MEDIUM (dwa cykle koszenia w tygodniu) 1/2/3

(Domyslnie = 2)

3 — HIGH (Codziennie koszenie zgodnie z nieaktywnym czasem)
Domyslnie jest ustawiona czestotliwos¢ Medium (réwnorzedna z dwoma cyklami koszenia w tygodniu).
Oznacza to, ze Robomow wykona cate koszenie trawnika dwa razy w tygodniu.

Poza sezonem, gdy tempo wzrostu trawy jest wolniejsze, zaleca sie, aby zmieni¢ czestotliwos¢ koszenia na
Low.




PL

Ekran Ustawienie Opis Opcje
Wysokie nawozenie i korzystne warunki pogodowe moga powodowac szybsze wzrastanie trawy. W takich
przypadkach ustaw opcje "Mowing Frequency" na High (réwnorzedne z codziennym koszeniem).
Opcja 'Mowing Frequency' jest dostepna tylko w strefach, w ktérych zainstalowano stacje dokujaca (patrz
menu P013)
W przypadku, gdy w okreslonej strefie znajduje sie duza wyspa obwodowa (basen, staw, rabata, inne
Wyspy rosliny, itp.), zaleca sie, aby ustawienie to byto wtaczone. Uniemozliwi to robotowi jazde po przewodzie
P002 wokot takiej wyspy, aby robot mégt wrdci¢ do stacji dokujacej. On/ OFF
(Domysinie = OFF) Kiedy opcja wyspy jest wtaczona, robot postuguje sie specjalng metoda poszukiwania stacji dokujacej. W
rezultacie tego, powrét Robomow do stacji dokujacej moze trwaé dtuzszy czas.
Te menu nie s dostepne dla modeli RC304u and RC304
P0O03, . . . . . ) .
POO4, Menu Jazdy wzdtuz \kN ?ozosta{ych r)ﬂod.el.a(ch fur:jkctja fNear Wire Follow (jazda wzdtuz przewodu) moze by¢ wiaczona i B
P05, przewodu onfigurowana réwniez dla podstref.
POO6 Funkcja Near Wire Follow (jazda wzdtuz przewodu) nie dziata, jesli Robomow jest wysytany recznie do
stacji bazowej przez przycisk "Home". Wiecej szczeg6tdw mozna znalez¢ w oryginalnej instrukcji obstugi.
To menu okresla czutos¢ czujnika deszczu.
Ustawienia czujnika Cyfry w menu reprezentuja nastepujgce poziomy czutosci:
P0O08 deszczu 1-LOW 1/2/3
(Domyéinie = 2) 2 - MEDIUM
3 -HIGH
To menu umozliwia wtaczenie lub wytaczenie (pauza) dziatania automatycznego albo w strefie gtéwnej
(L1) lub w podstrefach (A1/A2/A3/A4) lub na catym trawniku (All) ALL
Kiedy ,,Program” jest wylaczony w danej strefie, robot pominie ta strefe podczas automatycznej pracy i
PO2L Program On/Off bedzie pracowat w kolejnych strefach. L1
(Domyslnie = ON) To menu ma znaczenie tylko w przypadku wtgczenia Automatycznej operacji na skrzynce zasilajacej (patrz A1/A2/A3/A4
Sekcja 7.3)
On/ OFF
Uwaga Jesli program jest ustawiony na ON w przynajmniej w jednej strefie, robot bedzie kontynuowat
ciecie krawedzi catego trawnika na poczatku kazdego cyklu koszenia, zgodnie z opisem w Sekcja 6.1.
Umozliwia dodanie podstrefy. Maksymalna liczba podstref moze by¢ rézna dla kazdego modelu
Robomow.
A1/A2/A3/A4 (nazwa pierwszej dostepnej podstrefy) jest wyswietlana, nalezy przycisngé OK.
Jesli robot nie jest w stacji dokujgcej, na wyswietlaczu pojawi sie U044 (ustaw robota w stacji dokujacej).
Nalezy ustawié¢ robota w stacji dokujacej i nacisngé OK.
Dodawanie . A1/A2/A3/A4
P022 dstref Robot ruszy w kierunku podstrefy.
podstre Nalezy nacisngé¢ ,STOP”, gdy robot bedzie w podstrefie po przejechaniu waskiego przejscia do podstrefy. 100
Nalezy ustawi¢ wielko$¢ podstrefy i nacisng¢ OK.
Uwaga! Te ustawienia nie sg czescig jednorazowej konfiguracji (rozdziat 5.2).
Wielkos$¢ podstrefy moze by¢ zmieniona w ustawieniach podstawowych (rozdziat 6.4.1).
Odlegtos¢ do podstrefy moze by¢ zmieniona w menu P023.
Witacza unikalng funkcje SmartMow.
Funkcja SmartMow umozliwia bardziej wydajne koszenie poprzez gtadkie i ciggte nawracanie, gdy dociera
do krawedzi trawnika. ALL
SmartMow Uwaga! Ta funkcja moze nie by¢ skuteczna w niektérych czesciach trawnika, szczegdlnie na matych L1/12/1L3
P024 . trawnikach, w waskich lub nieregularnych miejscach trawnika.
(Domyéinie = OFF) o . ) ) . ) ) A1/A2/A3/A4
Gdy funkcja ta jest wtgczona po raz pierwszy w danej strefie, moze wymagac od robota przekroczenia
przewodu obwodowego w celu prawidtowej konfiguracji tej funkcji. Do tego momentu robot moze nie On/ OFF
skrecac przed przewodem obwodowym.
Jesli jest wiecej niz jedna strefa, pojawig sie opcje do wiaczenia tej funkcji w kazdej ze stref.
Funkcja TurboMow umozliwia szybsze i silniejsze koszenie wysokiej trawy podczas pierwszego ciecia
sezonu.
Gdy kosiarka pracuje po raz pierwszy lub po przywrdceniu ustawierr fabrycznych ("out of the box"
ustawienia - patrz sekcja 5.2), funkcja ta jest automatycznie ustawiona na ON, aby zapewni¢ lepsze
rezultaty koszenia juz po pierwszym cyklu koszenia. Na koniec pierwszego cyklu koszenia, funkcja zostanie
TurboMow K
P026 automatycznie wytgczona (OFF). On/ OFF

(Domyslnie = OFF)

To menu pozwala na aktywacje funkcji TurboMow recznie. Komunikat U094 (zwiekszy¢ wysoko$¢ koszenia
przy aktywacji trybu TurboMow) bedzie na wyswietlaczu. Na koniec pierwszego cyklu koszenia, funkcja
zostanie automatycznie wytgczona (OFF).

Gdy funkcja TurboMow jest aktywna, poczatkowy cykl koszenia bedzie dtuzszy i bardziej hatasliwy niz
nastepujace cykle koszenia.




PL

Ekran Ustawienie Opis Opcje
RoboHome

(Domyslnie = OFF e Umozliwia wykrycie deszczu w przypadku zainstalowania akcesorium RoboHome.

p0o27 dla wszystkich e Po ustawieniu na ON, Robomow wycofuje sig ze stacji, aby wykry¢ deszcz przed rozpoczeciem operacji. On/ OFF
modeli poza RC312 Jesli Robomow wykryje deszczowe warunki, wrdci do stacji dokujacej i odtozy operacje.

ProS)

Zewnegtrzna stacja o W przypadku, gdy stacja dokujgca jest zainstalowana poza granicami trawnika ("Konfiguracja

P028 dokujaca zewnetrzna", patrz Sekcja 3.2.3), ta opcja okresla odlegtos¢ (w metrach) od stacji dokujacej, ktora OFF/1/2/3/4/5
(DomysInie = OFF) Robomow musi pokona¢ aby wyjecha¢ na Twéj trawnik.

Rozdziat 7 — Korzystanie ze skrzynki zasilajacej

Sekcja 7.1:
e  Znaki graficzne na skrzynce zostaty zmienione:

Wskaznik dokowania Przvcisk Wt/Wvt

Wskaznik pracy Wskaznik przewodu

Sekcja 7.1 & 7.3:
e  Wskazanie ‘OFF’ na urzadzeniu zostato zmienione na ‘PAUS’(oznaczajgce pauze)

Rozdziat 8 —tadowanie

Sekcja 8.2 — tadowanie poza sezonem:
e Uwaga. Podczas tadowania wtacznik bezpieczenstwa zawsze powinien znajdowac sie w pozycji "ON".

Rozdziat 9 — Rozwigzywanie problemdéw i komunikaty uzytkownika

Sekcja 9.3 — Komunikaty uzytkownika:
e  Wyswietlane: PAUS — “Automatyczne dziatanie jest wstrzymane poprzez skrzynke zasilajgcg lub menu Program On /
Off. Wtacz automatyczne dziatanie na skrzynce zasilajgcej lub poprzez menu Program On / OFF (patrz Sekcja 7.3 lub
Sekcja 6.4.2, menu P021)”
e  Wyswietlane: U009 — Oczekiwanie na dane operacyjne, ktore majg by¢ wystane ". Nie jest wymagane zadne dziatanie.
Tak szybko, jak dane operacyjne zostang wystane, tadowanie zostanie uruchomione. Moze to potrwac kilka minut.

Gwarancja

Friendly Robotics udziela gwarancji pierwotnemu nabywcy, ze "produkt" serii "RC" jest wolny od wad materiatowych i
produkcyjnych, gdy jest uzytkowany w celach domowych, na okres trzech lat ** (na modele RC ,pro” zakupione w Europie),
dwa lata (na modele RC,,U” zakupione w Europie) lub rok (na dowolne modele zakupione w USA), jeden rok na akumulator,
poczqwszy od daty zakupu.

** Trzeci rok gwarancji jest po rejestracji w ciggu 90 dni od pierwszej operacji, obejmuje tylko robocizne i czesci. Trzeci rok
gwarancji jest dostepny tylko dla okreslonych modeli wyprodukowanych w 2015 roku lub nowszych.
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